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1 Einleitung

1.1 Uber dieses Handbuch

In diesem Handbuch kdonnen Sie nachlesen, wie Sie mit Hilfe des
EtherCAT-Master-DTM die Gerateparameter eines netX-basierten

EtherCAT-Master-Gerates einstellen und konfigurieren kénnen und welche
Angaben Sie auf den Diagnosefenstern finden kénnen.

Sie eine Netzwerkkonfiguration erstellen, bzw. im
Bedienerhandbuch fiir das generische DTM, flr EtherCAT-Slave-
Gerate, wie Sie das EtherCAT-Slave-Gerat konfigurieren.

Lesen Sie im Bedienerhandbuch ,netDevice und netProject”, wie

Fehlercodes

Alle Status- und Fehlercodes sind im APl Manual ,Hilscher status
E@ and error codes” auffindbar.

1.1.1 Online-Hilfe

Der EtherCAT-Master-DTM enthalt eine integrierte Online-Hilfe.

» Um die Online-Hilfe aufzurufen, klicken Sie auf Hilfe oder driicken Sie
F1.

1.1.2  Anderungstibersicht

Index |Datum Version Komponente Anderungen

11 27.06.2022 1.1100 ECATMasterDTM.dII, Dokument Uberarbeitet.
ECATMasterGUI.ocx

Kapitel Fehlercodes entnommen. Siehe
stattdessen API Manual ,Hilscher status and
error codes”.

12 27.06.2023 1.1100 ECATMasterDTM.dII, Abschnitt Zugriff auf Online-
ECATMasterGUI.ocx Funktionen [ Seite 21] erganzt.
Abschnitt Prozessdaten-Handshake [ Seite 63]
Uberarbeitet.

Abschnitte EtherCAT-Terminologie [ Seite 135]
und Objektverzeichnis [ Seite 128] erganzt.

Tabelle 1: Anderungsiibersicht
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1.2 Ubersicht Anwendungsfélle

Erweiterte Diagnose [ Seite 109]Nachfolgend finden Sie eine Ubersicht zu
den einsetzbaren Anwendungsfallen.

Anwendungsfall

Beschreibung

Kapitel, Abschnitt

Gerat in Betrieb nehmen

e Projektkonfiguration erstellen

o Kommunikation starten/stoppen

Gerdéte in Betrieb nehmen [ Seite 17]
Projektkonfiguration erstellen [ Seite 20]
Kommunikation starten/stoppen [ Seite 22]

Einstellungen fir Treiber
und Geratezuordnung

o Treibereinstellung prifen oder
anpassen

o Treiber konfigurieren

e Gerat zuordnen (mit oder ohne
Firmware)

e Firmware auswahlen und
herunterladen

Treibereinstellungen priifen oder
anpassen [ Seite 24]

Treiber konfigurieren [ Seite 26]
Gerét zuordnen (mit oder ohne Firmware) [ Seite 34]
Firmware auswéhlen und herunterladen [ Seite 39]

Lizensierung

(Lizenzen fur Master-Protokolle)

Lizensierung [ Seite 46]

Gerateparameter
konfigurieren

o Allgemeine Einstellungen

e Prozessdaten-Handshake-
Methode auswahlen

e Topologie nachbilden
e Mailbox konfigurieren

e Parameter fir FMMU/SyncMan
einstellen

e Prozessdaten einstellen
o Gerateadresse einstellen

e |nit-Kommandos

Allgemein [ Seite 60]
Prozessdaten-Handshake [ Seite 63]
Topologie [ Seite 64]

Mailbox [ Seite 70]
FMMU/SyncMan [ Seite 77]
Prozessdaten [ Seite 81]
Adresstabelle [ Seite 83]
Init-Kommandos [ Seite 85]

Gerat verbinden/trennen

Online-Verbindung herstellen

Gerét verbinden/trennen [ Seite 88]

Konfiguration
herunterladen

Download in das Gerat

Konfiguration herunterladen [ Seite 90]

Netzwerkstruktur einlesen

Netzwerkkonfiguration
automatisch ermitteln.

Netzwerkstruktur einlesen [ Seite 92]

Online-Vergleich

Konfigurierten Gerate und
Netzwerkscan-Ergebnis
vergleichen

Onlinevergleich [ Seite 100]

Diagnose

o Allgemeindiagnose
o Master-Diagnose
o Stationsdiagnose

e Firmware-Diagnose

Ubersicht Diagnose [+ Seite 103]
Allgemeindiagnose [ Seite 104]
Master-Diagnose [ Seite 106]
Stationsdiagnose [ Seite 107]
Firmware-Diagnose [ Seite 108]

Erweiterte Diagnose

Kommunikations-/
Konfigurationsfehler finden.

Erweiterte Diagnose [ Seite 109]

Paketiiberwachung Sende- und Empfangsdaten Paketiiberwachung [ Seite 120]
testen.
EA-Monitior Kommunikation testen. E/A-Monitor [ Seite 123]

Process Image Monitor

Anzeige der am Bus ubertragenen
Gerate-Eingangs- bzw.
Ausgangsdaten.

Process Image Monitor [ Seite 124]

Benutzerrechte

Definition der Zugriffsrechte

Benutzerrechte [ Seite 127]

Tabelle 2: Ubersicht Anwendungsfélle
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1.3 Uber den EtherCAT-Master-DTM

Der EtherCAT-Master-DTM dient dazu, ein EtherCAT-Master-Gerat zu
konfigurieren. Die Konfiguration erfolgt mithilfe der FDT-Rahmenapplikation
SYCON.net, die als Konfigurationssoftware verwendet wird.

1.4 Voraussetzungen EtherCAT-Master-DTM

Um ein EtherCAT-Master-Gerat mit dem EtherCAT-Master-DTM
konfigurieren zu kénnen, mussen die folgenden Voraussetzungen erfullt
sein:

e abgeschlossene Hardware-Installation eines netX-basierten DTM-
kompatiblen EtherCAT-Master-Gerates, einschliel3lich geladener
Firmware, Lizenz und geladener Konfigurationsdatei

¢ installierte FDT/DTM-Rahmenapplikation (V1.2-kompatibel)
o geladener DTM im Geratekatalog der FDT-Rahmenapplikation

Hinweis:
Wenn der EtherCAT-Master-DTM und das EtherCAT-Master-Gerat
auf dem gleichen PC installiert sind, muss der cifX Device Driver
auf diesem PC installiert sein, damit Sie eine Verbindung vom DTM
zum Geréat herstellen kbnnen.

Weitere Informationen zur Hardware-Installation finden Sie im

D:ﬂ zugehdrigen Benutzerhandbuch fir Ihr Gerat. Angaben zur
Bestellung und zur Ubertragung der Lizenz in das Gerét finden Sie
in dem hier vorliegenden Handbuch in den Abschnitten zum
Anwendungsfall ,Lizensierung®.
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1.5 Systemvoraussetzungen

PC mit 1 GHz Prozessor oder hoher

Windows® XP SP3,

Windows® Vista (32-Bbit) SP2,
Windows® 7 (32-Bit und 64-Bit) SP1,
Windows® 8 (32-Bit und 64-Bit),
Windows® 8.1 (32-Bit und 64-Bit),
Windows® 10 (32-Bit und 64-Bit)

zur Installation sind Administratorrechte notwendig
Internet Explorer 5.5 oder héher

RAM: mind. 512 MByte, empfohlen 1024 MByte
Auflésung: mind. 1024 x 768 Bildpunkte

Tastatur und Maus

Einschrankung: Touchscreen wird nicht unterstitzt

Hinweis:
Wenn die Projektdatei auf einem weiteren PC verwendet wird,

- muss dieser PC auch den oben aufgefuhrten
Systemanforderungen entsprechen,

- die Geratebeschreibungsdateien der im Projekt verwendeten
Gerate mussen in die Konfigurationssoftware SYCON.net auf dem
neuen PC importiert werden und

- die DTMs der im Projekt verwendeten Gerate missen ebenfalls
auf diesem weiteren PC installiert sein.

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten
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1.6 Dialogstruktur des DTM

Die grafische Benutzeroberflache des DTM gliedert sich in verschiedene
Bereiche und Elemente:

1. Den Kopfbereich mit der alilgemeinen Gerateinformation,

2. den Navigationsbereich (Bereich an der linken Seite),
3. die Dialogfenster (Hauptbereich auf der rechten Seite),
4. OK, Abbrechen, Ubernehmen und Hilfe,
5. die Statusleiste mit weiteren Angaben, wie z. B. dem Online-Status
des DTM.
Allgemeaine G eriteinformation

Navi-

gatic!ns- Dialogfenster

bereich

0K Abbrechen  Ubemehmen  Hilfe
Statusleiste

Abbildung 1: Dialogstruktur des Device Type Managers

1.6.1 Allgemeine Gerateinformationen

Parameter Beschreibung

EA-Gerat Geratename

Hersteller Name des Gerateherstellers
Gerate-ID Identifikationsnummer des Gerates
Hersteller-1D Identifikationsnummer des Herstellers

Tabelle 3: Allgemeine Geréteinformation
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1.6.2 Navigationsbereich

Im Navigationsbereich kdnnen Sie iber die Ordnerstruktur des DTM die
einzelnen Dialogfenster auswahlen.

Navigationshereich -

Einstellungen
2 Treiber
Geratezuordnung
Firmware-Download
Lizensierung
Konfiguration

Abbildung 2: Navigationsbereich

» Den gewunschten Ordner und Unterordner anklicken.

= Das entsprechende Dialogfenster erscheint.

» Eanklicken, um den Navigationsbereich zu verbergen oder anzeigen.

1.6.3 Dialogfenster

Im Dialogfenster-Bereich erscheinen die verschiedenen Fenster des DTM,
nur mit angezeigten Informationen oder fir erforderliche Einstellschritte.
Der Aufruf der jeweiligen Fenster erfolgt Gber den zugehoérigen Ordner im
Navigationsbereich.

1.6.4 OK, Abbrechen, Ubernehmen, Hilfe

In der Konfigurationssoftware SYCON.net sind folgende Bedeutungen
gultig.

Beschreibung

OK Klicken Sie OK an, um lhre zuletzt gemachten Einstellungen zu bestatigen.

Alle geanderten Werte werden auf die der Rahmenapplikation zugrundeliegenden Daten angewendet.
Der Dialog wird geschlossen.

Abbrechen Klicken Sie Abbrechen an, um lhre zuletzt gemachten Anderungen zu verwerfen.

Beantworten Sie die Sicherheitsabfrage ,Die Konfigurationsdaten wurden verandert. Méchten Sie die
Daten speichern?” mit Ja, Nein bzw. Abbrechen.

e Ja: Die Anderungen werden gespeichert bzw. auf die der Rahmenapplikation zugrundeliegenden
Daten angewendet. Der Dialog wird geschlossen.

e Nein: Die Anderungen werden nicht gespeichert, bzw. nicht auf die der Rahmenapplikation
zugrundeliegenden Daten angewendet. Der Dialog wird geschlossen.

e Abbrechen: Zurlick zum DTM.
Ubernehmen |Klicken Sie Ubernehmen an, um lhre zuletzt gemachten Einstellungen zu bestatigen.

Alle geanderten Werte werden auf die der Rahmenapplikation zugrundeliegenden Daten angewendet.
Der Dialog bleibt gedffnet.

Hilfe Klicken Sie Hilfe an, um die DTM-Online-Hilfe zu 6ffnen.
Tabelle 4: OK, Abbrechen, Ubernehmen und Hilfe
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1.6.5 Statusleiste

In der Statusleiste zeigen grafische Symbole den aktuellen DTM-Status an
(z. B. den Verbindungs- oder Download-Status oder andere Aktivitaten).

=J[= Getrennt

I:] Datensatz

1 2 3456
Abbildung 3: Statusleiste - Statusfelder 1 bis 6
Status- |Symbol / Beschreibung
feld
1 DTM-Verbindungsstatus
== Verbunden: Das Geréat ist online.
v
A0 Getrennt: Das Geréat ist offline.
2 Status der Datenquelle
\j Datensatz: Daten der Konfigurationsdatei werden angezeigt
(Datenspeicher).
L,j_ Gerat: Aus dem Gerat ausgelesene Daten werden angezeigt.
3 Status der Konfigurationsdatei
/ Giiltige Anderung: Parameter gedndert, abweichend zur Datenquelle.
4 Direkt am Gerit vorgenommene Anderungen
% Diagnoseparameter laden/aktiveren: Diagnose ist aktiviert.
6 Status der Geratediagnose
g‘ Speichern erfolgreich: Der Speichervorgang war erfolgreich.
Weitere Meldungen aufgrund erfolgreicher Vorgange beim Umgang
mit Geratedaten.
@ Firmware-Download: Firmware-Download wird durchgeflhrt
g Speichern fehlgeschlagen: Der Speichervorgang ist fehlgeschlagen.
Weitere Fehlermeldungen zu fehlerhafter Kommunikation aufgrund
einer Fehlfunktion im Feldbusgerat oder in dessen Peripheriegeraten.

Tabelle 5: Symbole der Statusleiste [1]

Offline-Zustand

Speichern erfolgreich
Firmware-Download

Firmware-Download
erfolgreich

Online-Zustand und
Diagnose

=1[= Getrennt (J Datensatz

=1[= Getrennt: (J Datensatz f | Speichern erfolgreich
I"-CI[F etrennt (J Datensatz (L) Firmware-Download
=10= Getrennt (J Datensatz el

% Yerbunden i Gerat L

Tabelle 6: Statusleiste, Beispielanzeigen
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2 Sicherheit

2.1 Alligemeines zur Sicherheit

Die Dokumentation in Form eines Benutzerhandbuchs, eines
Bedienerhandbuchs oder weiterer Handbuchtypen, sowie die Begleittexte
sind fur die Verwendung der Produkte durch ausgebildetes Fachpersonal
erstellt worden. Bei der Nutzung der Produkte sind samtliche
Sicherheitshinweise sowie alle geltenden Vorschriften zu beachten.
Technische Kenntnisse werden vorausgesetzt. Der Verwender hat die
Einhaltung der Gesetzesbestimmungen sicherzustellen.

2.2 Bestimmungsgemalier Gebrauch
Der EtherCAT-Master-DTM dient zur Konfiguration und Diagnose von

EtherCAT-Master-Geraten.

2.3 Personalqualifizierung

Das fur die Anwendung des Netzwerksystems verantwortliche Personal
muss das Systemverhalten kennen und im Umgang mit dem System
geschult sein.
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2.4 Sicherheitshinweise

2.4.1 Kommunikationsstopp verursacht durch Firmware- oder
Konfigurations-Download

Wenn Sie Uber den EtherCAT-Master-DTM entweder ein Firmware-Update
(als Download) oder einen Download der Konfiguration durchfiihren
md&chten, beachten Sie Folgendes:

e Zusammen mit dem Firmware-Download erfolgt ein automatisiertes
Reset zum Gerat, das zur Unterbrechung der gesamten
Netzwerkkommunikation und zum Ausfall aufgebauter Verbindungen
fuhrt.

¢ Wenn Sie die Firmware oder die Konfiguration wahrend des
Busbetriebes herunterladen, wird die Kommunikation zwischen Master
und Slaves gestoppt und ein Anlagenstopp kann eintreten.

Moglicher fehlerhafter Anlagenbetrieb

e Ein unvorhersehbares und unerwartetes Verhalten von Maschinen und
Anlagenteilen aufgrund eines Anlagenstopps kann zu
Personenschaden und Schaden an lhrer Anlage fuhren.

» Stoppen Sie das Anwendungsprogramm, bevor Sie das Firmware-
Update starten oder die Konfiguration herunterladen.

» Stellen Sie sicher, dass Ihre Anlage unter Bedingungen arbeitet, unter
denen es nicht zu Personenschaden oder Sachschaden kommen kann.
Alle Netzwerk-Gerate missen in einen ausfallsicheren (fail-safe) Modus
versetzt werden, bevor Sie das Firmware-Update starten oder die
Konfiguration herunterladen.

Verlust von Gerateparametern, Uberschreiben der Firmware

e Durch einen Kommunikationsstopp kdénnen Gerateparameter verloren
gehen und es kann zu Schaden am Gerat kommen.

e Sowohl beim Herunterladen der Firmware als auch beim Herunterladen
der Konfiguration wird die Konfigurationsdatenbank geldscht. Der
Firmware-Download tberschreibt die im Netzwerk-Gerat vorhandene
Firmware.

» Um das Firmware-Update abzuschlieRen und das Gerat wieder
betriebsbereit zu machen, laden Sie die Konfiguration neu, wenn die
Firmware-Aktualisierung beendet ist.

Fur Gerate mit Ethernet-Technologie

e Gerateparameter, die fllichtig gespeichert wurden, wie z. B. die
temporar eingestellten IP-Adressparameter, gehen wahrend dem Reset
verloren.

» Vergewissern Sie sich vor dem Start des Firmware-Downloads oder
bevor Sie die Konfiguration herunterladen, dass die Daten lhrer
Projektkonfiguration nicht-fliichtig gespeichert sind, um den Verlust Ihrer
Konfigurationsdaten zu vermeiden.
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24.2 Nicht zur Anlage passende Konfiguration

Wird eine nicht zur Anlage passende Konfiguration in das Gerat geladen,
konnte dies eine fehlerhafte Datenzuordnung im Anwendungsprogramm
zur Folge haben und ein unvorhersehbares und unerwartetes Verhalten

von Maschinen und Anlagenteilen kann zu Personenschaden und Schaden
an lhrer Anlage fuhren.

» Verwenden Sie nur eine zur Anlage passende Konfiguration im Gerat.
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2.5 Sachschaden

251 Unterbrechung der Spannungsversorgung wahrend Firmware- oder
Konfigurations-Download

Wird wahrend des Vorgangs eines Downloads einer Firmware oder
Konfiguration

e die Spannungsversorgung zu einem PC mit der Software-Anwendung
unterbrochen,

e oder die Spannungsversorgung zum EtherCAT-Master-Gerat wird
unterbrochen,

e oder ein Reset zum Geréat wird durchgefihrt,

kann dies zu den folgenden Konsequenzen fihren:

Verlust von Gerateparametern, Beschadigung der Firmware

e Der Download der Firmware oder der Konfiguration wird unterbrochen
und bleibt unvollstandig.

e Die Firmware oder die Konfigurationsdatenbank werden beschadigt und
Gerateparameter gehen verloren.

e Gerateschaden kdnnen auftreten, da das Gerat nicht neu gestartet
werden kann.

Ob die genannten Folgen eintreten hangt davon ab, zu welchem Zeitpunkt
wahrend des Downloads die Spannungsunterbrechung stattfindet.

» Unterbrechen Sie wahrend des Downloads der Firmware oder der
Konfiguration keinesfalls die Spannungsversorgung zum PC oder zum
Geréat und fuhren Sie kein Reset durch!

Andernfalls kdnnten Sie gezwungen sein, |hr Gerat zur Reparatur
einzusenden.

Spannungseinbruch wahrend Schreib- und Loschzugriffen auf Flash-
Speicher

Das FAT-Dateisystem in der netX-Firmware unterliegt bestimmten
Einschrankungen im Betrieb derselben. Schreib- und Loschzugriffe im
Dateisystem (Firmware aktualisieren, Konfiguration speichern etc.) kdnnen
zur Zerstorung der FAT (File Allocation Table) flhren, falls die Zugriffe
durch einen Spannungseinbruch nicht abgeschlossen werden konnen. Ist
die FAT beschadigt, wird unter Umstanden eine Firmware nicht gefunden
und kann nicht gestartet werden.

Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung des Gerates wahrend
der Schreib- und Loschzugriffe im Dateisystem (Firmware aktualisieren,
Konfigurationsdownload usw.) nicht unterbrochen wird.
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25.2 Ungultige Firmware

Das Laden unglltiger Firmware-Dateien konnte |hr Gerat unbrauchbar

machen.

> Laden Sie nur Firmware-Dateien in das Gerat, die fur dieses Geréat
gultig sind.

Andernfalls kdnnten Sie gezwungen sein, |hr Gerat zur Reparatur
einzusenden.
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3 Gerate in Betrieb nehmen

3.1 Konfigurationsschritte

In der folgenden Ubersicht finden Sie die Schrittfolge zur Konfiguration
eines netX-basierten EtherCAT-Master-Gerates mit dem EtherCAT-Master-
DTM, wie sie flr viele Anwendungsfalle typisch ist. Es wird an dieser Stelle
vorausgesetzt, dass die Hardware-Installation durchgefiihrt wurde.

Schritt Kurzbeschreibung Weitere Informationen
EtherCAT-Slave im Konfigurationssoftware SYCON.net 6ffnen. Abschnitt Projektkonfiguration
Geratekatalog erganzen Device durch Einlesen der Geratebeschreibungsdatei im | erstellen [ Seite 20], bzw.
Geratekatalog erganzen. Bedienerhandbuch ,SYCON.net"
- Netzwerk > Geratebeschreibungen importieren. und Bedienerhandbuch
Gerétekatalog laden - Netzwerk > Geratekatalog, »netDevice und netProject
- Katalog neu laden wahlen.
Projekt erstellen / 6ffnen - Datei > Neu bzw. Datei > Offnen wahlen.
Master-Gerat bzw. Slave- |- Im Geratekatalog das Master-Gerat auswahlen und
Gerat in Konfiguration via Drag & Drop in der Netzwerkdarstellung an der
einfugen Linie einflgen.

- Im Geratekatalog das Slave-Geratauswahlen und via
Drag & Drop in der Netzwerkdarstellung der Buslinie
des Master einfligen.*

*Dieser Schritt entfallt, wenn die Netzwerkstruktur
automatisch eingelesen wird.

Master-DTM- - Doppelklick auf das Geratesymbol des Masters. -
Konfigurationsdialog 6ffnen |- Der DTM-Konfigurationsdialog erscheint.

Treibereinstellung prifen |- Einstellungen > Treiber wahlen. Abschnitt Treibereinstellungen
oder anpassen priifen oder

Hinweis! Fir PC-Karten cifX ist der cifX Device Driver .
anpassen [ Seite 24]

als Default-Treiber voreingestellt. Fir alle Ubrigen
Hilscher-Gerate ist der netX Driver als Default-Treiber
voreingestellt.

e Verwenden Sie den cifX Device Driver, wenn der
EtherCAT-Master-DTM auf dem gleichen PC wie das
EtherCAT-Master-Gerat installiert ist.

e Verwenden Sie den netX Driver, wenn Sie den
EtherCAT-Master-DTM (iber USB, seriell (RS232)

oder Uber TCP/IP mit dem EtherCAT-Master-Gerat
verbinden wollen.

e Der 3SGateway Driver for netX (V3.x) wird nur im
Zusammenhang mit CODESYS verwendet.

Fir die Suche nach Geraten kdnnen Sie einen oder

mehrere Treiber gleichzeitig anhaken.

- Prifen, ob der Default-Treiber angehakt ist.

- Gegebenenfalls einen anderen oder mehrere Treiber
anhaken.
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Schritt

Kurzbeschreibung

Weitere Informationen

Treiber konfigurieren

Wenn Sie den netX Driver verwenden, missen Sie
diesen gegebenenfalls konfigurieren.

Fur netX Driver und Kommunikation tiber TCP/IP die
IP-Adresse des Gerates angeben.

- Einstellungen > Treiber > netX Driver > TCP
Connection wéhlen.

- Mit einen IP-Bereich hinzufligen.

- Unter IP Address die IP-Adresse des Gerates
eingeben oder einen IP-Bereich vorgeben.

- Save anklicken.

Die Treiberparameter netX Driver USB/RS232 nur
anpassen, wenn diese von den Standardeinstellungen
abweichen.

Hinweis!
e Der cifX Device Driver bendtigt keine Konfiguration.

e Die Konfiguration des 3SGateway Driver for netX
(V3.x) erfolgt Uber die CODESYS-Oberflache.

netX Driver
konfigurieren [ Seite 27]

Master-Gerat dem Treiber
zuordnen (mit oder ohne
Firmware)

- Einstellungen > Geratezuordnung wahlen,

- Unter Gerateauswahl Nur geeignete bzw. alle wahlen
und Suchen anklicken.

- In der Tabelle das oder die bendtigten Gerate
anhaken.

- Ubernehmen anklicken.

Gerét zuordnen (mit oder ohne
Firmware) [ Seite 34]

Firmware auswahlen und
herunterladen

Falls das Gerat noch keine Firmware geladen hat:

- Beachten Sie die notwendigen
Sicherheitsvorkehrungen, um Personenschaden und
Sachschéaden vorzubeugen, die in Folge eines
Kommunikationsstopps auftreten kénnen.

- Einstellungen > Firmware-Download wéahlen,
- Auswabhlen.. anklicken,

- eine Firmware-Datei auswahlen,

- Offnen anklicken.

- Laden und Ja anklicken.

Weitere Angaben dazu finden
Sie im Kapitel Sicherheit.

Firmware auswéhlen und
herunterladen [ Seite 39]

Master-Gerat erneut
zuordnen (mit Firmware
bzw. Systemkanal)

Dieser Schritt entféllt beim
wiederholten Download.

- Einstellungen > Geratezuordnung wahlen,
- Suchen anklicken.

- In der Tabelle das bendétigte Gerat anhaken.
- Ubernehmen anklicken.

- Den Dialog uber OK schliel3en.

Das Gerét (mit Firmware) erneut
suchen und
auswéhlen [ Seite 37]

Slave-Gerat konfigurieren*

(*Dieser Schritt entféllt,
wenn die Netzwerkstruktur
automatisch eingelesen
wird.)

- Im Slave-DTM-Dialog Konfiguration > Verhalten
wahlen.

- Die Parameter fir die Watchdog-Timer setzen.

- Die Timeout-Werte setzen, fir verschiedene
Zustandsubergange.

- Festlegen, welche Verifikation bei der
Gerateliberprufung durchgefiihrt werden soll.

- Wahlen zwischen kombinierten und getrennten
EtherCAT-Kommandos fir Lese- und Schreibzugriffen.
- Prozessdaten wahlen.

- Die Prozessdaten des Slave (PDO-Zuweisung und
PDO-Inhalt) konfigurieren.

- Den Dialog tuber OK schliel3en.

Bedienerhandbuch ,Generisches
DTM flr EtherCAT-Slave-
Gerate*
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Schritt

Kurzbeschreibung

Weitere Informationen

Master-Gerat konfigurieren

- Im Master-DTM-Konfigurationsdialog Konfiguration
wahlen.

- Prozessdaten-Handshake wahlen.

- Das Prozessdaten-Ubergabeverfahren festlegen.

- Topologie wahlen.

- Im graphischen Editor die aktuelle Netzwerktopologie
gemalf den Anforderungen nachbilden. Dazu die
Verbindungsansicht verwenden.

- Mailbox wahlen.

- Fur Slaves mit konfigurierbaren CoE-Parametern,
Eintrage auf den Registerkarten ‘Start-up’ und ‘Userdef
Start-up’ vornehmen.

- FMMU/ SyncMan wahlen.

- Die Parameter fir FMMU und flr den Sync-Manager
einstellen.

- Prozessdaten wahlen.

- Fur die konfigurierten Module oder Messsignale
symbolische Namen

vergeben.

- Adresstabelle wahlen.

- Die Adressinformationen und Parameter fir die
Prozessdatenobjekte (PDO) einstellen.

- Init Kommandos wahlen.

- Die Tabelle der Init-Kommandos nach den
Anforderungen editieren.

- Den Dialog tuber OK schliel3en.

Allgemein [ Seite 60]

Prozessdaten-
Handshake [ Seite 63]

Topologie [ Seite 64]
Mailbox [ Seite 70]
FMMU/SyncMan [ Seite 77]
Prozessdaten [ Seite 81]
Adresstabelle [ Seite 83]
Init-Kommandos [ Seite 85]

Projekt speichern

- Datei > Speichern wahlen.

Bedienerhandbuch ,SYCON.net"

Master-Geréat verbinden

- Rechtsklick auf das Geratesymbol des Master.
- Verbinden wahlen

Abschnitt Gerét verbinden/
trennen [ Seite 88]

Download der
Konfiguration

- Beachten Sie die notwendigen
Sicherheitsvorkehrungen, um Personenschaden und
Sachschaden vorzubeugen, die in Folge eines
Kommunikationsstopps oder in Folge einer nicht zur
Anlage passenden Konfiguration auftreten kénnen.

- Rechtsklick auf das Geratesymbol des Master.
- Download wéhlen.

Abschnitt Konfiguration
herunterladen [ Seite 90]

Netzwerkstruktur einlesen

Alternativ zur manuellen Konfiguration des Slave-
Gerates, kénnen Sie die Netzwerkstruktur (im Master—
DTM) einlesen. Gehen Sie wie folgt vor:

1. Netzwerkstruktur einlesen anklicken.

2. Einstellungen im Scan-Antwort-Dialog vornehmen.
3. Gerate erstellen anklicken.

5. Die aktuelle Konfiguration der Slave-Gerate in das
Master-Gerat herunterladen.

Abschnitt Netzwerkstruktur
einlesen [ Seite 92]

Diagnose - Rechtsklick auf das Geratesymbol des Master. Abschnitt

- Diagnose wahlen. Diagnose [ Seite 103]

- Der Diagnosedialog erscheint.

(1.) Prifen, ob die Kommunikation OK ist:

Diagnose > Alilgemeindiagnose > Geratestatus

»-Kommunikation“ muss griin sein!

(2.) ,Kommunikation“ ist griin: E/A-Monitor aufrufen

und Ein- bzw. Ausgangsdaten testen.

(3.) ,Kommunikation“ ist nicht griin: Diagnose und Abschnitt

Erweiterte Diagnose zur Fehlersuche verwenden. Erweiterte

- Den Dialog tuber OK schliel3en. Diagnose [ Seite 109]
E/A-Monitor - Rechtsklick auf das Geratesymbol des Master. Abschnitt E/A-

- Diagnose wahlen,

- Werkzeuge > E/A-Monitor wahlen.
- Ein- bzw. Ausgangsdaten prifen.

- Den Dialog tuber OK schliel3en.

Monitor [ Seite 123]

Verbindung trennen

- Rechtsklick auf das Geratesymbol.
- Trennen wahlen.

Abschnitt Gerét verbinden/
trennen [ Seite 88]

Tabelle 7: Gerét in Betrieb nehmen — Konfigurationsschritte
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3.2 Projektkonfiguration erstellen

1. Slave-Gerat im Geratekatalog erganzen.
» Netzwerk > Geratebeschreibungen importieren wahlen.
» Geratebeschreibungsdatei einlesen.
2. Geratekatalog laden.
> Netzwerk > Geratekatalog wahlen.
» Katalog neu laden wahlen.
3. Projekt erstellen oder 6ffnen.
» Neues Projekt erstellen / bestehendes Projekt 6ffnen:
> Datei > Neu bzw. Datei > Offnen wéhlen.
4. Master-Gerat bzw. Slave-Gerat in Konfiguration einfligen.

» Im Geratekatalog das Master-Gerat auswahlen und via Drag & Drop in
der Netzwerkdarstellung an der Linie einfugen.

» Im Geratekatalog das Slave-Gerat auswahlen*.
» Das Slave-Gerat via Drag & Drop in der Netzwerkdarstellung der
Buslinie des Masters einfligen.”

*Dieser Schritt entféllt, wenn die Netzwerkstruktur automatisch eingelesen
wird.

Hinweis:
Damit Sie im Geratekatalog das gewiinschte Gerat auswahlen,
beachten Sie unten im Geratekatalogfenster die Angaben zum DTM
und zum Geréat. Bei der Sortierung nach Feldbus kénnen mehrere
Gerate mit identischem Namen von verschiedenen Herstellern
angezeigt werden.

Weitere Informationen siehe Bedienerhandbuch ,SYCON.net" und
[:El Bedienerhandbuch ,netDevice und netProject”.
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3.3  Zugriff auf Online-Funktionen

Auf ,Netzwerkstruktur einlesen® zugreifen

.9 Hinweis:

Wenn unter Konfiguration > Master-Einstellungen > Anlauf der
Buskommunikation die Einstellung Gesteuert durch Applikation
ausgewahlt wurde, befindet sich das Master-Gerat nach ,Power on
Reset’ im ,Offline’-Zustand! In diesem Zustand kdonnen Sie die
Online-Funktion Netzwerkstruktur einlesen nicht verwenden.

» Um auf diese Online-Funktion zugreifen zu kénnen, wenn das
Master-Gerat zusammen mit einem Anwendungsprogramm
arbeitet, muss das Anwendungsprogramm die Kommunikation
starten.

> Alternativ kdnnen Sie die Kommunikation manuell aus dem
Kontextmeni des Master-Gerates liber Start Kommunikation
starten.

3.4 Netzwerkstruktur einlesen

Alternativ zur manuellen Konfiguration des Slave-Gerates, kdnnen Sie die
Netzwerkstruktur Uber das Kontextmeni Netzwerkstruktur einlesen
automatisch einlesen und das Gerét erstellen. Danach konnen Sie die
Konfiguration des Slave-Gerates auf das Master-Gerat herunterladen.
Nehmen Sie dazu folgende Schritte vor:

1. Netzwerkstruktur einlesen starten.

2. Einstellungen im Scan-Antwort-Dialog des Master-DTM vornehmen.

3. Gerate erstellen anklicken.

4. Die Konfiguration des Slave-Gerates in das Master-Gerat
herunterladen.

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt Netzwerkstruktur
einlesen [ Seite 92].
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3.5 Kommunikation starten/stoppen
Sie kénnen die Kommunikation zwischen einem EtherCAT-Master-Gerat
und EtherCAT-Slave-Geraten manuell starten oder stoppen.

¢ Kommunikation starten kann aufgerufen werden, wenn die
Kommunikation vorher gestoppt wurde, oder die Konfiguration dies
verlangt (Controlled release of communication).

¢ Kommunikation stoppen kann aufgerufen werden, wenn die
Kommunikation gestartet wurde.

Um die Kommunikation zu starten bzw. zu stoppen, gehen Sie wie folgt vor:

Kommunikation starten
> Gerat verbinden.

Hinweis:
Um die Kommunikation des Gerates am Bus manuell starten zu
konnen, ist eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM
zum EtherCAT-Master-Gerat erforderlich. Weitere Informationen
dazu finden Sie in Abschnitt Gerét verbinden/trennen [ Seite 88].

» Vom Kontextmenu (rechte Maustaste) den Befehl Weitere Funktionen
> Service > Kommunikation starten wahlen.

= Das Gerat kommuniziert am Bus.

Kommunikation stoppen

_ Fehlerhafter Anlagenbetrieb méglich, Uberschreiben der
Firmware oder Verlust von Gerateparametern

Bevor Sie die Kommunikation stoppen:

» Stoppen Sie das Anwendungsprogramm.

» Stellen Sie sicher, dass alle Netzwerkgerate in einem ausfallsicheren
(fail-safe) Modus befinden.

Nach Durchfiihrung der SicherheitsmalRhahmen:

» Vom Kontextmenu (rechte Maustaste) den Befehl Weitere Funktionen
> Service > Kommunikation stoppen wahlen.

= Die Kommunikation des Gerates am Bus wird gestoppt.
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4 Einstellungen

4.1  Ubersicht Einstellungen fur Treiber und Geratezuordnung

Unter ,Einstellung® kdnnen Sie verschiedene Grundeinstellungen fur Ihr
Gerat vornehmen:

¢ Um eine Verbindung vom EtherCAT-Master- DTM zum EtherCAT-
Master-Gerat herzustellen, kdnnen Sie im Dialogfenster Treiber prifen,
ob der Default-Treiber angehakt ist und gegebenenfalls einen anderen
oder mehrere Treiber anhaken.

e Im Fenster Geratezuordnung wahlen Sie das Gerat aus und ordnen es
dem Treiber zu.

e Der Dialog im Fenster Firmware-Download dient dazu, eine neue
Firmware in das Gerat zu laden.

e Der Dialog im Fenster Lizensierung bzw. Lizenz kdnnen Sie Lizenzen
fur Master-Protokolle und Utilities bestellen und in Ihr Gerat Ubertragen.

Mavigationshereich =
3 Einstellungen

£ Treiber

neks Driver
Gerakezuordnung
Firmware-Download
Lizensierung

Abbildung 4: Navigationsbereich - Einstellungen (Beispiel)

Es konnen weitere Treiber erscheinen.

Hinweis:
Um die Dialogfenster unter Einstellungen editieren zu kdnnen,
bendtigen Sie die Benutzerrechte fur ,Wartung®.
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4.2 Treibereinstellungen prifen oder anpassen

Das Dialogfenster Treiber zeigt die flr eine Verbindung vom EtherCAT-
Master-DTM zum Geréat verfligbaren Treiber an.

Hinweis:
In der Konfigurationssoftware ist ein Default-Treiber voreingestellt.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Treiber wahlen.
» Im Navigationsbereich Einstellungen > Treiber wahlen.

= Das Dialogfenster Treiber erscheint. Darin werden die verfligbaren
Treiber und die Voreinstellung des Default-Treibers angezeigt.

Treiber
| Treiber Version | 1D
CIFX Device Driver 1.101.1.9801 {368BECSB-0E92-4C0E-B4AT-64F62ZAE TAAFA}
D 35Gateway Driver for netX (V3.x) 0.5.1.2 {737CD3A59-4CF6-4259-8E4D-109B6A6BEAT 1}
D netX Driver 1.103.2,5183 {B54CBCCT-F333-4135-8405-6E 12FCBBEER 2}
Abbildung 5: Default-Treiber ,cifX Device Driver* fiir die PC-Karte cifX (Beispiel)
Treiber
| Treiber Veersion | D
D CIFX Device Driver 1,101.1.9801 {368BECSE-0E92-4C0E-B4A9-64F6 2AETAAF A}
[0  35Gateway Driver for netX (v3.x) 0.9.1.2 I787CD3A%-4CF5-4255-8E40 - 109B6AGEEAS 1}
netx Driver 1.103.2.5183 {B54CBCCT-F333-4135-8405-6E 12FCEBEER 2}

Abbildung 6: Default-Treiber ,netX Driver” Hilscher-Geréte auller PC-Karten cifX (Beispiel)

Parameter Beschreibung
Treiber Name des Treibers. (Weitere Angaben finden Sie bei den Beschreibungen der Handlungsschritte.)
Default-Treiber (Voreinstellungen in der Konfigurationssoftware): Fir PC-Karten cifX ist der cifX
Device Driver als Default-Treiber voreingestellt. Fir alle Gbrigen Hilscher-Gerate ist der netX Driver als
Default-Treiber voreingestellt.
Fir die Suche nach Geraten kdnnen Sie mehrere Treiber gleichzeitig anhaken.
Version ODMV3-Version des jeweiligen Treibers
ID ID des Treibers (Treiberkennung)
Tabelle 8: Parameter der Treiberauswahlliste
2. Prufen, ob der Default-Treiber angehakt ist.
» Um eine Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-
Master-Gerat herzustellen, prifen Sie im Dialogfenster Treiber ob der
Default-Treiber angehakt ist und haken gegebenenfalls einen anderen
oder mehrere Treiber an.
3. Gegebenenfalls einen anderen oder mehrere Treiber anhaken.
» Dazu das Kontrollkastchen fiir den oder die Treiber in der Auswabhlliste
anhaken.
Hinweis:
Der flr die Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-
Master-Gerat verwendete Treiber muss vom Gerat unterstitzt
werden bzw. fur das Geréat verfugbar sein.
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e Verwenden Sie den cifX Device Driver, wenn der EtherCAT-Master-
DTM auf dem gleichen PC wie das EtherCAT-Master-Gerat installiert

ist.

e Verwenden Sie den netX Driver, wenn Sie den EtherCAT-Master-DTM
Uber USB, seriell (RS232) oder tiber TCP/IP mit dem EtherCAT-Master-

Gerat verbinden wollen.

e Der 3SGateway Driver for netX (V3.x) wird nur im Zusammenhang mit
CODESYS verwendet. Die Versionsangabe V3.x bezieht sich auf die von
3S-Smart Software Solutions GmbH vergebene Treiberversion.

Fir die Suche nach Geraten kdnnen Sie mehrere Treiber gleichzeitig

anhaken.
Treiber
| Treiber Version | D
CIFX Device Driver 1.101.1.9801 {368BECSE-0E92-4C0E-B4A9-69F6 2AETAAF A}
D 3sGateway Driver for netX (vV3.x) 0.9.1.2 {787CD3A5-49CF6-4259-8E4D-109B6AEBEAS 1}
netx Driver 1,103.2.5183 {B54CBCCT-F333-4135-8405-6E L2FCEBEER 2}

Abbildung 7: Manuelle Auswahl mehrerer Treiber (Beispiel)
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4.3 Treiber konfigurieren

4.3.1 cifX Device Driver

Im EtherCAT-Master-DTM ist flr den cifX Device Driver kein
Treiberdialogfenster vorhanden, da fir den cifX Device Driver keine
Einstellungen vorgenommen werden mussen.

Der cifX Device Driver wird verwendet, wenn der EtherCAT-Master-DTM
auf dem gleichen PC wie das EtherCAT-Master-Gerat installiert ist.

.9 Hinweis:

Um Uber den cifX Device Driver eine Verbindung von einem DTM
zu einem Master-Geréat herzustellen zu kdnnen, muss der cifX
Device Driver installiert sein und Zugriff auf das Master-Gerat
haben.

4.3.2 netX Driver

Der Treiber netX Driver wird bentzt, um Uber verschiedene
Verbindungsarten eine Verbindung vom DTM zum Gerat herzustellen. Der
DTM kommuniziert mit dem Gerat tber eine USB-Verbindung, eine serielle
Verbindung (RS232) bzw. eine TCP/IP-Verbindung. Der netX Driver stellt
Uber

e die USB-Schnittstelle des Gerates bzw. die USB-Schnittstelle des PCs
eine USB-Verbindung zum Gerat her,

e die RS232-Schnittstelle des Gerates bzw. den COM-Port des PCs eine
serielle Verbindung (RS232) zum Gerat her,

e bzw. Uber Ethernet eine TCP/IP-Verbindung zum Gerat her.
Um eine Verbindung vom DTM zur physikalischen Ebene des Gerates

herzustellen arbeitet die Treibersoftware netX Driver in Kombination mit
den Software-Komponenten:

o ,USB/COM-Connector* fir die USB-Verbindung sowie flr die serielle
Verbindung (RS232) und

o ,TCP-Connector” fur die Ethernet-Verbindung.

Bedieneroberflache als Online-Hilfe aufrufen:
» Dazu Einstellungen > Treiber > netX Driver anklicken und
Taste F1 drucken.

Beschreibungen zum netX Driver kénnen Sie in der DTM-
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4.3.3 netX Driver konfigurieren

Die folgenden Schritte sind erforderlich, um den netX Driver zu
konfigurieren:

USB/RS232-Verbindung

Fur die Einstellung der Treiberparameter fur eine USB-Verbindung oder
eine serielle Verbindung beachten:

Hinweis:
Die Treiberparameter netX Driver USB/RS232 nur anpassen, wenn
diese von den Standardeinstellungen abweichen. Nach dem
Speichern der geanderten Treiberparameter werden diese bei der
Geratezuordnung beim Scannen nach Geraten wirksam.

Fur die Einstellung der Treiberparameter fur eine USB-Verbindung oder
eine serielle Verbindung:

1. Die Treiberparameter netX Driver USB/RS232 anpassen.
> Uber Einstellungen > Treiber > netX Driver > USB/RS232

Connection das Treiberdialogfenster aufrufen.
TCP/IP-Verbindung
Fur die Einstellung der Treiberparameter flr eine TCP/IP-Verbindung:

2. IP-Adresse des Gerates vorgeben.

> Uber Einstellungen > Treiber > netX Driver > TCP Connection das
Treiberdialogfenster aufrufen.

» Mit Select IP Range einen IP-Bereich hinzuflgen.

» Unter IP Range Configuration > IP Address die IP-Adresse des
Gerates eingeben (Use IP Range ist nicht angehakt).

3. Oder IP-Adressbereich vorgeben:
» Use IP Range anhaken.

» Unter IP Range Configuration > IP Address links die Anfangsadresse
des IP-Suchbereichs und rechts die Endadresse des IP-Suchbereichs
eingeben.

4. Die IP-Adresse oder den IP-Suchbereich speichern.
» Dazu Save anklicken.

= Nach dem Speichern der geanderten Treiberparameter werden diese
bei der Geratezuordnung beim Scannen nach Geraten wirksam.
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4.3.4 netX Driver - USB/RS232-Verbindung

Die Kommunikation vom DTM zum Geréat Uber eine USB/RS232-
Verbindung wird verwendet, wenn der DTM auf einem PC installiert ist und
zwischen diesem PC und dem Gerat

e eine USB-Verbindung
e oder eine serielle Verbindung (RS232) besteht.

Das DTM greift Uber die USB-Schnittstelle oder Gber die RS232-
Schnittstelle auf das Gerat zu. Dazu muss entweder ein USB-Port des PCs
Uber ein USB-Kabel mit der USB-Schnittstelle des Gerates verbunden sein
oder ein physikalischer COM-Port des PCs muss Uber ein serielles Kabel
mit der RS232-Schnittstelle des Gerates verbunden sein.

Der netX Driver / USB/RS232 Connection [netX Driver / USB/RS232-
Verbindung] unterstitzt alle am PC bereitgestellten physikalischen und
virtuellen COM-Schnittstellen.

Uber die RS232-Schnittstelle bzw. die USB-Schnittstelle wird das Gerat
konfiguriert bzw. wird Diagnose durchgefuhrt.
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4.3.4.1 Treiberparameter fir netX Driver - USB/RS232-Verbindung
Die Einstellungen der Treiberparameter fur die USB/RS232-Verbindung
werden Uber den Konfigurationsdialog netX Driver / USB/RS232
Connection [netX Driver / USB/RS232-Verbindung] vorgenommen.
» Den Dialog USB/RS232 Connection im Navigationsbereich tber
Einstellungen > Treiber > netX Driver 6ffnen.
2 Der Dialog USB/RS232 Connection erscheint.
USBIRS232 Connection ] TCP Connectian |
v Enable ISB/R5232 Connector (Restart of QDM required)
Select Port: [com1 R
Port Configuration
[ Disable Port
BaudRate:  |115.2 kBitfs ~ v| Eyte Size: |5 Byte |
Stap Bits: |1 Stopbit | Parity: Mo Parity |
Send Timeout: | 1000 i‘ ms Keep alive Timeout: | 2000 i‘ ms
Reset Timeouk: | 10000 i‘ ms
Restore Save | Save Al |
Abbildung 8: netX Driver > USB/RS232 Connection (USB/RS232-Verbindung)
Parameter Beschreibung Wertebereich /
Default-Wert
Enable USB/RS232 |angehakt: Der netX Driver kann Uber die USB/RS232-Schnittstelle angehakt,
Connector (Restart |kommunizieren. nicht angehakt;
of ODM required) Default:

[USB/RS232-
Connector aktivieren
(ODM muss neu
gestartet werden)]

nicht angehakt: Der netX Driver kann nicht liber die USB/RS232-
Schnittstelle kommunizieren.

Wird das Hakchen fiir Enable USB/RS232 Connector gesetzt oder
entfernt, muss der ODM-Server neu gestartet werden', damit die neue
Einstellung wirksam wird.

'Den ODM-Server tiber ODMV3 Tray Application neu starten:

- In der Fulizeile m mit der rechten Maustaste anklicken.
- Im KontextmenU( Service > Start wahlen.

nicht angehakt

Select Port
[Port auswahlen]

Je nachdem welche COM-Ports (Schnittstellen) auf dem PC vorhanden
sind, werden diese unter Select Port angezeigt.

COM 1 bis COM N

Port Configuration [Port-Konfiguration]

Disable Port
[Port deaktivieren]

angehakt: Kein Verbindungsaufbau.

nicht angehakt: Der netX Driver versucht einen Verbindungsaufbau
mithilfe der konfigurierten USB/RS232-Schnittstelle herzustellen.

angehakt,
nicht angehakt
(Default)

Baud rate
[Baudrate]

Ubertragungsgeschwindigkeit: Anzahl der Bits pro Sekunde.
Das Gerat muss die Baudrate unterstiitzen.

9.6, 19.2, 38.4, 57.6
bzw. 115.2 [KBit/s];
Default (RS232):
115.2 [KBit/s]
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Parameter Beschreibung Wertebereich /
Default-Wert
Stop bits Anzahl der Stop-Bits, die nach der Ubertragung der Sendedaten zu Stop-Bit: 1, 1.5, 2;

[Stop-Bits)]

Synchronisationszwecken fur den Empfanger gesendet werden.

Default (RS232): 1

Send Timeout
[Sendezeitlimit]

Maximale Zeit, bevor die Ubertragung der Sendedaten abgebrochen wird,
wenn der Sendeprozess fehlschlagt, weil z. B. der Ubertragungspuffer
voll ist.

100 ... 60.000 [ms];
Default (RS232 und
USB): 1000 ms

Reset Timeout

Maximale Zeit flir ein Gerate-Reset einschlieRlich der Neuinitialisierung

100 ... 60.000 [ms];

[Reset-Zeitlimit] der fiir die Kommunikation verwendeten physikalischen Schnittstelle. Default (RS232 und
USB): 5000 ms
Byte size Anzahl Bits pro Byte nach der Byte-Spezifikation 7 Bit, 8 Bit;
[Byte-GroRe] Default (RS232):
8 Bit
Parity Bei der Fehlererkennung bei der Datenubertragung mittels Paritatsbits No Parity,
[Paritaf] bezeichnet "Paritat" die Anzahl der mit 1 belegten Bits im Gbertragenen Odd Parity,
Informationswort. Even Parity,
No Parity: kein Paritétsbit Mark Parity,
Space Parity;
Odd Parity: Die "Paritat" heit ungerade (engl. "odd"), wenn die Anzahl Default (RS232):
der mit 1 belegten Bits im Ubertragenen Informationswort ungerade ist. No Parity

Even Parity: Die "Paritat" heilt gerade (engl. "even"), wenn die Anzahl
der mit 1 belegten Bits im Ubertragenen Informationswort gerade ist.

Mark Parity: Ist das Paritatsbit immer 1, dann spricht man von einer Mark-
Paritat (es enthalt keine Information).

Space Parity: Ist das Paritatsbit immer 0, dann spricht man von einer
Space-Paritat (es stellt einen Leerraum dar).

Keep Alive Timeout
[‘Keep Alive*“-Zeitlimit]

Die "Keep Alive"-Mechanismus dient zur Uberwachung, ob die
Verbindung zum Gerét aktiv ist. Verbindungsfehler werden Uber einen
periodischen Heartbeat-Mechanismus ausfindig gemacht. Nach Ablauf
der eingestellten Zeit setzt der Heartbeat-Mechanismus ein, wenn keine
Kommunikation mehr stattfindet.

100 ... 60.000 [ms];
Default (RS232 und
USB): 2000 ms

Restore Alle Einstellungen im Konfigurationsdialog auf die Default-Werte

[Zurticksetzen] zurlcksetzen.

Save Alle im Konfigurationsdialog netX Driver > USB/RS232 Connection

[Speichern] vorgenommenen Einstellungen speichern, d. h. nur fir die gewahlte
Verbindungsart.

Save All Alle im Konfigurationsdialog netX Driver vorgenommene Einstellungen

[Alle speichern] speichern, d. h. fur alle Verbindungsarten.

Tabelle 9: Parameter netX Driver > USB/RS232 Connection
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4.3.5 netX Driver - TCP/IP-Verbindung

Die Kommunikation vom DTM zum Gerat tber eine TCP/IP-Verbindung
wird in den beiden nachfolgend genannten typischen Anwendungsfallen
verwendet:

Anwendungsfall 1: Das Gerat hat eine eigene Ethernet-Schnittstelle. Der
DTM ist auf einem PC installiert und die TCP/IP-Verbindung wird von
diesem PC aus zum Stand-Alone-Gerat hergestellt. Dabei wird die IP-
Adresse des Gerates verwendet.

Anwendungsfall 2: Das Gerat ist in einem Remote-PC (entfernter PC)
eingebaut. Der DTM ist auf einem zusatzlichen PC installiert und die TCP/
IP-Verbindung wird von diesem PC aus zum Remote-PC hergestellt. Dabei
wird die IP-Adresse des Remote-PC verwendet. Damit die TCP/IP-
Verbindung zustande kommt, muss auf dem Remote-PC der citXTCP/IP-
Server gestartet werden. Der ciftXTCP/IP-Server ermdglicht den Remote-
Zugriff Gber eine TCP/IP-Verbindung auf das Gerat.

Hinweis:
Eine Ausfuhrungsdatei fir den cifXTCP/IP-Server ist auf der
Produkt-CD im Verzeichnis Tools vorhanden.

Uber die TCP/IP-Schnittstelle des Gerates bzw. des Remote-PC wird das
Gerat konfiguriert bzw. Diagnose durchgeflhrt.
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4.3.5.1 Treiberparameter fir netX Driver - TCP/IP-Verbindung
Die Einstellungen der Treiberparameter fir die TCP/IP-Verbindung werden
Uber den Konfigurationsdialog netX Driver / TCP Connection [netX
Driver / TCP/IP-Verbindung] vorgenommen.
» Den Dialog TCP Connection im Navigationsbereich tUber
Einstellungen > Treiber > netX Driver 6ffnen.
> Der Dialog netX Driver erscheint.
» TCP Connection (TCP/IP-Verbindung) wahlen.
USE/RS232 Connecktion  TCP Connection ]
|v Enable TCP Conneckor (Restart of QDM required)
Select IP Range: |IP_R.ﬁ.NGE|:| j ® Sican Timeout: | 100 i‘ ms
IP Range Configuration
[ Disable IP Range
IP Address [ Use IP Range TP Port Address Counk
192 168, 1 . 1 —| 50111 |1
Send Timeout; | 1000 :‘ ms kKeep Alive Timeout: | 2000 :‘ ms
Reset Timeout: | 20000 :‘ ms
Restaore Save | Save Al |
Abbildung 9: netX Driver > TCP Connection (TCP/IP-Verbindung)
Parameter Beschreibung Wertebereich /
Default-Wert
Enable TCP angehakt: Der netX Driver kann Uber die TCP/IP-Schnittstelle angehakt,
Connector (Restart |kommunizieren. nicht angehakt;
of ODM required) Default:

[TCP-Connector
aktivieren (ODM muss
neu gestartet werden)]

nicht angehakt: Der netX Driver kann nicht tGber die TCP/IP-Schnittstelle
kommunizieren.

Wird das Hakchen fiir Enable TCP Connector gesetzt oder entfernt,

muss der ODM-Server neu gestartet werden', damit die neue Einstellung

wirksam wird.

'Den ODM-Server tiber ODMV3 Tray Application neu starten:

- In der FuRRzeile m mit der rechten Maustaste anklicken.
- Im Kontextmeni Service > Start wahlen.

nicht angehakt

Select IP Range
[IP-Bereich
auswahlen]

Uber Select IP Range kénnen schon angelegte IP-Bereiche ausgewahit
werden.

Uber kann ein IP-Bereich erganzt werden.

Uber 1 kann ein |P-Bereich geléscht werden.

Scan Timeout [ms]
[Abfragezeit]

Uber Scan Timeout [ms] wird eingestellt, wie lange beim
Verbindungsaufbau auf eine Antwort des Gerates gewartet wird.

10 ... 10.000 [ms];
Default: 100 ms
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Parameter Beschreibung Wertebereich /
Default-Wert

IP Range Configuration [/P-Bereich-Konfiguration)

Disable IP Range angehakt: Kein Verbindungsaufbau. angehakt,

[IP'BQr?'Ch nicht angehakt: Der netX Driver versucht einen Verbindungsaufbau nicht angehakt

deaktivieren] (Default)

mithilfe der konfigurierten TCP/IP-Schnittstelle herzustellen.

IP Address (links)

Die IP-Adresse des Gerates eingeben, (wenn Use IP Range nicht

gultige IP-Adresse;

[IP-Adresse] angehakt). Default: 192.168.1.1
Die Anfangsadresse des IP-Suchbereichs eingeben, (wenn Use IP
Range angehakt).
Use IP Range angehakt: Es wird ein IP-Adressbereich verwendet. angehakt,
[IP'Ber‘:’;Ch nicht angehakt: Es wird nur eine IP-Adresse verwendet. nicht angehakt
verwenden)] Default: nicht

angehakt

IP Address (rechts)

Die Endadresse des IP-Suchbereichs eingeben, (nur wenn Use IP Range

gulltige IP-Adresse;

[IP-Adresse] angehakt). Default: 0.0.0.0
Address Count Zeigt die Adressenzahl des Suchbereichs an, die sich aufgrund der Empfehlung: 10
[Anzahl Adressen] gewahlten IP-Anfangs- bzw. IP-Endadresse ergibt. (Dazu den Hinweis

unten beachten.)
TCP Port Bezeichnet den Endpunkt einer logischen Verbindung bzw. adressiert 0 — 65535;
[TCP-Port] einen bestimmten Endpunkt auf dem Gerat bzw. PC. Default Hilscher-

Gerat: 50111

Send Timeout
[Sendezeitlimit]

Maximale Zeit, bevor die Ubertragung der Sendedaten abgebrochen wird,
wenn der Sendeprozess fehlschlagt, weil z. B. der Ubertragungspuffer
voll ist.

100 ... 60.000 [ms];
Default (TCP/IP):
1000 ms

Reset Timeout
[Reset-Zeitlimit]

Maximale Zeit flr ein Gerate-Reset einschlieRlich der Neuinitialisierung
der fiir die Kommunikation verwendeten physikalischen Schnittstelle.

100 ... 99.999 [ms];
Default (TCP/IP):
20.000 ms

Keep Alive Timeout
[“Keep Alive“-Zeitlimit]

Die "Keep Alive"-Mechanismus dient zur Uberwachung, ob die
Verbindung zum Gerét aktiv ist. Verbindungsfehler werden tber einen
periodischen Heartbeat-Mechanismus ausfindig gemacht. Nach Ablauf
der eingestellten Zeit setzt der Heartbeat-Mechanismus ein, wenn keine
Kommunikation mehr stattfindet.

100 ... 60.000 [ms];
Default (TCP/IP):
2000 ms

Restore Alle Einstellungen im Konfigurationsdialog auf die Default-Werte

[Zurticksetzen] zurlicksetzen.

Save Alle im Konfigurationsdialog netX Driver > TCP Connection

[Speichern] vorgenommenen Einstellungen speichern, d. h. nur fur die gewahlte
Verbindungsart.

Save All Alle im Konfigurationsdialog netX Driver vorgenommene Einstellungen

[Alle speichern] speichern, d. h. fiir alle Verbindungsarten.

Tabelle 10: Parameter netX Driver > TCP Connection

Hinweis:

Verwenden Sie keinen groflien IP-Bereich in Kombination mit einer

niedrigen Abfragezeit (Scan Timeout). In Windows® XP SP2 hat
Microsoft eine Begrenzung der gleichzeitigen halboffenen
ausgehenden TCP/IP-Verbindungen (Verbindungsversuche)
eingefuhrt, um die Ausbreitung von Viren und Malware von System
zu System zu verlangsamen. Diese Grenze macht es unmaoglich,
dass mehr als 10 halboffene ausgehende Verbindungen gleichzeitig
bestehen. Jeder weitere Verbindungsversuch wird in eine
Warteschlange gestellt und gezwungen, zu warten. Aufgrund dieser
Einschrankung kann ein groRRer IP-Bereich in Kombination mit einer
niedrigen Abfragezeit (Scan Timeout) den Verbindungsaufbau zu

einem Gerat verhindern.
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4.4  Gerat zuordnen (mit oder ohne Firmware)

Hinweis:
Im Dialogfenster Geratezuordnung mussen Sie dem EtherCAT-
Master-DTM das EtherCAT-Master-Gerat erst zuweisen, d. h., das
Kontrollkdstchen anhaken. Dies ist die Voraussetzung dafir, dass
Sie spater eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM
zum EtherCAT-Master-Geréat herstellen kbnnen, wie in Abschnitt
Gerét verbinden/trennen [ Seite 88] naher erlautert.

Suchen Sie im Dialogfenster Geratezuordnung das EtherCAT-Master-
Gerat und wahlen Sie das Gerat aus.

Wenn das Gerat noch keine Firmware erhalten hat oder eine neue
Firmware erhalten soll, gehen Sie wie folgt vor:

1. Das Gerat (mit oder ohne Firmware) suchen und auswahlen.
2. Eine Firmware in das Geréat laden.

3. Das Gerat (mit Firmware) erneut suchen und auswahlen.
» Gehen Sie in der genannten Reihenfolge vor.

441 Gerate suchen

Im Navigationsbereich Einstellungen > Geratezuordnung wahlen.
Das Dialogfenster Geratezuordnung erscheint.

Unter Gerateauswahl > nur geeignete wahlen.

Suchen anklicken, um den Suchvorgang zu starten.

3 VYV YV

In der Tabelle erscheinen alle Gerate, die Uber die vorgewahlten Treiber
mit dem EtherCAT-Master-DTM verbunden werden konnen.

Scan-Fortschritt: 3/5 Gerate (Aktuelles Gerat: -)

ENENENENENENENENENNNENENE
Gerateauswahl: nur gesignete

| Gerat | Hardware-Port 0f112/3 | Slokrnummer | Seriennummer | Treiber Kanalprotokoll | Zugriffspfad
O |Gerdtekias] -j-fPROFIBUS]- 1 20148 CIFY Device Driver  Undefiniert Undefini... ... 1cifX3_3vs
|
ZugriffspFad: |

Abbildung 10: Gerédtezuordnung - erkannte Geréte (Beispiel: Gerét ohne Firmware)

Hinweis:
Fir Gerate, die Uber den cifX Device Driver gefunden wurden,
erscheint in der Spalte Zugriffspfad die Angabe: ...
\cifX[ObisN]_SYS. Dies trifft zu, solange ein Gerat noch keine
Firmware erhalten hat. Nachdem der Firmware-Download
durchgeflhrt worden ist, erscheint in der Spalte Zugriffspfad die
Angabe: ...\cifX[ObisN]_Ch[0bis3].

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Einstellungen

35/150

Parameter Beschreibung Wertebereich /

Default-Wert
Gerateauswahl Nur geeignete oder alle Gerate auswahlen. nur geeignete, alle
Gerat *Der Geratename (=Name der Gerateklasse) des EtherCAT-Master-Gerat

erscheint.

Hardware-Port 0/1/2/3

Zeigt an, welcher Hardware-Port mit welcher Kommunikationsschnittstelle
belegt ist.

Slotnummer

Zeigt die an der PC-Karte cifX tiber den Drehschalter Slot-Nummer
(Karten-ID) eingestellte Slot-Nummer (Karten-ID) an.

Die Angabe n/a bedeutet, dass die Slot-Nummer (Karten-ID) nicht
vorhanden ist. Dies ist der Fall, wenn die PC-Karte cifX keinen
Drehschalter Slot-Nummer (Karten-ID) hat bzw. bei PC-Karten cifX mit
Drehschalter Slot-Nummer (Karten-ID), der Drehschalter auf den Wert
0 (null) eingestellt ist.

1 bis 9,
n/a

Seriennummer

Seriennummer des Gerates

Treiber

Name des Treibers

Kanalprotokoll

Gibt an, welche Firmware auf welchen Geratekanal geladen ist.
Die Angaben fiir den belegten Kanal bestehen aus der Protokollklasse
(Protocol Class) und der Kommunikationsklasse (Communication Class).

a.) Fur Gerate ohne Firmware: Undefiniert Undefiniert,
b.) Fir Gerate mit Firmware: Protokollname entsprechend der
verwendeten Firmware

Zugriffspfad
(letzte Spalte rechts)

In der Spalte Zugriffspfad erscheinen abhangig vom verwendeten
Treiber verschiedene Angaben zum Gerat.

Fir den cifX Device Driver erscheinen die Angaben:
a.) Fur Gerate ohne Firmware: ...\cifX[ObisN]_SYS,
b.) Fir Gerate mit Firmware: ... \cifX[ObisN]_Ch[0bis3].

cifX[0bisN] = Geratesteckplatz (Board-Nummer) 0 bis N
Ch[0bis3] = Kanalnummer 0 bis 3

gerate- und treiber-
abhangig:

Board- bzw. Kanal-
nummer, |[P-Adresse
oder COM-
Schnittstelle

Zugriffspfad
(unten im
Dialogfenster)

Wenn in der Tabelle ein Gerat angehakt ist, erscheinen unter
Zugriffspfad (unten im Dialogfenster) die Treiberkennung (ID) bzw.
abhangig vom verwendeten Treiber verschiedene Angaben zum Gerat.

Fir den cifX Device Driver erscheinen die Angaben:
a.) Fur Gerate ohne Firmware: ... \cifX[ObisN]_SYS,
b.) Fir Gerate mit Firmware: ... \cifX[ObisN]_Ch[0bis3].

cifX[ObisN] = Geratesteckplatz (Board-Nummer) O bis N
Ch[0bisN] = Kanalnummer 0 bis 3

Treiberkennung (ID)

gerate- und treiber-
abhangig:

Board- bzw. Kanal-
nummer, |[P-Adresse
oder COM-
Schnittstelle

Tabelle 11: Parameter der Gerédtezuordnung
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4411

Alle

Alle oder nur geeignete Gerate suchen

> Unter Gerateauswahl > alle wahlen.

> Suchen anklicken.

Scan-Fortschritt: 5/5 Gerdte (Aktuelles Gerat: -)

Gerateauswahl: -

| Gerst | Hardware-Port 0f1/213 | Slotnummer | Seriennummer | Treiber Kanalprotokoll | Zugriffsprad
O |Gerdtesiast  -/-JPROFIBUS)- 1 " zot4s CIF Device Driver  Undefiniert Undefiri,.. . 4cifK3_5Vs
O -[-{Devicehlek/- niv 20027 CIFX Device Driver  Undefiniert Undefini... ... Yif1_svs
O -J-i-1- nv 20058 ety Driver Undefiniert Undefiri... ... 1192.165.1..
O EthernetjEthernet/-f- v 025G CIFX Device Driver  Undefiniert Undefini,.. ... Yeif%z_Svs
O - - CAMopen- njv zo022 CIF¥ Device Driver  Undefiniert Undefiri... ... eif0_svs

Abbildung 11: Gerétezuordnung - erkannte Geréate (Beispiel: Gerdt ohne Firmware)

R In der Tabelle erscheinen alle Gerate, die im Netz erreichbar sind und
Uber die vorgewahlten Treiber mit je einem DTM verbunden werden
konnen.

M

Hinweis:

Bei einem nachfolgenden Firmware-Download erscheinen im
Auswahlfenster Firmware-Datei auswahlen alle Dateien aus dem
gewahlten Ordner, unter Dateityp wird ,Alle Dateien (*.*)“ angezeigt
und das Kontrollkdstchen Die ausgewahlte Firmware-Datei
validieren. ist nicht angehakt.

Nur geeignete
» Unter Gerateauswahl > nur geeignete wahlen.
» Suchen anklicken.

2 In der Tabelle erscheinen alle Gerate, die Uber die vorgewahlten Treiber
mit dem EtherCAT-Master-DTM verbunden werden konnen.

Hinweis:

Bei einem nachfolgenden Firmware-Download erscheinen im
Auswahlfenster Firmware-Datei auswahlen nur Firmware-Dateien
aus dem gewahlten Ordner, unter Dateityp wird ,Firmware-Dateien
(*.nxm)“ bzw. ,Firmware-Dateien (*.nxf)“ angezeigt und das
Kontrollkastchen Die ausgewahlte Firmware-Datei validieren. ist
angehakt.
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4.4.2 Das Gerat auswahlen (mit oder ohne Firmware)

. Hinweis:
Eine Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM kann nur genau zu
einem EtherCAT-Master-Gerat hergestellt werden.

Um das physikalische EtherCAT-Master-Gerat (mit oder ohne Firmware)
auszuwahlen:

» Das entsprechende Gerat anhaken.

2 Unter Zugriffspfad (unten im Dialogfenster) der Zugriffspfad zum
Gerat, d. h. die Treiberkennung, bzw. abhangig vom verwendeten
Treiber verschiedene Zugriffsdaten zum Gerat.

» Ubernehmen anklicken, um die Auswahl zu ibernehmen.

Scan-Fortschritt: 5/5 Gerdte (aktuelles Gerat: -)

Geréteauswahl: nur geeignete

|Gerét |Hardware—Port 01203 | Slotrnuramer | Seriennummer | Treiber K.analptatokel |ZugriFFspFad |
M |Gerdtekiasl  -f-PROFIEUS/- 1 20145 CIFx Device Driver  Undefiniert Undefini... ... \cif®3_avs
|
Zugriffspfad: | {365BECTR-0ES2-4COE-B4A3-64FEZAETARFAY|CIFXE_SV3

Abbildung 12: Gerétezuordnung - Gerét auswéhlen (Beispiel: Gerét ohne Firmware / ein
Gerét ausgewéhlt)

.) Hinweis:

Bevor eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM zum
EtherCAT-Master-Gerat hergestellt werden kann, muss eine
Firmware in das Gerat geladen werden und das Gerat muss erneut
ausgewahlt werden.

Weitere Angaben dazu finden Sie unter Abschnitt Firmware auswéhlen und
herunterladen [ Seite 39] bzw. unter Abschnitt Das Gerét (mit Firmware)
erneut suchen und auswéhlen [ Seite 37].

443 Das Gerat (mit Firmware) erneut suchen und auswahlen

Hinweis:
Dieser Schritt entfallt beim wiederholten Download.

Um das EtherCAT-Master-Gerat (mit Firmware bzw. festgelegtem
Systemkanal) erneut auszuwahlen, gehen Sie wie nachfolgend
beschrieben vor.

» Unter Gerateauswahl > alle oder nur geeignete wahlen.

> Suchen anklicken.

R Fur Auswahl Alle: In der Tabelle erscheinen alle Geréte, die im Netz
erreichbar sind und Uber die vorgewahlten Treiber mit einem DTM
verbunden werden konnen.
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2 Fur Auswahl nur geeignete: In der Tabelle erscheinen alle Gerate, die
Uber den/die vorgewahlten Treiber mit dem EtherCAT-Master-DTM
verbunden werden kdénnen.

Das entsprechende Gerat anhaken.
Ubernehmen anklicken, um die Auswahl zu (ibernehmen.

Bzw. OK anklicken, um die Auswahl zu Gbernehmen und den
Bedienerdialog des DTM zu schlie3en.

> Uber das Kontextmenii (rechte Maustaste) das DTM mit dem Gerat
verbinden.

YV V V

Scan-Fortschritt: 5/5 Gerdte (Aktuslles Gerat: -)

Gerdteauswahl: -
| Gerat | Hardware-Port 0/1/2/3 | Slotnummer | Seriennummer | Treiber Kanalprotakoll | ZugriffspFad

[l [Gerdtenias -I-/PROFIBUS)- 1 20148 CIFX Device Driver  PROFIBUS-DP Masker  ...\cif¥3_Cho
O [Gerdtekias]  -j-[Devicelet|- njv 20027 CIFX Device Driver  Devicelat Masker L Aeifgl_Cha
O |Gerdtekiast  -j-j-- niv 20058 niek Driver Undefiniert Undefini,.. ...\192.16&....
[0 [Geritekiast]  EthernetiEtherneti-/- njv 20288 CIF% Device Drivet  PROFINET IO Device . \cifx2_Cho
O |zerdtesias’  -j-{CaMopen- njv 20022 CIF: Device Driver  Undefiniert Undefini,.. .. \cifR0_5v3

|

Zugriffspfad: | {36EBECSE-DE9Z-4COE-E4A3-E4FE2ZAETARFAH CiFXE_ChO

Abbildung 13: Gerétezuordnung - Gerét auswéhlen (Beispiel: Gerdte mit und ohne
Firmware / ein Gerét ausgewdhlt)

Hinweis:

Nachdem der Firmware-Download beendet ist, erscheinen fur die
Gerate, die Uber den cifX Device Driver gefunden wurden:

In der Spalte Kanalprotokoll: die Angaben zur Firmware fir den
belegten Kanal,

in der Spalte Zugriffspfad bzw. unter Zugriffspfad (unten im
Dialogfenster): die Angabe: \cifX[0bisN]_Ch[0bis3].

cifX[ObisN] = Geratesteckplatz (Board-Nummer) 0 bis N
Ch[0bis3] = Kanalnummer 0 bis 3

M

Weitere Informationen dazu wie Sie eine Online-Verbindung vom
EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-Master-Gerat herstellen, finden Sie
in Abschnitt Gerét verbinden/trennen [ Seite 88].
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4.5 Firmware auswahlen und herunterladen

Voraussetzungen

Hinweis:

Vor dem Firmware-Download, miissen Sie den Treiber und das
Master-Gerat (mit oder ohne Firmware) auswahlen und dem Gerat
eine Hardware zuordnen. Weitere Informationen dazu finden Sie in
den Abschnitten zu den Treibereinstellungen und zur
Geratezuordnung.

Vorgehen

Uber den Dialog Firmware-Download kénnen Sie eine Firmware in das
Gerat Ubertragen. Laden Sie die Firmware in das Gerat, wie hier
nachfolgend beschrieben:

1. Firmware-Datei auswahlen.
» Im Navigationsbereich Einstellungen > Firmware-Download wahlen.
2 Das Dialogfenster Firmware-Download erscheint.

Marme:

Version:

A

i Auswahlen. ..

ACHTUMNG:

Ein Firrmware-Download

- unterbricht die Buskormmunikation,

- lascht die Konfigurationsdatenbank und

- Uberschreibt die auf dem Gerat vorhandene Firmware,

rmn die akkualisierung abzuschliefen und das Gerat wieder in Betrieb zu nebmen, Fihren Sie nach
Abschiul dieser Operation erneut einen Konfigurationsdownload durch,

[ e

Abbildung 14: Firmware-Download

Element Beschreibung

Name

Der Pfad und Namen der ausgewahlten Firmware-Datei werden angezeigt.

Version

Die Version und Build-Version der ausgewahlten Firmware-Datei werden
angezeigt.

Auswahlen |[Uber "Auswahlen ..." kdnnen Sie die Firmware-Datei fiir den Download

auswahlen.

Hinweis! Wenn dem Gerat keine Hardware zugordnet wurde, erscheint die
Fehlermeldung: ,Dem Gerat wurde keine Hardware zugeordnet!”

Laden

Uber "Laden" kénnen Sie die Firmware in das Gerat herunterladen.

Tabelle 12: Parameter Firmware-Download
» Auswahlen anklicken.

2 Wenn dem Geréat keine Hardware zugordnet wurde, erscheint die
Fehlermeldung: ,Dem Gerat wurde keine Hardware zugeordnet!*

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Einstellungen

40/150

p—

[9] Dem Gerdt wurde keine Hardware zugeordnet!

Abbildung 15: Fehlermeldung: ,Dem Gerét wurde keine Hardware zugeordnet!”

> OK anklicken und das Master-Gerat auswahlen und zuordnen, wie im

Abschnitt Gerét zuordnen (mit oder ohne Firmware) [ Seite 34]

beschrieben.

Version auch sichtbar werden.

Mame

) ECM

L ECS Ve

L B mie_QC

) P

o PAS V35N

I s
O e asend
oM e chpens, i
B G dpsned
o} cdfwccsanof
Mtﬁcmnﬂ
B cifeepn md
O il nevnd
b
f ciftuel pennid
HE et pr o
HE cifeecmnid
O cifecsnaf
oHE cFenimmraf
M cifaisnnd
BHE efurmpi o
HE cifeormbond
E cifaplgnad
E cfXprnomunf
ot cifipns.red
F cifus Brmnd
ek ot 3nmd
O cifovrsnad

Firrema e

AS-Inteiface Master
PROFIBUS-DP haster
PROFIBUS-DE Slave
CC-Link Slave

CANopen Master
CiNeopen Slave

Devicehet Master
Deviceidet Slave
PROFIBUS-DP Master
PROFIBUS-DP Slave
EthesCAT Master

EtherCAT Slave
EtherNel Scanner
Ethesilet/T Adapter
PROFIBLUIS-MPI Mesraging
Open Modous/TCP Massagng
POWERLINK Contralled MNode
PROFIMET-10 10 Controller
PROFIMET-10 10 Device
SERCOS M Master
SERCOS M Slave

VARAM Sleve

2 Sofern dem Gerat eine Hardware zugeordnet wurde, 6ffnet sich das
Auswahlfenster Firmware-Datei auswahlen.

» Ziehen Sie das Auswahlfenster so auf, dass die Spalten Hardware und

fex {Bedld x)!
[xx (Busid x|
[ Buard X))
[ x (Build x)]
[rx {Bufd xif
Bex (Besld x))
[xx {Buid x|
fcox (Buatd xi]
[ex {Buird x)
[ x (Bueald x)f
frx (Buld X))
[xx (Buiid x)]
[xx (Boild xfj
fex (Build x))
[ x (Bustd X))
[ (Buard X
[ x {Buird X))
[rx (Buld Xl
[ (Buard x|
[xx (Busld x)]
Pex (Boald X))
[z (Buird %))

|
Dateipama:
Datedwe:
Letzte Orglner
Furrnware:

n

| (Vame der Firmware-Datel] nxf oder .nxm

e —

| [Piad 2uieizt pealineter Cranar]
[Firmware-Name, Version, Geraleklasss]

Abbildung 16: Auswahlfenster ,Firmware-Datei auswéhlen” (Beispiel CIFX)
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Parameter Beschreibung Wertebereich /
Default-Wert
Spalte Name Dateiname der Firmware-Datei nxf, nxm
Um die Eintrédge im Fenster Firmware-Datei auswahlen nach Namen zu
sortieren den Spaltenkopf Name anklicken.
Spalte Firmware Name der Firmware (bestehend aus dem Protokollnamen und der
Protokollklasse)
Spalte Hardware Gerateklasse der zugeordneten Hardware z. B. CIFX,
COMX, COMX 51,
NETJACK 10,
NETJACK 50,
NETJACK 51,
NETJACK 100,
NETTAP 50
(Gateway),
NETTAP 100
(Gateway),
NETBRICK 100
(Gateway)
Spalte Version Version der Firmware x.x (build x)

Tooltip

Um die Tooltip-Anzeige ansehen zu kénnen, bewegen Sie den
Mauszeiger Uber die ausgewahlte Zeile mit der Firmware.

Typ: Hilscher firrnware file for net-based targets (MXF)
GroBe: 563 KB
Anderungsdaturn: 26.03.2013 11:10

Dateityp

LAlle Dateien (*.*)*, wenn zuvor im Fenster Geratezuordnung der
Listenfeldeintrag alle auswahlt worden ist.

,Firmware-Dateien (*.nxm)“bzw. ,Firmware-Dateien (*.nxf)*, wenn zuvor
im Fenster Geratezuordnung unter Gerateauswahl - nur geeignete
auswahlt worden ist.

Alle Dateien (*.%),
Firmware-Dateien
(*.nxm),
Firmware-Dateien
(*.nxf)

Letzte Ordner

Pfad des zuletzt gedffneten Ordners

Firmware Sobald die Firmware-Datei ausgewahlt worden ist, erscheint unter Name, Version,
Firmware der Name, die Version und die Build-Version sowie die Build-Version,
Gerateklasse flr die ausgewahlte Firmware. Gerateklasse der
ausgewahlten
Firmware
Hilfe Schaltfliche, um die Online-Hilfe des DTM zu &ffnen.

Tabelle 13: Parameter Firmware-Datei auswéhlen

C13]

Microsoft Corporation enthalten.

Weitere Beschreibungen zum Auswahlfenster Firmware-Datei
auswabhlen sind in der kontextsensitiven Hilfe (Taste F1) der

Hinweis:

Nachdem im Fenster Geratezuordnung unter Gerateauswabhl -

alle oder nur geeignete gesetzt worden ist, erscheinen bei einem
anschlielenden Firmware-Download im Auswahlfenster Firmware-
Datei auswahlen die entsprechenden Einstellungen wie in der

folgenden Tabelle aufgefuhrt.
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(fiir den Listenfeldeintrag ->) |alle nur geeignete

Im Auswabhlfenster Firmware- |alle Dateien aus dem nur Firmware-Dateien aus

Datei auswahlen: gewahlten Ordner dem gewahlten Ordner

Unter Dateityp*: L#Alle Dateien (*.*)" ,<Firmware-Dateien (*.nxm)“,

,Firmware-Dateien (*.nxf)*

Validierung: Eine eingeschrankte Eine Validierung erfolgt, ob
Validierung erfolgt, ob die |die gewahlte Firmware-Datei
ausgewahlte Firmware fir |fir das EtherCAT-Master-
den Download DTM geeignet ist.
Uubernommen wird.

*Diese Einstellungen im Auswahlfenster Firmware-Datei auswahlen kénnen auch manuell
geandert werden.

Tabelle 14: Einstellungen im Fenster ,Firmware-Datei auswéhlen®

> Im Auswahlfenster die zu ladende Firmware-Datei mit der Maus
anklicken.

R Im Auswahlfenster erscheinen unter Firmware der Name und die
Version der Firmware.

Im Auswahlfenster Offnen anklicken.

2 Daraufhin erfolgt eine Validierung, ob die gewahlte Firmware-Datei fiir
das EtherCAT-Master-Gerat geeignet ist.

2 Wurde eine Firmware-Datei ausgewahlt, die flr das gewahlte Gerat
gultig ist, schliel3t sich das Auswabhlfenster sofort (ohne Dialog).

2 Wurde eine Firmware-Datei ausgewahlt, die fir das gewahlte Gerat
nicht guiltig ist, erscheint die Abfrage Firmware Datei auswahlen:
,Keine gultige Firmware fur das gewahlte Gerat!

[genaue Erkldrung]
Soll die Firmware-Datei trotzdem flir den Download tibernommen

werden?”

Firmware-Datei auswahlen b4

'T Keine qiltige Firmware Fir das gewhlte Gerat!
[ ]

A\

Die Hardware-Optionen stimmen nicht Oberein,
Erforderlich; -/-/CAMopen)-
Firmwaredatei; -/-/PROFIBUS,-

Die Protokoll-kKlassen stimmen nicht Gberein,
Erforderlich: CaMopen
Firmwaredatei: PROFIEUS-DP

Soll die Firmware-Datei trotzdem For den Download
Ubernommen werden?

Abbildung 17: Abfrage Firmware-Datei auswéhlen — Beispiel Keine gliltige Firmware
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ale s 1h¥[e] ungiiltige Firmware

Das Laden ungultiger Firmware-Dateien konnte Ihr Gerat unbrauchbar
machen.

» Arbeiten Sie nur mit einer fur Ihr Gerat glltigen Firmware-Version.

> Die Abfrage zur Ubernahme der ungiiltigen Firmware-Datei mit Nein
beantworten und eine gliltige Firmware wahlen.

R Das Auswahlfenster schlief3t sich.

. Firmware in das Gerat Ubertragen.

» Beachten Sie die folgenden Sicherheitsinformationen:

_ Kommunikationsstopp verursacht durch Firmware-
Download, fehlerhafter Anlagenbetrieb méglich, Uberschreiben der
Firmware, Verlust von Gerateparametern

Bevor Sie einen Firmware-Download starten, wahrend sich der Bus noch
im Status Betrieb befindet:
» Stoppen Sie lhr Anwendungsprogramm.

» Stellen Sie sicher, dass sich alle Netzwerkgerate in einem
ausfallsicheren (fail-safe) Modus befinden.

Zale 1hY)[e] Beschidigung der Firmware oder Verlust von

Gerateparametern verursacht durch Spannungsunterbrechung
wahrend dem Firmware-Download

> Unterbrechen Sie wahrend dem Firmware-Download keinesfalls die
Spannungsversorgung zum PC oder zum Gerat und fihren Sie keinen
Reset zum Gerat durch!

» Im Dialogfenster Firmware-Download > Laden anklicken, um den
Firmware-Download durchzufiihren.

> Es erscheint die Abfrage Wollen Sie den Download wirklich
durchfiihren?

\_‘.i/ Wollen Sie den Download wirklich durchfibren?

Abbildung 18: Abfrage - Wollen Sie den Download wirklich durchfiihren?

» Ja anklicken.

» Wenn Sie sicher sind, dass Sie die richtige Firmware-Datei gewahlt
haben, beantworten Sie die Abfrage mit Ja, andernfalls mit Nein.

> Wahrend dem Download erscheint ein Fortschrittsbalken (,Download
aktiv, Gerat wird initialisiert...“), ein Uhrensymbol / griner Haken in der
Statusleiste und Im Dialogfenster Firmware-Download erscheint
Laden ausgegraut.

2 Im Dialogfenster Firmware-Download werden der Pfad und der Name
sowie die Version der gewahlten Firmware angezeigt.
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netDeyvice

Gerat: Gerdlename [Beschelbyng] =Statfonsadresse= (Netzwerk D)
Download akkiv, Gerat wird initialisiert, .
99 % erlediat

Abbrechen

Abbildung 19: Fortschrittsbalken beim Firmware-Download

== ([ ¢ Firmware-Download

<= (0 ]
Abbildung 20: Uhrensymbol und Hékchen-Symbol griin

Marme: IName der Fitmwate]

Version: [lYersion und BLilcHl ersion der Firmwara]

& ACHTUNG:

Ein Firrmware-Download

- unterbricht die Buskommunikation,

- léscht die Konfigurationsdatenbank und

- Uberschreibt die auf dern Gerat vorhandene Firmware,

U die Aktualisierung abzuschliefien und das Gerat wieder in Betrieb zu nehmen, Flhren Sie nach

Abschlulf dieser Operation erneut einen Konfigurationsdownload durch.
Laden

Abbildung 21: Firmware-Download — Laden
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4.6 Lizensierung
Um das Fenster Lizensierung zu 6ffnen:
» Im Navigationsbereich Einstellungen > Lizensierung wahlen.
2 Das Dialogfenster Lizensierung erscheint.
Lizenztyp
| | Emigtent | Bestellung A
H = I aster-Protokolle E
N Eine Generelle M asterlizenz MO O
n Zwei Generelle Masterlizenzen MO O
| PROFIBUS Master YES O
i CaMopen Mazter YES O
i DeviceMet b azter TES O
AS-Interface Master YES O
I ERACIMET 10 BT Caekallar WES M b’
Antragsformular, bitte ausfullen
M arme | et ”~
HLizenztup | Einzelgeratelizenz
_|Hersteller® 00000007
| Artikelnummer® 01250510
| Serignrurarmer” 00020086
_|Chiptype" 00000002
| |Step” 00000000
_|Romcode revision® Qoooa0az I

licensed@hilzcher. com

+43 £130 93070

|
| +45 150 5307-50
|
|

Lizenz
herunterladen

Abbildung 22: Lizensierung

Uber den Lizenzdialog kénnen Sie Lizenzen fir Master-Protokolle und
Utilities bestellen und in Ihr Gerat Ubertragen. Weitere Informationen zum
Lizenzdialog sind im Abschnitt Lizensierung [ Seite 46] beschrieben.
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5 Lizensierung

Uber den Lizenzdialog kdnnen Sie Lizenzen fir Master-Protokolle und
Utilities bestellen und in |hr Gerat Gbertragen.

5.1 Lizenzdialog 6ffnen

Offnen Sie zunachst das Fenster Lizenz.

. Hinweis:

Sie mussen zuerst dem DTM das Master-Gerat zuordnen. Erst
danach werden die Geratedaten sowie die vorhandenen Lizenzen
im Dialog Lizenz angezeigt.

Vorgehen:
1. Dem DTM das Master-Gerat zuordnen.

Im FDT-Container netDevice Doppelklick auf das Geratesymbol.
Einstellungen > Treiber wahlen.

Einen oder mehrere Treiber auswahlen (anhaken).
Einstellungen > Treiber > [Name zugewiesener Treiber] wahlen.
Die Treibereinstellungen konfigurieren, falls erforderlich.
Einstellungen > Geratezuordnung wahlen.

Unter Gerateauswahl Nur geeignete bzw. alle wahlen und Suchen
anklicken.

» In der Tabelle das benétigte Gerat anhaken.
> Ubernehmen anklicken.
» Den DTM-Konfigurationsdialog tiber OK schlief3en.

YV V V YV V V V

Details zur Geratezuordnung, finden Sie im Kapitel
Einstellungen [ Seite 23].

2. Das Fenster Lizenz aufrufen.
» Im FDT-Container netDevice Rechtsklick auf das Geratesymbol.
» Vom Kontextmenl Weitere Funktionen > Lizenz wahlen.
= Das Fenster Lizenz wird gedffnet.

= In der Kopfzeile erscheint die Geratebezeichnung: Symbolischer Name
[Gerétebeschreibung] <Stationsadresse> (#Netzwerk-ID).
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5.2 Lizenzdialog

Im Fenster Lizenz kdnnen Sie:

e ansehen, welche Lizenzen fir Master-Protokolle oder Utilities in einem
Gerat vorhanden sind (Position (1) in der folgenden Abbildung),

e Lizenzen bestellen (Positionen (2) bis (11)),
e Lizenzen in das Gerat tbertragen (12).

: netDevice - Lizenz

Lizenztyp
[ [ Esistent | Bestelung { 2 ) [~
|- Master-Protokelle e
L -Eine Generelle Masterizenz NO | | ! a >
| | |-Z2wei Generelle Masterlizenzen NOD a
| FROFIBUS Master YES O
] CANopen Mastes YES o
- DeviceMet Master YES O
. ASdntertace Master YES O
ERAEIMET 1N BT Fantrallas vES m el
Antragsforrular, bitte ausfullen
MName l Wert m IA
| |Lizenzlyp Einzelgeratelizenz ey
| [Hersteller* 0000 @
| Artikelnummer” 1251100
| |Seriennummer™ 20007
|_|Chiptype” 0=00000001
| |Step” 0=<00000000
|_|[Romcode revision™ 000000000 o
Pichtielder sind mit ** markiert.
‘4' ;I @ :::::::::::::::::
{\Ej :Z:::::::::J:::;:
@) @y @
e Lizenz
m herunteraden
Beenden Hife |
/

Abbildung 23: Fenster Lizenz

.9 Hinweis:

Um unter Lizenztyp weitere Eintrage anzuzeigen, das Bildlauffeld
(a) nach unten bzw. nach oben bewegen. Um unter
Antragsformular, bitte ausfiillen weitere Eintrage anzuzeigen,
das Bildlauffeld (b) nach unten bzw. nach oben bewegen.
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5.3 Welche Lizenzen sind im Gerat vorhanden?

Prufen Sie welche Lizenzen im Gerat vorliegen.

Vorgehen:

» Das Fenster Lizenz 6ffnen, wie unter Abschnitt Lizenzdialog
offnen [ Seite 46] beschrieben.

Lizenztyp

| | Evistent | Bestellung
'+ H | M aster-Protokolle
_ Utilities

Abbildung 24: Fenster Lizenz - Lizenztyp

» Unter Lizenztyp %! vor Master-Protokolle anklicken.
2 Die Ubersicht Master-Protokolle wird aufgeklappt:

Lizenztyp
| | Esistent | Bestellung s
HE- |Master-Protokolle
Eine Generelle Masterlizenz MO O
Zwel Generelle Mazterlizenzen MO O
FROFIBUS kaster TES a
CAMopen kaster TES O
Devicet et Master TES O
AS-Interface Master YES O
ERMAFIMET IN BT Cankallar wEG M v

Abbildung 25: Fenster Lizenz — Lizenztyp / Master-Protokolle

» Oder £l vor Utilities anklicken.
2 Die Ubersicht Utilities wird aufgeklappt:

Lizenztyp
| | Esistent | Bestellung ”~

n Master-Protokolle
HE- | Utilities
a L.OPC Server ] O
a L-SYCOM. ret MO O
|| b @¥is Minimum Size NOD a
a L. OViz Standard Size ] O

- O b amimum Size MO a
1 PalaCoe bisie i Sina [AIn] M b

Abbildung 26: Fenster Lizenz — Lizenztyp / Utilities
2 Die Spalte Existent zeigt an, welche Lizenzen im Gerat vorliegen.
Yes = Lizenz ist im Gerat vorhanden.

No = Lizenz ist nicht im Gerat vorhanden.

.) Hinweis:

Bei neueren Versionen der vorliegenden Konfigurationssoftware
werden unter Lizenztyp gegebenenfalls zusatzliche Lizenzen oder
weitere Protokolle angezeigt, die nachtraglich bestellt werden
koénnen.
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5.3.1 Lizenz fur Master-Protokolle

Eine generelle Master-Lizenz:

Auf dem Gerat kann maximal 1 Kommunikationsprotokoll mit Master-
Funktion ausgefiihrt werden.

Zwei generelle Master-Lizenzen:

Auf dem Gerat kbnnen maximal 2 Kommunikationsprotokolle mit Master-
Funktion ausgefiihrt werden.

Die Lizenz umfasst die folgenden Master-Protokolle:

AS-Interface Master
CANopen Master
DeviceNet Master

EtherCat Master
EtherNet/IP Scanner
PROFIBUS Master
PROFINET IO RT Controller
Sercos Master

5.3.2 Lizenzen fur Utilities

SYCON.net
OPC Server

QVis Minimum Size

QVis Standard Size
QVis Maximum Size
CoDeSys Minimum Size
CoDeSys Standard Size
CoDeSys Maximum Size

Far die Utilities QVis und CoDeSys kann jeweils nur eine Lizenz alternativ
gewahlt werden als:

Minimum Size (Minimalumfang),
Standard Size (Standardumfang) oder
Maximum Size (Maximalumfang).
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5.4 Wie bestelle ich eine Lizenz?

Um eine Lizenz zu bestellen, wie folgt vorgehen:
1. Den Lizenzdialog 6ffnen.

» Siehe Abschnitt Lizenzdialog 6ffnen [ Seite 486].
2. Die bendtigte(n) Lizenz(en) auswahlen.

» Siehe Abschnitt Lizenz(en) auswéhlen [ Seite 50].
3. Die Angaben zur Bestellung eingeben.

» Siehe Abschnitt Angaben zur Bestellung [ Seite 51].
4. lhre Bestellung aufgeben.

» Siehe Abschnitt Lizenz bestellen [ Seite 53].

5.5 Lizenz(en) auswahlen

Sie konnen Lizenzen auswahlen fir Master-Protokolle und/oder Utilities.
1. Lizenz(en) fir Master-Protokoll(e) auswahlen:

» Im Fenster Lizenz unter Lizenztyp [*| vor Master-Protokolle
anklicken.

» Unter Bestellung anhaken wie viele Master-Protokolle gleichzeitig auf
Ihrem Gerat ausgefuhrt werden sollen:
Eine generelle Master-Lizenz oder
Zwei generelle Master-Lizenzen.

2. Und/oder Lizenz(en) fur Utility(Utilities) auswahlen:
» Im Fenster Lizenz unter Lizenztyp I*| vor Utilities anklicken.

» Unter Bestellung die bendtigte(n) Utility(Utilities) anhaken
(einzeln oder mehrere):

e SYCON.net

e OPC Server

¢ QVis Minimum Size*

e QVis Standard Size*

¢ QVis Maximum Size*

e CoDeSys Minimum Size**
e CoDeSys Standard Size**
e CoDeSys Maximum Size**

Fur *) und **) kdnnen Minimalumfang, Standardumfang oder
Maximalumfang nur alternativ gewahlt werden.
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5.6 Angaben zur Bestellung

Geratedaten

Die fur die Bestellung erforderlichen ,Geratedaten“ werden aus dem Gerat
ausgelesen und automatisch in der Bestellung erganzt.

[ ]
>
>

Angaben zur Bestellung
Die ,Angaben zur Bestellung“ missen Sie im Fenster Lizenz eingeben.

Die Angaben zur Abwicklung einer Bestellung eingeben, wie unter
Abschnitt Angaben zur Abwicklung einer Bestellung
(Lizenzinformationen) [ Seite 52].

5.6.1 Geratedaten (aus dem Gerat ausgelesene Bestelldaten)

Folgende Bestelldaten zum Gerat werden aus dem Gerat ausgelesen und
im Fenster Lizenz angezeigt:

Hersteller

Artikelnummer

Seriennummer

Chiptype (Chip-Typ)

Step (Chip-Revision)

Romcode revision (Romcode-Revision)
Checksumme (Prufsumme der Geratedaten)

Die grau hinterlegten Felder unter Antragsformular, bitte ausfiillen >
Wert enthalten die aus dem Gerat ausgelesenen Bestelldaten:

Antragzformular, bitte ausfiillen

M armne | ‘et e
||Hersteller” 00007
|| Atikelnummer™ 1251100
|| Seriennummer 20007
|| Chiptype* Ox00000001
| |Step® 000000000
| |Fomcode resvizion® 000000000
|_|Checksumme G I

Abbildung 27: Fenster Lizenz - Antragsformular, bitte ausfiillen / Gerétedaten

Diese aus dem Gerat ausgelesen Bestelldaten erscheinen automatisch in
der Bestellung.
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5.6.2  Angaben zur Abwicklung einer Bestellung (Lizenzinformationen)

Fur lhre Bestellung missen Sie im Fenster Lizenz die folgenden Angaben
machen:

e Lizenztyp (Einzelgeratelizenz flr Benutzer).

Antragsformular, bitte ausfullen

M arne | et [
(HLizenztyp [Einzelgeratelizenz |

Abbildung 28: Fenster Lizenz - Antragsformular, bitte ausfiillen / Lizenztyp
» Unter Antragsformular, bitte ausfiillen > Wert den Lizenztyp wahlen,
(fir zukUnftige Anwendungen, aktuell nur Einzelgeratelizenz wahlbar).
e Pflichtangaben zur Bestellung (editierbare Felder):
— Vorname
— Nachname

— E-Mail (E-Mail-Adresse, an die der Download-Link fur die Lizenz
geschickt werden soll.)

— Telefon

— Firma

— Adresse

— Land

- PLZ, Ort
Antragsformular, bitte ausfiillen

M arne | ‘whert -

| |Weomname® b ax
| |Machname® kustermanin
| |E-Mail® License@mustermann. com
| |Telefon® 0011223344-65
| |Fax 001 223344-100
| |Fundennummer 123456783
|_|Firma* Mustermann GmbH b

Pflichtfelder sind mit ** markier.
Abbildung 29: Fenster Lizenz - Antragsformular, bitte ausfiillen / Pflichtangaben
» Unter Antragsformular, bitte ausfiillen > Wert alle Pflichtfelder (mit
*markiert) ausfullen.
e Freiwillige Angaben zur Bestellung (editierbare Felder):
— Fax
— Kundennummer
— Auftragsnummer
— Umsatzsteueridentifikationsnummer

» Unter Antragsformular, bitte ausfiillen > Wert die Felder fUr die
freiwilligen Angaben ausfullen.
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5.7 Lizenz bestellen

Ihre Bestellung missen Sie im Fenster Lizenz vornehmen. Dazu:

C

=

E-mail.. ®| 55;5;55;5;5;...__
Fir-Fommular awdmken_,_@ s :

Teleforkentakt.. (7)) | ::-;:;::;:;:;;:;::;;:;:

Lizenzanfrage empmtieren..{ 8 '

Abbildung 30: Fenster Lizenz — Geschéftsstelle wéhlen / Bestellung aufgeben /

Kontaktdaten

» Den Eintrag fir die Geschéftsstelle (4) wahlen, an welche die
Bestellung gesendet werden soll.

» Die Bestellung aufgeben:
e per E-Mail (5),

e oder per Fax (6) oder per Telefon (7),

e oder in einer Datei (8).

Die Kontaktdaten der gewahlten Geschaftsstelle erscheinen unter den

Positionen (9), 10) und (11).
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5.7.1 Lizenz per E-Mail bestellen

Sie kénnen lhre Bestellung per E-Mail aufgeben.
» Im Fenster Lizenz > E-Mail... anklicken (5).

2 Die Bestell-E-Mail License request wird gedffnet:

(61| M@ SMTP:license@mustermann.com <license@nwstermann.com >

Licensee Informatio n@

First Name: Max

Surname : Hustermann

e=Hail: licensefmustermann. com
Telephone: 0011 223344-55

Fax: 0011223344-100
Customer Number: 123456769

Company: Hustermann GribH
Address: Hiinchener Strabe 3000
Country: Deutzchland

City Zip: 60325 Frankfurt am Main
Crder Number: 987654321

Tax Ident. Number: test

[Lid Cc. .,
Betreff: License request
Anifigen... [29 Emai 1751 _:nm1®
=l
-------------------------------------------- el
neck License Order
Company: Hustermann mbH @
Address: MNinchener Strafe 3000
D=60325 Frankfurt am Hain
Germany
Fax: +49 0011223344-100

License Type

Uszer Single Device License

Device Infarmatinn(:)
Hanufacturer: Ox0001

Device Number: 1251100
Serial MNumber: 20007

Chip Type: 0x00000001
Step: 0x 00000000
Romcode Revision: 0x00000000
License Flags 1: Ox7f
License Flaos 2: 0x0

Ordered Licenses

Haster Protocols:

One General Haster License
AS-Interface Mascer
CANopen Master

DeviceNet Haster

EtherCat Haster
EtherMet/IP Scanner
PROFIBUS Master

PROFIMET IO RT Controller
SERCOS III Haster

WOWOW W W W WYY

Urilicies:

e

> SYCON.net

Abbildung 31: Beispiel: Bestell-E-Mail License request

Die Bestell-E-Mail License request enthalt:

e die E-Mail-Adresse der gewahlten Geschéaftsstelle (a),

o die automatisch generierte XML-Datei (b) mit einer Zusammenfassung

der Bestelldaten

EmailOrderRequest_[Gerdtenummer]_[Seriennummer].xml,

e die Bestellanschrift (c),

¢ die Lizenzinformationen (d),
e den Lizenztyp (e),

e die Geratedaten (f),

e die bestellten Lizenzen (g).

» Die Bestell-E-Mail License request absenden.

= Der Bestellvorgang ist abgeschlossen.
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5.7.2

Lizenz per Fax oder Telefon bestellen

Sie kdénnen lhre Bestellung per Telefax oder Telefon aufgeben.
» Im Fenster Lizenz > Fax-Formular ausdrucken anklicken (6) oder

Telefonkontakt... (7).

2 Die Zusammenfassung der Bestelldaten PrintOrderRequest_[Geréte-
nummer]_[Seriennummer].html wird in einem Browser-Fenster gedffnet.

Hinweis:
Zeigt Ihr Browser keine Bestelldaten an oder erscheinen die
Fenster Element verschieben bzw. Element kopieren, prifen Sie

die Sicherheitseinstellungen Ihres Systems.

netX License Order Form

Mlustermann mbH

Mitnehener Stralle 3000 @

[-60325 Frankfurt am Main
Germany
fiax: +45 0011223344-100

Licensee Inlormation @

First Naine: Mo

Surname: Mugstermann

e Muil: lcenseE musierauny, com
Telephone: Q07122334455

Fax: O} 1 223 344- 100
Crstomer Ne: 123456789

Congramy: Mustermann Gmidf
Address: Milnehener Strafle 3000
Couniry: Deutschiond

City Zips 60323 Frankfiot am Mata
Order Number: 987654321

Tux Ident. Number: fest

License Type

User Stugle Device License

Device Information @

Mannfacturer: [ )

Device Number: 1280100

Serinl Number: 20007

Chip Type: EheNMH

Step: oM

Komeode Revision: Ehol AN

License Flags Ir [

License Flags 2r ol

Master Protecols

® Une General Master License
® AS-Interface Master
» CANopen Master
* DeviceNet Master
® EtherCat Master
® EtherNevIF Scanner
» PROFIBUS Master
e PROFINET 10 RT Controller
» SERCOS I Master
® Sercos [[1 Master
Uridities

= SYCONnDet

Diate:

Abbildung 32: Beispiel: Bestelldatenformular PrintOrderRequest

Sigmature:
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Das Bestelldatenformular enthalt:

die Bestellanschrift (c),

die Lizenzinformationen (d),
den Lizenztyp (e),

die Geratedaten (f),

die bestellten Lizenzen (g).

Das Bestelldatenformular ausdrucken, unterschreiben und per Fax
versenden.

Verwenden Sie Im Fenster Lizenz die Fax-Nummer (10), die nach
Auswahl der Geschéftsstelle erscheint.

Oder:

>

>

=

Den Ausdruck des Bestelldatenformulars bereithalten und die Daten
telefonisch durchgeben.

Verwenden Sie Im Fenster Lizenz die Telefonnummer (11), die nach
Auswahl der Geschaftsstelle erscheint.

Der Bestellvorgang ist abgeschlossen.

5.7.3 Bestellangaben in eine Datei exportieren

Wenn Sie an einem Prozessrechner ohne einen E-Mail-Client arbeiten,
kénnen Sie lhre Bestelldaten auch in eine Datei exportieren, die Datei auf
einem transportablen Datentrager speichern und lhre Bestellung von einem
anderen PC aus manuell per E-Mail aufgeben.

» Im Fenster Lizenz > Lizenzanfrage exportieren... anklicken (8).

2 Das Fenster Ordner suchen erscheint.

» Auf einem transportablen Datentrager einen Ordner suchen oder neu
anlegen.

» Die automatisch generierte XML-Datei EmailOrderRequest_-
[Gerdtenummer]_[Seriennummer].xml mit einer Zusammenfassung der
Bestelldaten dorthin speichern.

» Diese Datei von einem PC mit einem E-Mail-Client manuell per E-Mail
versenden.

» Verwenden Sie dazu die E-Mail-Adresse die nach Auswahl der
Geschéftsstelle im Fenster Lizenz erscheint (siehe Position (9),
Abbildung Fenster Lizenz [ Seite 47]).

= Der Bestellvorgang ist abgeschlossen.
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5.8 Wie erhalte ich die Lizenz und Ubertrage sie in das Gerat?

Hinweis:
Lizenzdateien werden nur per E-Mail versendet / geliefert. Die E-
Mail enthalt einen Link zum Herunterladen der Lizenzdatei.

Auf Ihre Bestellung fir eine Lizenz hin erhalten Sie eine E-Mail mit einem
Link zum Herunterladen der Lizenzdatei. Dieser fiihrt zu einem Server-
PC, auf welchem die Lizenzdatei bereitgestellt ist. Uber den erhaltenen
Link mussen Sie die Lizenzdatei zunachst auf lhrem PC speichern und die
Lizenz anschlief3end in Ihr Gerat Ubertragen. Befindet sich Ihre E-Mail-
Client auf einem anderen PC als |hr Gerat, missen Sie die Lizenzdatei z.
B. auf einem USB-Stick speichern.

Schritte, wie Sie vorgehen miissen
1. Die Lizenzdatei auf PC oder Datentrager speichern.
» In der E-Mail den Link zum Herunterladen der Lizenzdatei anklicken.

» Die Lizenzdatei *.nx/ auf den PC oder einen transportablen Datentrager
speichern.

2. Die Lizenzdatei in das Geréat herunterladen.

» Gegebenenfalls den Datentrager mit der Lizenzdatei an den PC
anschlieRen, der mit lnrem Geréat verbunden ist.

Y

In der Konfigurationssoftware im Fenster Lizenz > Lizenz
herunterladen (12) anklicken.

Das Dateiauswahlfenster Offnen erscheint.

Darin die Lizenzdatei netX License Files (*.nxl) auswahlen.
Offnen anklicken.

Die Lizenzdatei wird in das Gerat Ubertragen.

Danach ist die Lizenz im Gerat vorhanden und wird beim nachsten
Gerate-Reset aktiviert.

g IVY I

Hinweis:
Um die Lizenz im Geréat erstmals zu aktivieren, ist ein Gerate-Reset
erforderlich.

3. Gerate-Reset aktivieren

» Um zu prifen, ob die Lizenz aktiviert wurde, flihren Sie die Schritte wie
in Abschnitt Welche Lizenzen sind im Gerét vorhanden? [ Seite 48].
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6 Konfiguration

6.1  Ubersicht Gerateparameter konfigurieren

Unter ,Konfiguration kénnen Sie die Konfiguration fur Ihr Gerat
vornehmen.

e Im Fenster Allgemein kdnnen grundlegende Einstellungen zum
EtherCAT-Master angepasst werden (eine Beschreibung, der
Geratename, die Parameter Synchronisierung und Redundanz).

e Unter Prozessdaten-Handshake wird die zu verwendende Methode fir
das Prozessdaten-Handshake ausgewahilt.

e Im Fenster Topologie kann in der Verbindungsansicht die
Netzwerktopologie editiert werden.

e Unter Mailbox kénnen (fir Slaves mit konfigurierbaren CoE-
Parametern) auf den Registerkarten ‘Start-up’ und ‘Userdef Start-up’
Eintréage eingeben werden.

o Die Parameter fir FMMU und den Sync-Manager kdnnen im Fenster
FMMU/SyncMan eingestellt werden.

e Das Fenster Prozessdaten dient flir das EtherCAT-Master-DTM nach
aullen als eine Prozessdatenschnittstelle.

e Die Adresstabelle zeigt eine Liste aller im Prozessabbildspeicher
verwendeten Adressen.

e |m Fenster Init-Kommandos kdonnen die Init-Kommandos
entsprechend den Anforderungen editiert werden.

Mavigationsbereich =

|27 Einstellungen
=3 Konfiguration
iy Allgemein
Prozessdaten-Handshake
3 Topologie
Baumansicht
Yerbindungsansicht
£ MailBox
CoE
FrMLU [ SyncMan
Prozessdaten
Adresstabelle
Init-Kommandos

Abbildung 33: Navigationsbereich — Konfiguration

Hinweis:
Um die Dialogfenster unter Konfiguration editieren zu kénnen,
bendtigen Sie die Benutzerrechte fur ,Wartung®.

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Konfiguration 59/150

Weitere Informationen zur Konfiguration finden Sie in den Abschnitten:
o Allgemein [ Seite 60]

o Prozessdaten-Handshake [ Seite 63]

e Topologie [ Seite 64]

e Mailbox [ Seite 70]

e FMMU/SyncMan [ Seite 77]

e Prozessdaten [ Seite 81]

e Adresstabelle [ Seite 83]

e |nit-Kommandos [ Seite 85]
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6.2 Allgemein

Beschreibung:

Gerdtename:

Das Dialogfenster Allgemeine Einstellungen zeigt den aktuellen
Geratenamen an sowie den ausfihrlichen Beschreibungstext des
EtherCAT-Master und erlaubt grundlegende Einstellungen
(Synchronisationsmodus, Redundanz, Timing und Zielzustand).

» Wahlen Sie im Navigationsbereich Konfiguration > Allgemein.

| CIFX_RE_ECM

| CIFY REJECM

Synchronisierung

Mode: Freerun -
Referenzkakt: |
Redundanz

[~ Aktivieren Redundanz

Timingeinstellungen

Freerun Zyklus:

1000 ps

K.ammunik ationsparameter

Zielzustand:

Operational -

Abbildung 34: Konfiguration > Allgemein

Parameter

Beschreibung

Wertebereich /
Default-Wert

Beschreibung

Netzwerkname der EtherCAT-Master-Station. Dies muss ein DNS-
kompatibler Name sein.

1-240 Zeichen

Geratename

Symbolischer Name des EtherCAT-Master-DTM.

Synchronisierung
Mode

EtherCAT-Slave-Gerate kdnnen in verschiedenen Synchronisationsmodi
arbeiten. Es stehen drei Synchronisierungs-Modi zur Wahl, die
verschiedene Synchronisationsméglichkeiten fir verteilte Uhren zur
Verfligung stellen.

Freerun
Freerun mit DC
DC-synchronisiert

Referenztakt

In diesem Feld zeigt der DTM automatisch den Geratenamen mit
angehangtem Autolnc und Stationsadresse-Werten an.

Aktivieren Redundanz

Dieses Feld sollte nur angehakt werden, wenn beabsichtigt ist, mit Kabel-
Redundanz zu arbeiten. Andernfalls und immer dann, wenn Sie mit
verteilten Uhren arbeiten wollen, haken Sie dieses Feld nicht an.

Redundanz: Verkabelungsvariante, in der jedes Gerat mit seinen
Nachbarknoten im Netzwerk doppelt verbunden wird. Vorteil ist die
deutlich erhohte Ausfallsicherheit.

angehakt,
nicht angehakt

Default: nicht
angehakt
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Parameter Beschreibung Wertebereich /

Default-Wert
Freerun Zyklus (us) Zykluszeit des EtherCAT-Masters im freilaufenden Betrieb. >= 250 ps

wird.

Dieser Parameter ist nur relevant, wenn die EtherCAT-Master-Firmware
V3 verwendet wird und Uber die * . nxd-Datei (nicht * . xm1) konfiguriert

Default: 1000 us

Zielzustand Gewilnschter Zustand des EtherCAT-Masters.

wird.

Dieser Parameter ist nur relevant, wenn die EtherCAT-Master-Firmware
V3 verwendet wird und Uber die * . nxd-Datei (nicht * . xm1) konfiguriert

Init
Pre-Operational
Safe-Operational
Operational

Tabelle 15: Parameter des Dialogfensters Allgemein

» Editieren Sie das Feld Beschreibung, um den Geratenamen
wunschgemalfd zu verandern.

Die folgenden Synchronisierungs-Modi kénnen unter Synchronisierung >
Mode ausgewahlt werden.

Synchroniziening

Mode: |DC Synchronisiert j
Freerun
Referenztakt:

Freerun it DC

Abbildung 35: EtherCAT-Master DTM, Dialogfenster “Allgemein”, Synchronisierungs-Modes

Diese haben die folgende Bedeutung:
e _Freerun®-> keine Synchronisierung

o Freerun mit DC*-> Synchronisierung mit SyncManager-Event beim
Schreiben / Lesen von Prozessdaten.

e ,DC-synchronisiert” -> Synchronisierung mit DC Sync-Event

Folgendes betrifft nur die ,EtherCAT Master Firmware V3'.

» Falls Freerun mit DC oder DC-synchronisiert aktiviert ist, wird der erste
EtherCAT-Slave, bei dem DC (Verteilte Uhren) aktiviert ist, als
Referenz-Uhr benutzt. EtherCAT-Master muss zyklisch die Buszeit vom
entsprechenden Register der Master-Uhr lesen und diesen Wert in die

entsprechenden Register aller anderen DC Slaves schreiben.

» Stellen Sie die gewlnschte Zykluszeit des EtherCAT-Masters im
freilaufenden Betrieb ein. Werte unter 250 ps sind nicht zulassig. Fur
Werte Uber 5000 us liegen keine Tests fur derartig lange Zykluszeiten
vor, deswegen sollten Sie eine solche Einstellung vermeiden.

» Stellen Sie den gewtlinschten Zustand des EtherCAT-Masters ein.
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Synchronisierungs-Modes fur EtherCAT-Slave-Gerate

Im Allgemeinen gibt es drei Synchronisierungs-Modes:

e Free run — Local timer: Der EtherCAT-Slave verwendet ausschlief3lich
lokale Timer und ist mit keinerlei externen Zeitquellen synchronisiert.

e Sync. with SM2/3 SyncManager Event: Der EtherCAT Slave ist mit
Sync-Managern fur Input oder Output synchronisiert.

e Sync. with DC Sync Event (Sync0/Sync1 Hardware Signals): Der
EtherCAT-Slave ist mit den Sync0/Sync1 Hardware-Signalen der
EtherCAT-Slave-Hardware synchronisiert.

Fehlermeldungen

Die folgende Fehlermeldungs-Boxen kénnen erscheinen, wenn Fehler bei
der Dateneingabe auftreten:

Zykluszeit des EtherCAT-Masters im freilaufenden Betrieb zu klein (<
250) oder zu groB (>65535) gewabhlt.:

Fehler, [5_<|

@ Freerun Zyklus ungliltia! Goltiger Wertebereich isk 250 - G5535 (5],

Abbildung 36: Fehler Zykluszeit des EtherCAT-Masters im freilaufenden Betrieb zu klein
oder zu grof3

Notige Aktion:

Geben Sie einen Wert aus dem erlaubten Wertebereich zwischen 250 und
65535 ein.

Wenn Synchronisierung Mode [Freerun mit DC] or [DC
Synchronisiert] ist, ist es nicht erlaubt, Redundanz zu aktivieren!

@ WWenn Synchronisierung Mode [Freerun mit DiZ] oder [DiC Synchronisiert] ist, isk es nicht erlaubt um Redundanz zu aktivieren!

Abbildung 37: Fehler ,Wenn Synchronisierung Mode [Freerun mit DC] oder [DC
Synchronisiert] ist, ist es nicht erlaubt um Redundanz zu aktivieren!*

Notige Aktion:

Verteilte Uhren (DC) und Redundanz schlief3en sich gegenseitig aus.
Entscheiden Sie sich, ob Sie es vorziehen, mit verteilten Uhren oder mit
Redundanz zu arbeiten, und wahlen Sie die Einstellungen demgemali.
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6.3 Prozessdaten-Handshake

Applikation und Stack verwenden ein Handshake-Verfahren, welches den
Zugriff auf die Prozessdaten regelt.

Wahlen Sie im Navigationsbereich Konfiguration > Prozessdaten-
Handshake.
Prozessdaten-Handshake
Eingang Prozessdatenubergabeverfahren
(®) Gepuffert, anwendergesteuert
() Gepuffert, anwendergesteuert, Sync beim Empfang von Eingangsdaten
() Gepuffert, anwendergesteuert, Sync beim Zyklus-Start

Ausgang Prozessdatenibergabeverfahren

(®) Gepuffert, anwendergesteuert

Abbildung 38: Konfiguration > Prozessdaten-Handshake

Der Handshake fiir die Eingangsprozessdaten bietet folgende Optionen:

o Gepuffert, anwendergesteuert: Diese Einstellung entspricht ,Freilauf”.
Applikation und der Netzwerkzyklus laufen ,frei, d.h. der Handshake ist
nicht mit dem Netzwerkzyklus synchronisiert.

o Gepuffert, anwendergesteuert, Sync beim Empfang von
Eingangsdaten: Diese Einstellung entspricht ,Synchronisationsmodus
2. Der Stack triggert den Handshake nach Empfang der
Eingangsprozessdaten.

e Gepuffert, anwendergesteuert, Sync beim Zyklus-Start: Diese
Einstellung entspricht ,Synchronisationsmodus 1“. Der Stack triggert
den Handshake nach Start des Netzwerkzyklus.

Der Handshake fir die Ausgangsprozessdaten ist immer Gepuffert,
anwendergesteuert.
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6.4 Topologie
6.4.1 Baumansicht

=== EtherCAT Project
= -d CIFX 50-RE ECM[EtherCAT Master DTM]
<0x010A = C¥1100-0004 %0, 4[MXI0 100-RE]
+ ﬁ <0x0101 = EK1100v1,0[Ek1100]
+ ﬁ <0x0106= Cx1100-000<4 WO,4[Cx1100-0004]

00100 Ax2000-B110 Y0, 7042[AX2000-B110]

Gerateinfo
Mame:

Skationsadresse:

Projektinfo

Marne:

Konfiqurierte Slaves:

Das Dialogfenster Topologie, Baumansicht zeigt eine Baumubersicht der
Netzwerkstopologie an, zum vereinfachten Zugriff auf die konfigurierten
EtherCAT-Slave-Gerate und um Ihnen den Uberblick Uber das EtherCAT-
Netzwerk zu erleichtern.

» Wahlen Sie im Navigationsbereich Topologie > Baumansicht aus.

2 Im oberen Teil des Dialogfensters erscheint der Strukturbaum der
aktuellen Konfiguration des EtherCAT-Netzwerks.

! |
Ii Autolne.: ’7 Pheysics: li

| EtherCAT Project Aktualisieren

a Deaktivierte Slaves: 0

Abbildung 39: Topologie > Baumansicht

Das erste Element des Baums ist das EtherCAT-Projekt und ist auf der
hdchsten Hierarchie-Ebene angesiedelt. Eine Ebene darunter befindet sich
das EtherCAT-Master-Gerat. Eine weitere Ebene tiefer sind schlie3lich die
einfachen und die komplexen EtherCAT-Slave-Gerate zu finden.

Fir alle Slaves werden die Stationsadresse und sowohl die Kurz- als auch
die Langform des Geratenamens in die Baumansicht Gtbernommen.
Komplexe Slave-Gerate sind an expandierbaren Eintrdgen zu erkennen,
wahrend die Eintrage einfacher Slaves nicht expandiert werden kdnnen.

Links vom Gerateeintrag in der Baumansicht befindet sich eine Checkbox.
Anhaken dieser Checkbox deaktiviert den Slave, d.h. das Slave-Gerat wird
von der Konfiguration ausgenommen. Auch die Information Gber die
Verbindungen und Ports wird dann entfernt. Wenn Sie dies machen,
erscheint in der Checkbox ein rotes Kreuz. Um das Gerét wieder zu
aktivieren, ist es lediglich notwendig, das Gerat wieder anzuschlielsen und
dann den Haken wieder zuriickzunehmen.
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Wenn Sie mit der rechten Maustaste auf den Gerateeintrag eines Slave-
Gerats klicken, erscheint das entsprechende Kontextmend.

—|-=== EtherCAT Project
o | l:IFx _RE_ECM[CIFX RE/ECM]
00101 = COMY REJECS WZ.1 e HEITT'I cbarten
«0x0102 = METX 50 REJECS W1 o
<0x0103 = [MNT 100-REJECS]
<0x0100= [cifx RE ECS]

Abbildung 40: Kontextmenii mit dem Eintrag ,Slave DTM starten’

Die Auswahl des Eintrags ‘Slave DTM starten’ wird den
Konfigurationsdialog des jeweiligen EtherCAT-Slaves 6ffnen. Dies erlaubt
die schnelle und praktische Einstellung von Parametern des Slaves,
wahrend man sich eigentlich in der EtherCAT-Master-Konfiguration
befindet.

Wenn Sie mit der linken Maustaste auf einen beliebigen Eintrag klicken,
wird dieser Eintrag hervorgehoben dargestellt. Wenn der Eintrag nicht der
Projekteintrag war, wird der Geratename in einem editierbaren Feld im
Bereich ‘Geréteinfo’ des Dialogfensters angezeigt. Dies erlaubt, wenn
ndtig, die Anderung des Geratenamens. Anderungen, die im editierbaren
Feld eingegeben wurden, werden endgiltig abgespeichert, indem man die
‘Aktualisieren’-Schaltflache anklickt. Dies erkennt man auch daran, dass
die entsprechenden Eintrage in der Baumubersicht der Netzwerk-Topologie
angepasst werden. Eine ‘Aktualisieren’-Schaltflache steht zur Verfigung fir
die folgenden Eingabefelder:

¢ Name im Gerateinfo
e Stationsadresse im Gerateinfo
¢ Name im Projektinfo

Zu mdglichen Fehlern bei der Aktualisierung siehe unten.

Der Bereich ‘Geréteinfo’ des Dialogfensters stellt auRer dem Geratenamen
noch die folgenden weiteren Informationen zur Verfligung:

e Die ‘Stationsadresse’ (dies erfolgt nur, wenn vorher ein EtherCAT-Slave
ausgewahlt wurde.) Dieses Feld ist ebenfalls editierbar und mit einer
‘Aktualisieren’-Schaltflache versehen, um nétigenfalls Anderungen
abspeichern zu kénnen.

e Der ‘Autolnc’ —Wert stellt das Auto-Inkrement oder die so genannte
Positionsadresse dar. Dieses Feld ist nicht editierbar, nur lesbar.

e Das Feld ‘Physik’ bezeichnet das fur die Verbindung verwendete
physikalische Medium bzw. den verwendeten Port-Typ. Auch dieses
Feld ist nicht editierbar, nur lesbar.

Physik wird im Zusammenhang mit der Konfiguration von EtherCAT-Ports
durch eine Sequenz von bis zu vier Buchstaben ausgedriickt, die den Port-
Typ der Verbindung bezeichnen sollen. Die Kodierung ist wie folgt:

Physik Port-Typ

K E-Bus

Y 100Base-TX
F 100Base-FX

Tabelle 16: Kodierung des Parameters "Physik"
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Der ,Projektinfo’-Bereich zeigt immer den Projektnamen in einem
editierbaren Feld. Dazu gehort ebenfalls eine ‘Aktualisieren’-Schaltflache.
Aulerdem werden im ,Projektinfo’-Bereich noch die folgenden
Informationen angezeigt:

e Die Anzahl der konfigurierten EtherCAT-Slaves
e Die Anzahl der deaktivierten EtherCAT-Slaves

Die folgenden Fehlermeldungs-Boxen kénnen erscheinen, wenn Fehler bei
der Aktualisierung auftreten:

1. Bei fehlerhafter Stationsadresse (zu kleiner oder zu grofer Wert):

Fehler [‘5—(|

@ Station Adresse ungiltig! Gllkiger Wertebereich ist 0 - A5535.

Abbildung 41: Fehlermeldung "Ungiiltige Stationsadresse”

Abhilfe:

> Geben Sie in diesem Fall einen Wert innerhalb des erlaubten
Wertebereichs zwischen 0 und 65535 ein.

2. Bei fehlerhaftem Stationsnamen:

@ Cer symbolische Mame des Gerats konnte nicht eingestellt werden!

Abbildung 42: Fehlermeldung "Fehlerhafter Stationsname*

Abhilfe:

» Geben Sie in diesem Fall einen gultigen Namen ein (d.h. nicht leer,
enthalt keine Sonderzeichen).
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6.4.2 Verbindungsansicht

Das Dialogfenster Topologie, Verbindungsansicht zeigt die
Verbindungsansicht der Netzwerkstopologie an. Diese erlaubt Ihnen
graphisch zu Uberprifen, auf welche Weise alle EtherCAT-Slave-Gerate,
die fur die Benutzung zusammen mit dem EtherCAT-Master konfiguriert
wurden, mit diesem verbunden sind.

» Wabhlen Sie im Navigationsbereich Topologie > Verbindungsansicht
aus.

2 Eine graphische Darstellung ahnlich wie im Bild unten erscheint:

|.0.ut0matisch anordnen | Gerat suchen: |A%2000-B110 Y0, 7042[AX2000-6110] ﬂ

Abbildung 43: Topologie > Verbindungsansicht

Die Bedeutung der Linien ist folgende:

e Gelbe Linien markieren Ethernet-Verbindungen mit Kupferkabel (z.B.
100TX).

¢ Rote Linien zeigen Beckhoff E-Bus-Verbindungen an.

Hinweis:
Um die Position eines Gerats in dieser Ansicht zu fixieren, klicken
Sie mit der rechten Maustaste darauf und wahlen Sie ,Gerét
festnageln’. Fixierte Gerate sind in dieser Ansicht mit einem blauen
Pfeilsymbol markiert. Um die Fixierung eines Geratesymbols wieder
aufzuheben, klicken Sie mit der rechten Maustaste darauf und
wahlen Sie ,Geriét loslésen’. Details dazu siehe unten.

Um den Ausgangszustands der graphischen Anordnung, wie er vor dem
Beginn des Umsortierens der EtherCAT-Gerate im Netzwerks war,
wiederherzustellen, gehen Sie wie folgt vor:

» Klicken Sie die ‘Automatisch anordnen’-Schaltflache an. Diese erlaubt
Ihnen die Wiederherstellung des Ausgangszustands der graphischen
Anordnung, wie er war bevor mit der Umordnung der EtherCAT-Gerate
des Netzwerks begonnen wurde.

2 Der Ausgangszustand ist nun wiederhergestellt.
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Die Funktionalitat ‘Gerét suchen’ erlaubt es auf einfache Weise, jedes
beliebige EtherCAT-Slave-Gerat in der graphischen Darstellung der
EtherCAT-Netzwerktopologie aufzufinden:

Um ein beliebiges Gerat innerhalb des EtherCAT-Netzwerks aufzufinden,

gehen Sie wie folgt vor:

> Offnen Sie ‘Gerét suchen’.

2 Alle Gerate im Netzwerk werden hier aufgelistet.

» Wahlen Sie den Namen des gewlinschten Gerats, das Sie finden
wollen, aus.

2 Ein zusatzliches Symbol in Form einer Lampe wird am betreffenden
Geréat in der Verbindungsansicht der EtherCAT-Netzwerktopologie
angezeigt.

Um geratespezifische Informationen anzuzeigen, verfahren Sie

folgendermalien:

» Zeigen Sie mit dem Mauszeiger direkt auf ein EtherCAT-Gerat.

2 Es erscheint ein Tooltip mit dem Titel “Geréateinformation”.

Gerateinformation

Beszchreibung: MT 100-RE/ECS V1.0[MT 100-RE/ECS]

Phwzik:

Autolne: OxFFFE

Logizche Adresse; 04103

Abbildung 44: Geréteinformation

Die angezeigte Gerateinformation enthalt die folgenden Informationen Gber

das gewahlte Gerat:

Text Beschreibung

Beschreibung Lang- und Kurzform des Geratenamens

Physik Port-Typ der Verbindung. (siehe unten)

Autolnc (= Auto Increment Auto-Inkrement- Adresse wie in der EtherCAT-

Address) Spezifikation beschrieben.

Logical Logische Adresse (d.h. Stationsadresse)

Tabelle 17: Informationen, die angezeigt werden, wenn man auf ein Gerétesymbol zeigt.

Physik wird im Zusammenhang mit der Konfiguration von EtherCAT Ports

durch eine Sequenz von bis zu vier Buchstaben ausgedrickt, die den Port-

Typ der Verbindung bezeichnen sollen. Die Kodierung ist wie folgt:

Physik Port-Typ

K E-Bus

Y 100Base-TX

F 100Base-FX

Tabelle 18: Kodierung des Parameters "Physik"

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Konfiguration

69/150

Um das Kontextmenu eines beliebigen EtherCAT-Slave-Gerats zu 6ffnen,
verfahren Sie wie folgt:

» Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die graphische Darstellung
des gewinschten EtherCAT-Slave-Gerats.

2 Das Kontextmenu wird geoéffnet.

Wenn das EtherCAT Slave Gerat nicht vorher fixiert (,festgenagelt®)
worden ist (keine blaue Pfeilmarkierung vorhanden), enthalt dieses
Kontextmen( die folgenden Menueintrage:

_|_ Gerat Festnageln
Slave DTM starken

‘Gerét festnageln’

Fixiert das Gerat in der Verbindungsansicht (nagelt es fest)

Gerdt festnageln

Slave DTM skarten

‘Slave DTM starten’

Wenn Sie diesen Eintrag anwahlen, wird der
Konfigurationsdialog des zugehdrigen EtherCAT-Slave DTM
geodffnet. Dies erlaubt die schnelle und praktische Einstellung
von Parameters des Slaves, wahrend man sich eigentlich in der
EtherCAT-Master-Konfiguration befindet.

Tabelle 19: Kontextmendieintrage fiir nicht fixierte EtherCAT Slave-Geréte

Wenn das EtherCAT Slave Gerat vorher fixiert (,festgenagelt*) worden ist
(blaue Pfeilmarkierung vorhanden), dann enthalt das Kontextmenu die
folgenden Mendieintrage:

Gerat losltbse

i Slave DTM starken

‘Gerét loslésen

Lost das fixierte (festgenagelte) Geréat in der Verbindungsansicht
wieder

Gerat loslbsen

Slave DTM skarten

‘Slave DTM starten’

Wenn Sie diesen Eintrag anwahlen, wird der
Konfigurationsdialog des zugehdrigen EtherCAT-Slave DTM
geodffnet.

Tabelle 20: Kontextmendieintrége flir fixierte EtherCAT Slave-Geréte
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6.5 Mailbox
6.5.1 CoE
Das Dialogfenster CoE zeigt Informationen tber die CoE-Funktionalitat
(CANopen over EtherCAT) fur azyklische, mailbox-basierte
Datenkommunikation an.
» Wabhlen Sie im Navigationsbereich Mailbox > CoE aus.
= -f CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]
Ies| «<0x0101 = COMY REJECS Y2, 1[COMY REJECS]
<0x0102= NET% 50 REJECS w1.1[METX 50 RE/ECS]
<0x0103= NT 100-REJECS ¥1.0[MT 100-REJECS]
<0x0104°= [cif RE ECS]
Gewshlkes Gerdt, Stationsadresse: 0x0103 Marne: MT 100-RE/ECS V1.0
./ Allgemein \<.-’-‘mlauf }" Anlauf, berutzerdefiniert '\. J J
b 2llB o-S ynch anager
MbsOut SM-kanal: a MbxOut Gréfe: 128
MbxIn SM-Kanal: 1 MbxIn Grofe: 128

Abbildung 45: Mailbox > CoE

Der obere Teil des Dialogfensters stellt eine Baumstruktur zum
vereinfachten Zugriff auf die konfigurierten EtherCATSlave-Gerate dar,
bestehend aus dem EtherCAT-Master, der oben dargestellt wird, und den
EtherCAT-Slaves, die mit ihm verbunden sind.

Fur jedes EtherCAT-Slave-Gerat werden die Stationsadresse und der
Name des Slave-Gerats angezeigt. Auch deaktivierte Gerate sind in der
Baumstruktur eingetragen, aber sie sind daran zu erkennen, dass ihr
Beschreibungstext in roter Schrift ausgefuhrt ist.

Konfigurierbare EtherCAT-Slave-Gerate im Hinblick auf CoE sind an einem
grunen Symbol (,Hakchen®) zu erkennen. Wenn ein Gerat (Master oder
Slave) auswahlt ist, das nicht griin angehakt ist, dann wird der untere
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Bereich des Dialogfensters einfach grau bleiben und der Text “CoE-
Konfiguration ist nicht notwendig” wird in der Mitte des grauen Bereichs
erscheinen.

SECY ([Fx 50-RE ECM[EtherCAT Master DTM]
o V) <0x01043 Cx1100-0004 Y0, 4[NKIO 100-RE]
=[] «0x0101> EK1100 ¥1.0[EK1100]
f| <ow0102 EK1110 v0.0[EKL110]
=[] <0x0106% C¥1100-0004 ¥0.4[C¥1100-0004]
f| <0x0105: L2032 wo.0[ELZ032]
B <0x0104> ELZ004 W16.0[EL2004)
H| 00103 EK1110 ¥0,0-001[EK1110]
o [ 00100 A¥Z000-B110 Y0,7042[A%2000-6110]
2 [ «040107> CHL100-0004 ¥0.4-001[CX1100-0004]
| <ow0108> EK1110 v0.0-003(EK1110]
=[] «<0x0108> EK1100 ¥1.0-001[EK1100]
Bl <0x0109 EK1110 v0.0-002[EK1110]

Gewahltes Gerdt, Stationsadresse: 0x0105 Mame: EL203Z 0.0

CoE-konfiguration ist nicht nobwendig!

Abbildung 46: Mailbox > CoE

Bei der Auswahl eines griin angehakten Gerats wird dagegen:

o die Stationsadresse und der Name des ausgewahlten EtherCAT-Slave-
Gerats angezeigt.

e ein Register bestehend aus 3 Register-Karten dargestellt. Diese
Register-Karten haben die folgenden Bezeichnungen:

Allgemein
Anlauf
Anlauf, benutzerdefiniert
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6.5.1.1 Allgmein

Die Registerkarte ,Allgemein’ zeigt einige wichtige allgemeine
Informationen in Bezug auf Mailbox-Kommunikation an, namlich:

e Die Sync Manager-Kanalnummer der Input-Mailbox,
¢ die Sync Manager-Kanalnummer der Output-Mailbox,
o die Grofie der Input-Mailbox und der Outpu- Mailbox.

Gewahltes Gerdt, Stationsadresse; 0x03ED Mame: AXZ000-B110 W0, 7042

k| M f Allgemein \i.ﬁ.nlauf }“’I Anlauf, benutzerdefiniert ' J J

b &ilB ox-Synchd anager
MbCut SM-Kanal; 1] MbecIn SM-Kanal; 1

MbxCut Grafe; 51z MbxIn GroEe: 51z

Abbildung 47: Mailbox > CoE, Registerkarte ,Allgemein’
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6.5.1.2 Anlauf

Die Registerkarte ,Anlauf’ erlaubt die Angabe, welche Daten in das
Objektverzeichnis des gewahlten Gerats geschrieben werden sollen
(dessen Stationsadresse und Geratenamen oben auf der Registerkarte
angegeben sind) wenn bestimmte Zustandsanderungen in der
Zustandsmaschine des EtherCAT-Geréats stattfinden.

Im Einzelnen sind die folgenden Angaben maoglich:
Ubergang

Der Zustandstbergang, der einen Schreibzugriff auf das Objektverzeichnis
ausldsen soll.

Index.Subindex

Index und Subindex werden benutzt flr die Adressierung von Objekten
innerhalb des Objektverzeichnisses.

Daten

Dies sind die Daten, welche Werte zu welchen Zustandsibergangen
geschrieben werden sollen. Die Lange der Daten hangt vom jeweiligen
Objekt ab.

Kommentar

Beschreibung des Startup-Kommandos.

Hinweis:
Ein Schlisselsymbol vor der Zeile bedeutet, dass der Eintrag fest
vorgegeben ist und somit nicht editiert werden kann.

Gewahltes Gerit, Stationsadresse: 0x03EY Mame: A:2000-B110 Y0, 7042
;" Allgemein }" Anlauf"{.ﬁ.nlauF, benutzerdefiniert \ L | | ﬂ

Transition | Index.Subindex | Diaten | K.omnrnentar
H P P W1C1200 00 clear s pdos [0x1C12]

N ¥ 0AC12m 1702 download pdo 0x1C12 index

%P5 0:1C12.00 00 download pdo 0x1C12 count

N % PS5 0«1C13.00 00 clear g pdos [0x1C13]

N % PS5 0:1C13.01 1BO3 download pdo 0x1C13 index

N % PS5 0«1C13.00 00 download pdo 0x1C13 count

N PS OxB0E0.00  FE Op mode

N PS Os60C2031 02 Cycle time

n PS 0«60C2.02 FD Cycle exp

Abbildung 48: Mailbox > Registerkarte CoE, ,Anlauf’

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Konfiguration 74/150

6.5.1.3 Anlauf, benutzerdefiniert

Auf dhnliche Weise erlaubt die Registerkarte ,Anlauf, benutzerdefiniert’
Daten anzugeben, die an eine bestimmte Stelle im Objektverzeichnis
geschrieben werden sollen, die durch Index und Subindex adressiert ist, im
Falle, dass ein vorher festgelegter Zustandstibergang in der
Zustandsmaschine des EtherCAT-Geréats erfolgt.

Ubergang

Hier kann festgelegt werden, welcher Zustandstibergang den Schreibzugriff
auf das Objektverzeichnis auslost, in dem man die entsprechende
Checkbox markiert. Die folgenden Zustandsubergange stehen zur Auswahl
als ausldsendes Ereignis fur Schreibzugriffe auf das Objektverzeichnis.

Zustandsanderung Beschreibung

12P Init-Zustand nach Pre-Operational-Zustand

P2S Pre-Operational-Zustand nach Safe-Operational-Zustand
S2P Safe-Operational-Zustand nach Pre-Operational-Zustand
02s Operational-Zustand nach Safe-Operational-Zustand

S20 Safe-Operational-Zustand nach Operational-Zustand

Tabelle 21: Mailbox > CoE, Registerkarte ’Anlauf, benutzerdefiniert’, Beschreibung der
Zustandslibergénge

Hinweis:
Es konnen auch mehrere Checkboxen markiert werden, um
dieselbe Aktion durch mehrere verschiedene Zustandsubergange
auslosen zu konnen.

e SDO (Index und Subindex)
Der SDO-Eingabebereich wird benutzt, um anzugeben, welcher Index
und Subindex flr die Adressierung des gewtinschten Objektes im
Objektverzeichnis benutzt werden soll:

e Der Index wird hexadezimal im linken Feld des SDO-Eingabebereichs
angegeben. An dieser Stelle sind maximal 4 Stellen fir die Eingabe
zuldssig.

e Der Subindex wird dezimal im rechten Feld des SDO-Eingabebereichs
angegeben. An dieser Stelle sind maximal 3 Stellen fiir die Eingabe
zulassig. Fur weitere Informationen zum Objektverzeichnis schauen Sie
in die EtherCAT-Spezifikation oder in den Anhang dieses Dokuments.

e Daten
Die Daten, die an die durch Index und Subindex adressierte Stelle des
Objektverzeichnisses geschrieben werden sollen, wenn der
angegebene Zustandsubergang eintritt. Die Lange der Daten hangt vom
gewahlten Index und Subindex ab.
Hier kann ein String eingegeben werden, der gegebenenfalls konvertiert
wird.

e Kommentar
Beschreibung des Startup-Kommandos.
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Schaltflache ‘CoE Startup Kommando hinzufiigen’

Mit dieser Schaltflache kdnnen neu definierte Servicedatenobjekte (SDO)
zur Liste der Anlaufkommandos hinzugefugt werden, wie sie auf der Seite
,Anlauf’ angezeigt wird. Es wird ein entsprechender Eintrag in die Liste der
Anlaufkommandos vorgenommen.

Werden bei ‘CoE Startup Kommando hinzufiigen’ die Daten nicht richtig im
hexadezimalen Format eingegeben, so erscheint die folgende
Fehlermeldungsbox:

Fehler [$_<|

Ungiilkige Inik-kommandos daten!
Mur hexadizimale Schreibweise ist erlaubt,

Abbildung 49: Fehlermeldungsbox bei inkorrekter Eingabe der Init-Kommando-Daten

Hinweis:
Lassen Sie am Anfang ,0x’ weg bei der Eingabe hexadezimaler
Daten fur ‘CoE Startup Kommando hinzufligen’. Andernfalls wird
diese Fehlermeldungsbox ebenfalls angezeigt.

Wird bei ‘CoE Startup Kommando hinzufligen’ gar kein Zustandsibergang
eingegeben, so erscheint die folgende Fehlermeldungsbox:

Fehler f'5_<|

@ Zustandsibergang nicht definiert!

Abbildung 50: Fehlermeldungsbox bei fehlender Eingabe eines Zustandsiibergangs
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Die Listbox im unteren Teil der Registerkarte kann einen Teil des Inhalts
des Objektverzeichnisses darstellen. Uber die Schaltflache
'Objektverzeichnis aus DDF laden kann man die Objekte direkt aus dem
Objektverzeichnis wahlen und anschliellend auch den Zustandsibergang,
die Daten und den Kommentar einstellen.

Gewshltes Gerit, Stationsadresse: 0x03ES Marne: AxZ000-B110 W0, 7042
;’ Allgemein )" anlauf 'Y Anlauf, benutzerdefiniert \ J J
sSDo Trangition
Indes, Subindex: fwl? F1ep [ p2s [ sz [ 520 I oS
Daten, hexBinary: |'330E"330EI
Kamrmentar: |

CoE-Startup Kommando hinzufiigen |

Cbjektverzeichnis aus der DOF laden

IndeH.Sub...| M ame: | Flags |W’ert | S
| 1000 Dievice Type e 92010200 =
oo Ermor Register I no
o0z t arufacturer Statuz Register T
1003 Pre-defined Error Field
100200 Mumber of Errors o Juli]
| 100z.m Elements w Q0aaoa0o
1004 Humber of PDOs supported
' |1004.00 Mumber of BxFDOs/T«PDOs o 03000300
|1004.m Elements I aooooooo
H1004.02 Elements w 03000300
1005 COB-ID SYMC-Meszage w 20000000
1006 Canmmunication Cycle Period I
|oay Sunchronous Windomw Length I
|100s tanufacturer Device Name w
1004, t anufacturer Software Wersion w
| |100E MHode-D w
| 1ooc Guard Tirme w
100 Life Time Factor w Py

Abbildung 51: Mailbox > CoE, Registerkarte ,Anlauf, benutzerdefiniert’
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6.6 FMMU/SyncMan

6.6.1 FMMU und SyncMan

Das Dialogfenster FMMU/ Sync Man zeigt eine kombinierte Ubersicht tber
alle definierten Fieldbus Memory Management Units in der EtherCAT-
Master-Konfiguration zusammen mit den zugehdérigen Sync Managern. Alle
hier angezeigten Werte kdnnen nicht editiert werden. Um sie anzuzeigen:

» Wahlen Sie im Navigationsbereich FMMU/ Sync Man aus.

Figldbus Memory Management Unit:

Sync Manager:

Stationzadresse | L start | Linge | LEndeit | P start | Flags | Sm | 5u[]
LakH 0171017 Ox00200000.0 Ox00CE 7 Ox1100.0 2
| 01101 [x0011 00000 0=00C8 7 0x1358.0 3
| 01101 [Ox00400000.0 000001 0 Dw0800.0 1
% 00102 0x002000C8.0 0=00C8 7 0x1100.0 2
| 00102 0x0071000C8.0 0=00C8 7 0«1000.0 3
| 00102 (x00400000.1 0=00001 1 0w0=00.0 1
| 001103 [0x00:200190.0 0=00C8 7 0x1100.0 2
| 001103 (0011 001 90.0 0=00C8 7 0x1358.0 3
@ 00103 0x00400000.2 000001 2 0+0800.0 1
| 00104 0x00200258.0 0=0064 7 0x1100.0 2
% 00104 0x00100258.0 0=0064 7 0x1358.0 3
% 00104 0x00400000.3 000001 3 0+0800.0 1

Stationzadresse | Kanal | stat | Lange | Puifer | Zuaiff | ‘watchdog | haster [~
4 x0101 | i 041000  0=0080 1 Schreiben  Ausgeschaltet
| 107101 1 01080 00080 1 Lezen Auzgeschalet
| 107101 2 01700 Owx00C8 3 Schreiben  Eingeschaltet
| 107107 3 041353 Ox00C3 3 Lezen Auzgeschalet
n Qw0702 i} 01000 Ow0030 1 Schreiben  Ausgezchaltet
n Qw0702 1 01080 00030 1 Lezen Auzgeschalet
n d«0702 2 041100 Ox00C3 3 Schreiben  Eingeschaltet
n d«0702 3 11000 0x00C2 3 Lezen Auzgezchalet w

Abbildung 52: Konfiguration > FMMU/ SyncMan

Der obere Teil des Dialogfensters stellt eine Tabelle dar, die Informationen
enthalt, die zu den Fieldbus Memory Management Units gehoren.

Hinweis:
Der Inhalt dieser Tabelle kann in aufsteigender (Pfeil nach oben)
und absteigender Reihenfolge (Pfeil nach oben) der folgenden
Tabellenspalten sortiert werden, indem man einmal bzw. zweimal
auf den entsprechenden Spaltenkopf klickt:

Stationsadresse, L start, Lédnge, L EndBit, P start, Sm
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Eine Fieldbus Memory Management Unit, kurz FMMU, stellt eine
Zuordnung zwischen logischen Adressen im EtherCAT-Netzwerk einerseits
und den physikalischen Adressen der verschiedenen Slaves im EtherCAT-

Netzwerk andererseits her.

EtherCAT unterstitzt die Kombination von Informationen aus
verschiedenen separaten Slaves sogar innerhalb eines einzelnen Daten-
Telegramms. Diese zentrale Eigenschaft von EtherCAT wird erreicht durch
die Anwendung der FMMU, die physikalische Adressen von verschiedenen
Slaves logisch in einen einzigen kombinierten Speicherbereich zuordnen

kann (“logische Zuordnung”).

Die FMMU stellt gerateabhangig bis zu 16 FMMU Kanale zur Verfigung.
Dabei definiert jeder FMMU-Kanal eine bestimmte Speicher-Ubersetzung
zwischen einem durchgehend zusammenhangenden Speicherbereich des
logischen Speichers des EtherCAT-Netzwerks und einem anderen,
durchgehend zusammenhangenden Speicherbereich des physikalischen

Speichers des Slave-Gerats.

Ziel dieses Konzepts ist es, jeden beliebigen physikalischen
Speicherbereich in einem beliebigen EtherCAT-Slave auf einen beliebigen
logischen Speicherbereich im Adressraum des EtherCAT-Netzwerks

abbilden zu konnen.

Parameter

Beschreibung

Wertebereich/
Default-Wert

Stationsadresse

Dieser Parameter bezeichnet die Stationsadresse, die dem EtherCAT-
Slave bei der Initialisierung vom Master zugewiesen wurde und im
Konfigurierte Stationsadresse-Register des Slave gespeichert wurde.

0-65535/Keiner

Logische Start-
Adresse

(L start)

Dieser Parameter bezeichnet die Byte-Adresse im Adressraum des
logischen Speichers, wo der zusammenhangende Speicherbereich, der
zugewiesen werden soll, anfangt.

0-232-1/ Keiner

Lange

Dieser Parameter enthalt die GroRRe des Ubersetzten Speicherbereichs
(angegeben in Bytes).

0-65535/ Keiner

Logisches End Bit (L
EndBit)

Dieser Parameter enthalt den Bit-Offset der logischen Endadresse, also
die Adresse des Bits, wo der zusammenhangende Speicherbereich
aufhort.

0-255/ Keines

Physikalische Start-
Adresse

(P start)

Dieser Parameter enthélt die Byte-Adresse im physikalischen
Speicherbereich der Speicherzuordnung, wo der zusammenhangende
Speicherbereich, der zugewiesen werden soll, anfangt.

0-65535/ Keiner

Flags

Siehe unten

‘True’ oder ‘False’/
Keine

Sync Manager
(Sm)

Nummer des Sync Manager, s.u.

0-31/ Keiner

Sub unit (Su)

Untereinheit

Tabelle 22: FMMU-bezogene Informationen
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Die Flags, die alle jeweils separat in einem eigenen Bit abgespeichert sind,
haben die folgende Bedeutung:

e Read Enable

Dieses Flag enthalt die Information, ob eine Leseoperation gerade erlaubt
oder unzulassig ist. Lesen ist erlaubt, wenn das Flag auf 1 gesetzt ist.

Hinweis:
In diesem Zusammenhang bedeutet eine Leseoperation einen
Datentransfer, bei dem der physikalische Speicher die Quelle und
der logische Speicher das Ziel ist.

e Write Enable

Dieses Flag enthalt die Information, ob eine Schreiboperation gerade
erlaubt oder unzulassig ist. Schreiben ist erlaubt, wenn das Flag auf 1
gesetzt ist.

Hinweis:
In diesem Zusammenhang bedeutet eine Schreiboperation einen
Datentransfer, bei dem der logische Speicher die Quelle und der
physikalische Speicher das Ziel ist.

e Channel Enable

Dieses Flag enthalt die Information, ob eine Speicherzuordnung gerade
aktiv ist. Dies ist der Fall, wenn das Flag auf 1 gesetzt ist.

Der untere Teil des Dialogfensters stellt eine Tabelle dar, die Informationen
enthalt, die zu den Sync Managers gehoren.

.) Hinweis:

Der Inhalt dieser Tabelle kann in aufsteigender (Pfeil nach oben)
und absteigender Reihenfolge (Pfeil nach oben) der folgenden
Tabellenspalten sortiert werden, indem man einmal bzw. zweimal
auf den entsprechenden Spaltenkopf klickt:

Stationsadresse, Kanal, Start, Ldnge, Puffer, Zugriff

Gemal der EtherCAT-Spezifikation ist die Hauptaufgabe des Sync
Manager die Koordination des Zugriffs auf Objekte, die konkurrierenden
Zugriffen unterliegen kdnnen. Um diese Aufgabe wahrnehmen zu kénnen,
ist ein Sync Manager aus Kontrollelementen aufgebaut, die tblicherweise
als Kanale bezeichnet werden.
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Ein Sync Manager-Kanal definiert einen zusammenhangenden
Speicherbereich.

Parameter Beschreibung

Stationsadresse Dieser Parameter bezeichnet eine Stationsadresse die dem EtherCAT-Slave-Gerat vom Master
bei der Initialisierung zugewiesen wurde und die im ‘Konfigurierte Stationsadresse-Register des
Slave gespeichert wurde.

Kanal Kanalnummer (Wertebereich: 0...3)

Start Dieser Parameter bezeichnet die Startadresse des zusammenhangenden Bereichs im
Anwendungsspeicher.

Lange Dieser Parameter bezeichnet die Lange des zusammenhangenden Bereichs im
Anwendungsspeicher Diese wird in Bytes angegeben.

Puffer Dieser Parameter enthalt die Information, ob der Zugriff zum zusammenhangenden
Anwendungsspeicherbereich mittels einer Warteschlange oder eines Puffers erfolgt.

Zugriff Dieser Parameter enthélt die Information, ob der Master einen Lese- oder Schreibzugriff
durchfiihren soll.

Watchdog Dieser Parameter enthalt die Information, ob eine Zugriffsiberwachung zum
zusammenhangenden Speicherbereich mit Hilfe eines Watchdog-Timers stattfinden soll.
Mégliche Werte sind Eingeschaltet und Ausgeschaltet.

Master Dieser Parameter kann zusatzliche Daten des EtherCAT-Masters enthalten..
Tabelle 23: Sync Manager-Kanal

Das logische Bindeglied fur die Verbindung der FMMU-Kanale mit den
Sync Manager-Kanalen stellt die Stationsadresse her.
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6.7 Prozessdaten

Das Dialogfenster Prozessdaten dient fir das EtherCAT-Master-DTM nach
aulden als eine Prozessdaten-Schnittstelle, z. B. fur die Datentbergabe an
eine SPS-Einheit. Das Fenster listet die am Master angeschlossenen

Slave-Gerate auf, sowie die konfigurierten Module oder Ein- bzw.

Ausgangssignale der Gerate. Damit wird die Feldbusstruktur sichtbar.

Fur die konfigurierten Module, Submodule oder Messsignale kénnen
Namen (Tags) vergeben werden (Spalte ,Tag").

Aulerdem kann festgelegt werden, welche Signaldaten am OPC-Server
zur Verfigung gestellt werden sollen (Spalte SCADA).

Tvp Tag | SCADA |A
COMX 100:<-RE/ECS <0x0101> COMX 100:X$-RE/ECS V0.2-001 O
T Outputs0 <RxPdo 0x1600> Outputs() O
FE InputsD <TwPda 014005 Inputs(] O
[l [NETX 50 REJECS <Dx0100> NETX 50 RE/ECS V1.0 a
T OutputsO <FixPdo 0x1600> Outputsd O
i QE OutputsD <T=Pdo Ox1A003 Outputs0 07 O
|| B NT 100-RE/ECS <0x0102> NT 100-RE/ECS V0.0 O
™ aE Outputs0 {RxPdo 0216003 Outputs0 O
B~ Inputsd <T=Pdo 0x1400; Inputsf] O
| Lo @ [0w300000] 1 Byte In (0] 1_Byte_In 0 O
| fEdl [0x3000:02] 1Byt In(1) 1_Buyte_In_1 O
| fEdl [0x3000:03] 1Byt In(2) 1_Byte_In_2 O
n @ [0x3000:04] 1 Buyte In[3) 1_Bute_In_3 O
n @ [0x3000:05] 1 Byte In[4] 1_Byte_In_4 O
| jEl [0x3000:06] 1 Byte In[5) 1_Byte_In 5 O
| ffdl [0x3000:07] 1 ByteIn(E) 1_Byte_In B O
| fEdl [0x3000:08] 1 EByteIn(7) 1_Byte_In_7 O
n @ [0x3000:03] 1 Buyte In(3) 1_Bute_In 8 O
n il [0%3000:10] 1 ByteIn () 1_Byte_In 9 O
| fd [0x3000:11] 1 Byte In[10) 1_Byte_In_10 O
| L i [0%3000:12] 1 Bute In (1] 1_Buts_In_11 O
| f i [0%3000:13] 1 Bute In[12] 1_Buts_In_12 O
| L. i [0+3000:14] 1 Byte In[13] 1_Byte_In_13 O
| jid [0+3000:15] 1 Byte In[14) 1_Byte_In_14 O
| jd [0x3000:16] 1 Byte In[15) 1_Byte_In_15 O
| jd [0%3000:17] 1Byte In[16) 1_Buts_In_16 O
| i [0x3000:18] 1Byte In[17) 1_Bute_In_17 O
| jd [0x3000:19] 1Byte In[18) 1_Byte_In_18 O
| jid [0+3000:20] 1 Byte In[19) 1_Byte_In_18 O
| jd [0x3000:21] 1 Byte In [20) 1_Byte_In_20 O
| i [0%3000:22] 1 Byte In[21) 1_Buts_In_21 O
] i [0x3000:27] 1Byte In[22) 1_Buts_In_22 O
Wl [043000:24] 1 Byte In[23) 1 Bute In 23 o =
Abbildung 53: Prozessdaten (*Anzeige Gerdtename)
Spalte |Symbol Beschreibung
Typ Gerat Von der Hardware vorgegebene Geratebezeichnung*, gefolgt von dem in spitzen
Klammern gesetzten Stationsnamen des Gerates
E| S Modul, Subm. |Beschreibung der am Gerat konfigurierten Module, Submodule oder Eingangs- bzw.
Ausgangssignale (nicht editierbar)
&8 £/A-Signal
Tag Gerat Symbolischer Name* des Gerates
Ef S Modul, Subm. |Symbolischer Name fiir die am Gerat konfigurierten Module, Submodule oder Eingangs-
bzw. Ausgangssignale (editierbar)
8 E/A-Signal
Ay Warnung Doppelter Tag in gleicher Ebene kann beim Nutzen von OPC zu einem Fehler fiihren!
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Spalte |Symbol | Beschreibung

SCADA | Auswahimdglichkeit welche Modul-, Submodul- oder Signaldaten am OPC-Server zur Verfigung gestellt
werden sollen.

~SCADA" (= Supervisory Control and Data Acquisition),
hier im Sinne von ,fur die Visualisierung zuganglich machen® verwendet.

*Abhangig vom Protokoll, ist entweder die Geratebezeichnung oder der Symbolische Name Uber das Kontextment am
Geratesymbol editierbar.

Tabelle 24: Prozessdaten
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6.8 Adresstabelle

Die Adresstabelle zeigt eine Liste aller im Prozessabbildspeicher
verwendeten Adressen. Die angezeigten Adressen beziehen sich auf den

verwendeten EtherCAT-Master.

Um die Adressdaten zu konfigurieren:

» Wabhlen Sie im Navigationsbereich Konfiguration > Adresstabelle.

Darstellung: Hexadezimal - CSY Excport |
Eingange:
Gerat | Stationsadresse | PDO-Index | PDO-Hame | PDO-Eintragdndex | POO-EintragMame | Typ | Adresze | Lange|
| |[AX2000-B11000.7042 020100 0«1B03 Inputs 0«6077  Torgue actual walue  INT 0x0008.2 20002
| 420006110 V07042 00100 0x1B03  Inputs w6041 Status word  UINT 00004, 2 220002
| |[AA2000-B11040.7042 0x0100 0«1B03 |rputs 0«6064  Position actual walue DIMNT 00004 2 20004
> D10 01600 wind w2004 Imput DINT 00000 20004
| [EL2032 0.0 w0105 el 401 Diag 2 Ow3 0 Diag BOOL 0x0004.1 00001
| [ELZ032v0.0 w0105 01400 Diag1 Ow31011 Diag BOOL w0004 00001
£ ¥
Ausgange:
Gerat | Stationsadiesse | PDOAndex | PDO-Name | PDOEintrag-Index | PDO-Eintrag-Mame | Typ | Adiesse |Linge|
| [EL2032 V0.0 0wl 05 w1600 Charinel 1 w3001 Output BOOL 00004 0000.1
| [EL2004 4160 0wl 04 w1600 Chaninel 1 0w7000 Output BOOL  020004.2 0000.1
| [EL2032 V0.0 0wl 05 01601 Charinel 2 D300 Output BOOL  0x0004.1 0000.1
| [EL2004 160 01 04 w1601 Channel 2 0w7010 Output BOOL  020004.3 0000.1
| [EL2004 w160 001 04 w1602 Chaninel 3 0w7020 Output BOOL  0x0004.4 0000.1
| [EL2004 160 01 04 w1603 Channel 4 0x7030 Output BOOL 0200045 0000.1
| |A=2000-B110V0.7042  0x0100 0x1702 Outputs (xE0ER *elocity demand value DIMT - 0x0004.6 20004
| [£:¢2000-B110V0.7042  0w0100 w1702 Outputs G040 Control ward  UINT - 020008 6 140002
¥ C>11 000004 0.4 001 04 0x1200 w0 0w2003 Output| DINT] 020000 30004
3 »
Abbildung 54: Konfiguration > Addresstabelle (Beispiel)
Parameter Beschreibung
Gerat Beschreibender Geratename
Stationsadresse Die dem EtherCAT-Save-Gerat vom Master bei der Initialisierung zugewiesene
Stationsadresse, wie sie im “configured station address-Register” des Slave gespeichert ist.
PDO-Index Index des Prozessdatenobjekts im Objektverzeichnis
PDO-Name Beschreibender Name des Prozessdatenobjekts im Objektverzeichnis

PDO-Eintrag Index

Index des Prozessdatenobjekt-Eintrags im Objektverzeichnis

PDO-Eintrag Name

Beschreibender Name des Prozessdatenobjekt-Eintrags im Objektverzeichnis

Typ Datentyp (z.B. integer oder Boolean).
Adresse Adresse (gerateintern)
Lange Lange in Bytes (oder Bits, wenn hinter dem Dezimalpunkt).

Tabelle 25: Parameter des Dialogfensters Adresstabelle - Eingédnge / Ausgénge

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

© Hilscher 2008 — 2023

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Konfiguration

84/150

. Carstellung: Hexadezimal - . .
Uber Darstellung | =l kénnen Sie eine

dezimale oder hexadezimale Darstellung der Daten wahlen.

CSV Export ermdglicht einen Export der Eingangs- und
Ausgangsadressen als CSV-Datei (CSV = comma separated value = durch
Komma getrennte Werte). Deshalb:

» Klicken Sie CSV Export an.
2 Es erscheint ein Dateiauswahlmendi.
» Speichern Sie die Daten als *.CSV-Datei.

Die so generierte Datei kdnnen Sie mit einem Tabellen-Programm 6ffnen.

Adressen sortieren

» Um die Adressdaten zu sortieren klicken Sie auf den entsprechenden
Spaltenkopf.
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6.9 Init-Kommandos

Das Dialogfenster Init Kommandos erlaubt es, eine Folge von
Initialisierungs-Kommandos darzustellen.

» Wabhlen Sie im Navigationsbereich Konfiguration > Init Kommandos.

|-k (CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]}

[FS] <0:0101 = COMY REJECS Y2, 1[COM: REJECS]
%] <0x01023> NETY S0 REJECS ¥1.1[NETH 50 RE/ECS]
200103 = NT 100-RE/ECS v1.0[NT 100-RE/ECS]
<0104 = [€if% RE ECS]

Gewshlkes Gerat: (Master) CIFx_RE_ECMCIFX REJECM]
Init-Kommandos
I2p | P21 | P25 | s2p | 521 | s20] 025| ozp| o2 | Crmd | K.ommentar [~
LI BRD read slave count
oA BRD read zlave count
oA R enable ECAT IRQ
oA BhwF clear configured addresses
oA BhwF clear crc regisker
oA = = = Bwh clear fromu
o Bw/R clear zm
o Bw/R clear dc system time
o Bw/R clear dc cycle cfg
] DR recat de craad %
Kommando: BRD ADP: 0 Ao, 130 IV Meusr Zyklus
Lange: e Timeout: o Wiederholungen: O [ Meues Frame
Yalidieren: Maske:
Daten: Qo0a

Abbildung 55: Konfiguration > Init-Kommandos

Der obere Teil des Dialogfensters ,/Init Kommandos® zeigt die
Netzwerkstruktur des EtherCAT-Netzwerks in einer ahnlichen Weise wie
die Baumansicht der Topologie. Der einzige bedeutende Unterschied
hierzu ist das Fehlen des Eintrags ‘Projekt’, so dass nur der Master und alle
Slave-Gerate in diesem Strukturbaum eingetragen sind.

Der untere Teil des Dialogfensters ,/nit Kommandos‘ zeigt folgendes an:
e Die Langform des Geratenamens des ausgewahlten EtherCAT-Gerats.
e Die Uberschrift ,Init Kommandos*
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Wenn ein EtherCAT-Slave-Gerat ausgewahlt worden ist, wird die
Stationsadresse, die diesen §Iave eindeutig innerhalb des Netzwerks
identifiziert, direkt hinter der Uberschrift ,/nit Kommandos' ausgegeben.

e Eine Tabelle, die die Reihenfolge der Ausflihrung von
Initialisierungskommandos und ihre Abhangigkeit von den
Zustandsanderungen der EtherCAT-Zustandsmaschine des jeweiligen
EtherCAT-Geréats anzeigt.

e Einen Bereich, der einige Felder zur Anzeige von Parametern des
ausgewahlten Kommandos enthalt.

Die Tabelle zeigt die Reihenfolge, wie die Kommandos ausgefuhrt werden
und von welchen Zustandsanderungen sie ausgelost werden.

Fur jedes Kommando werden die folgenden Informationen angezeigt:

e Ob das Kommando bei einer von 9 bestimmten Zustandsanderungen
ausgefiuhrt werden soll (Erste 9 Spalten)

e Den Code des Kommandos

e Einen Kommentar (Kurzer Text zur Beschreibung des
Anwendungszwecks des Kommandos)

Die erwahnten 9 Zustandsubergange sind in dieser Reihenfolge:
¢ Init nach Pre-Operational

e Pre-Operational nach Init

e Pre-Operational nach Safe- Operational

e Safe- Operational nach Pre-Operational

e Safe- Operational nach Init

e Safe- Operational nach Operational

e Operational nach Safe- Operational

e Operational nach Pre-Operational

e Operational nach Init

Mégliche Kommando Codes sind:

Kommando (Code) Beschreibung

APRD Auto-Increment Read

APWR Auto-Increment Write

NPRD Node-addressed Physical Read
NPWR Node-addressed Physical Write
BRD Broadcast Read

BWR Broadcast Write

LRD Logical Read

LWR Logical Write

Tabelle 26: Mégliche Kommando-Codes in Init-Kommandos

Fir weiterfihrende Informationen zu diesem Thema lesen Sie
[E Abschnitt 7.1.3 der EtherCAT Spezifikation, Version 1.0.
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Der Parameterbereich enthalt die folgenden Informationen:

Parameter Beschreibung

Kommando Den Kommando Code der ausgewahlten Zeile (das ist einer der Codes aus der obigen
Tabelle)

ADP Dieser numerische Parameter enthalt die konfigurierte Stationsadresse. Diese wird bei
APRD und APWR automatisch vom Slave inkrementiert.

ADO Dieser numerische Parameter enthalt die physikalische Adresse.

Neuer Zyklus Ein Boolean Parameter, der angibt, ob ein neuer Zyklus gestartet wird.

Neuer Frame Ein Boolean Parameter, der angibt, ob ein neuer Ethernet-Frame gestartet wird.

Lange Die Grofle des Kommandos

Timeout Die gultige Timeout-Zeit

Wiederholungen Die Wiederholungsbegrenzung des Kommandos, d.h. die maximale Anzahl erlaubter
Wiederholungsversuche (einschlielllich des ersten Versuchs).

Validieren Validierungsbereich

Maske Eine Maske die anzeigt, welche Bits guiltig sind.

Daten Die Nutzdaten.

Tabelle 27: Parameter der EtherCAT-Kommandos
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6.10 Gerat verbinden/trennen

Hinweis:
Far mehrere EtherCAT-Master-DTM-Funktionen ist eine Online-
Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-Master-
Gerét erforderlich, z. B. zur Diagnose oder den Konfigurations-

Download in SYCON.net.

Gerat verbinden

Um eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-Gerat zum EtherCAT-
Master-DTM herzustellen, gehen Sie wie folgt vor:
Unter Einstellungen im Treiber-Fenster:

» Prufen, ob der Default-Treiber angehakt ist und gegebenenfalls einen
anderen oder mehrere Treiber anhaken.

» Die Treiber konfigurieren, falls erforderlich.

Unter Einstellungen im Fenster Geratezuordnung:

» Das oder die Gerate (mit oder ohne Firmware) suchen.

» Das Gerat (mit oder ohne Firmware) auswahlen und die Auswahl
Uubernehmen.

Bevor Sie die Firmware herunterladen, beachten Sie die notwendigen
Sicherheitsvorkehrungen, um Personenschaden und Sachschaden
vorzubeugen, die in Folge eines Kommunikationsstopps auftreten kénnen.
Weitere Angaben dazu finden Sie im Kapitel Sicherheit.

Unter Einstellungen im Fenster Firmware-Download, falls das Gerat
noch keine Firmware geladen hat:

» Die Firmware auswahlen und herunterladen.

Unter Einstellungen im Fenster Geratezuordnung, falls das Gerat noch
keine Firmware geladen hat:

» Das Gerat (mit Firmware) erneut suchen.

» Das Gerat (mit Firmware) erneut auswahlen.

Weitere Informationen dazu finden Sie in den Abschnitten zu den
Treibereinstellungen und zur Geratezuordnung.

» Im Bedienerdialog des DTM OK anklicken, um die Auswahl zu
Uubernehmen und den Bedienerdialog des DTM zu schlielRen.

» Mit der rechten Maustaste auf das EtherCAT-Master-Symbol klicken.
» Im Kontextmeni Verbinden wahlen.

» Das EtherCAT-Master-Gerat ist nun tber eine Online-Verbindung mit
dem EtherCAT-Master-DTM verbunden. In der Netzwerkdarstellung
erscheint die Geratebeschreibung am Geratesymbol grin unterlegt.
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Gerat trennen

Um eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-Gerat zum EtherCAT-
Master-DTM wieder zu trennen, gehen Sie wie folgt vor:

» Mit der rechten Maustaste auf das EtherCAT-Master-Symbol klicken.
» Im Kontextmenu Trennen wahlen.

= In der Netzwerkdarstellung erscheint die Geratebeschreibung nicht
mehr grin unterlegt. Die Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-
Gerat zum EtherCAT-Master-DTM ist getrennt.
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6.11 Konfiguration herunterladen

Die Geratekonfiguration wird ,,offline“ im DTM (Anwendungsprogramm)
erstellt. Ein Download auf das Gerat ist erforderlich, um die Konfiguration
mit den Parameterdaten in das Gerat zu Ubertragen.

Hinweis:
Um Daten der Konfigurationsparameter in das EtherCAT-Master-
Gerat herunterladen zu kdnnen, ist eine Online-Verbindung vom
EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-Master-Gerat erforderlich.
Weitere Informationen zu dieser Frage finden Sie im Abschnitt
Gerét verbinden/trennen [ Seite 88].

_ Kommunikationsstopp durch Konfigurations-Download,
fehlerhafter Anlagenbetrieb moglich oder Verlust von
Gerateparametern

Bevor Sie einen Konfigurations-Download starten, wahrend sich der Bus
noch im Status Betrieb befindet:
» Stoppen Sie lhr Anwendungsprogramm.

» Stellen Sie sicher, dass sich alle Netzwerkgerate in einem
ausfallsicheren (fail-safe) Modus befinden.

_ Nicht zur Anlage passende Konfiguration, fehlerhafter
Betrieb von Gerat und Anlagen moglich

» Verwenden Sie nur eine zur Anlage passende Konfiguration im Gerat.

yale 11%/\'(e] Verlust von Gerdteparametern durch

Spannungsunterbrechung wahrend dem Konfigurations-Download

» Unterbrechen Sie wahrend dem Konfigurations-Download keinesfalls
die Spannungsversorgung zum PC oder zum Gerat und flihren Sie
keinen Reset zum Gerat durch!

Schritte zum Download

Um die Konfiguration mit den entsprechenden Daten der
Konfigurationsparameter in das EtherCAT-Master-Gerat zu Ubertragen,
laden Sie die Daten Uber Gerat > Download oder Kontextmeni Download
herunter.

> Wahlen Sie Download im Kontextment des Gerates.

2 Wenn der Download gestartet wird, wahrend die Slave-Gerate mit dem
Master-Gerat verbunden sind, wird die folgende Meldung angezeigt:
"Sollte der Download wahrend des Busbetriebs durchgefiihrt werden,
wird die Kommunikation zwischen dem Master und den Slaves
eingestellt. Wollen Sie den Download wirklich durchfiihren?*

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

© Hilscher 2008 — 2023

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Konfiguration 91/150

netDevice Geratebezeichnung im Netzwerke - Dnumload‘ [

I.-"'_"\-. Solite der Download wihrend des Busbetriebs durchgefdhrt werden,
' wird die Kommunikation zwischen dem Master und den Slaves
eingestellt.

Wollen Sie den Download wirklich durchfihren?

Abbildung 56: netDevice-Meldung: Download

| Wichtig:
= Wenn die Kommunikation zwischen dem Master-Gerat und dem

Slave-Gerat angehalten wird, wird der Datenaustausch zwischen
dem Master-Gerat und den Slave-Geraten gestoppt.

» Ja anklicken, wenn Sie beabsichtigen, die Konfiguration herunter zu
laden.

2 Die aktuelle Konfiguration im Anwendungsprogramm wird in das Gerat
geladen.

» Andernfalls Nein anklicken.
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6.12 Netzwerkstruktur einlesen

Uber die Funktion Netzwerkstruktur einlesen des EtherCAT-Master-DTM
konnen Sie automatisch ermitteln, welche EtherCAT-Slave-Geréate an das
EtherCAT-Master-Gerat angeschlossen sind und wie diese Gerate
konfiguriert sind. Beim Einlesen fragt das Master-Gerat die Identcodes der
am Bus gefundenen Slave-Gerate ab. Aus jedem angeschlossenen
EtherCAT-Slave-Gerat wird dessen Identcode ausgelesen.

Im Scan-Antwort-Dialog des Master-DTM erscheinen die zugehdrigen
Geratebeschreibungsdateien oder DTM-Gerate. Jeder
Geratebeschreibungsdatei und jedem DTM-Gerat ist genau ein Identcode
zugeordnet. Unterschiedliche Versionen (auch Sprachversionen) derselben
Geratebeschreibungsdatei sind Uber den selben Identcode definiert. Fur
jedes identifizierte Gerat kdnnen Sie das entsprechend der in dem Slave-
Gerat geladenen Firmware zugehérige DTM-Gerat auswahlen. Uber
Gerate erstellen wird fur jedes Slave-Gerat das ausgewahlte DTM-Gerat
erzeugt.

6.12.1 Voraussetzungen

Das EtherCAT-Master-Gerat muss konfiguriert sein.

| Wichtig:
=4 Die Konfiguration des Master-Gerates muss in das Master-Gerat

geladen sein. Weiter siehe Abschnitt
Konfigurationsschritte [ Seite 17].

6.12.2 Schrittibersicht

1. Netzwerkstruktur einlesen (im Master—DTM) starten.
2. Einstellungen im Scan-Antwort-Dialog vornehmen.

3. Geréte erstellen anklicken.
4

. Uber Download die aktuelle Konfiguration der Slave-Gerate in das
Master-Gerat herunterladen.
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6.12.3 Netzwerkstruktur einlesen starten

» In netDevice: Rechtsklick auf das Geratesymbol des Master-DTM.
> Vom Kontextmenil Netzwerkstruktur einlesen wahlen.

” Datei  Ansicht Gerat Netzwerk Bxtras Hilfe

[DEdl@|z=al [ e e e,

netProject » x| [netDevice

-3 Projekt: Untitled
.., CIFXRE ECMICIFX RE/ECII] <> (31):

CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]<>(#1)

Verbinden

Trennen

Download
Upload
Ausschneiden
Kopieren
Einfiigen

Netzwerkstruktur einlesen...

Konfiguration...

Beobachte Werte...

S| ’
| |m-C1 CANopen -
7| | -3 cC-Link —
-0 Compohlet
-] DeviceMet

=[] EtherCAT

20 Gateway / Stand-Aloy

-0 Master
i hm CIFXRE/ECM
L1 COMX 100XX-RE/
.qk NETX 100 RE/EC,
ekt METX 500 RE/ECh,
.23 N) 100XX-RE/ECH _

ST
4 1

3
[ 41> ]\ Feldbus { Hersteller, TR

DTM: EtherCAT Master .
DTM il
Info: -
Hersteller: Hischer GmbH
Version:  V0.0922,2,8390
Datum: 2012-10-10

g Simulation... - GIEIf‘ﬁt GEJI(F';Eli;c;:M
] Diagnose... et
,: Weitere Funktionen
;ﬁ‘: Laschen
£
. Symbalischer Name...
é‘ 4] 4| F | ¥\ SYCON.net / netDevice Jﬂ _,l_
Bereit Administrator NUM A
Abbildung 57: ,Netzwerkstruktur einlesen” starten (Beispiel)
» Kurz abwarten.
Hinweis:
Es kann einige Sekunden dauern, bis der Scan-Antwort-Dialog des
EtherCAT-Master-DTM angezeigt wird.
> Uber Netzwerkstruktur einlesen wird eine Online-Verbindung vom
EtherCAT-Master-DTM zum EtherCAT-Master-Geréat erstellt.
SYCON.net ermittelt, welche EtherCAT-Slave-Gerate am Netzwerk
bzw. am EtherCAT-Master-Gerat angeschlossen sind.
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= Es erscheint der Scan-Antwort-Dialog des Master-DTM.

- (CIFX_RE_ECMICIFX REJECM] <> (#1);

I SYCON.net - [Untitled.spj] [=[=3] = ]
| Datei  Ansicht Gerst Netzwerk Exras  Hilfe

[bed@|z=a| (=)= = =

netProject = x| [netDevice . x|
B-[10 Projekt: Untitled [ 5]

m._|»

(21 CompoNet

[0 DeviceNet

-0 EtherCAT
(1 Gateway / Stand-Alol
=- (23 Master

m

’- netDevice - Scan Antwort vom Gerat: CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]<>(#1) Kanal; /EtherCAT

== 23_]

Di

ie folgenden Gerate wurden beim Auslesen des Metzwerks gefunden.

Bitte tiberpriifen Sie die automatische Auswahl in der Spalte 'DTM Gerét' bevor Sie ‘Gerate erstellen’ ausfiihren.

| | Stationsadr...| Gerétetyp ID Sub Gerét DTM zum Erste... | Gerdteklasse: DTM Gerat Qualitat Altion - [
la 0 £72100946 (bD44cinsa Generischer Hilsck DTM spezifisc EK1100 V17.0 [3] generisch |Einfiigen e
|| 65535 78786642 (b0402:insa Generischer Hilsct DTM spezifisc EL1202 V16.0 [3] generisch |Einfligen [
|| 65534 66072658 (0¥03n/a Generischer Hilsck DTM spezffisc EL1008 V1.0 [3] generisch |Einfligen b
|| 65533 66072658 (OFD3nsa Generischer Hisct DTM spezifisc EL1008 V16.0 [3] generisch (Einfiigen E -
|| 65532 131608658 (k07dEn/a Generischer Hilsck DTM spezffisc EL2008 V16.0 [3] generisch |Einfligen
|| 65531 131608658 (07dEn/a Generischer Hilsck DTM spezifisc EL2008 V16.0 [3] generisch |Einfiigen
|| 65530 144322642 (083 n/a Generischer Hilsct DTM spezifisc ELZ202 V16.0 [3] generisch |Einfuigen B
|| 65529 144322642 (<08%n/a Generischer Hilsck DTM spezfisc EL2202 V1.0 [3] generisch |Einfligen
|| 65528 144322642 (08%:n/a Generischer Hisct DTM spezfiisc L2202 V16.0 [3] generisch (Einfiigen M |
- | Gerateinformationen von der Hardware | Informationen vom DTM | - | .

x Fiir ein Busscan muss die [0-Datenkommuniffl |y it in/z EK1100V17.0 B

: | [DTM Progld - Hilscher ECATGenSlaveDTM.1

g | |Stationsadresse 0 - E

5 | |Hersteller 2 (x00000002) Beckhoff Automation GmbH

é | |Geratetyp ID 72100846 (Be044c2c52) 72100846 (b044c2c52) -

5 |_|Sub Geratetyp n/a n/a .

| 4] 4[F ¥\ SYCOM.net}, netDevice FITHA i Erctallan Mirkt smaifisiar PITM anasfionhe Rnnne 2

Bereit Erstellungsmodus: IGanensche Hilscher DTMs verwenden wenn méglich LI | Gerate erstellen I Cancel | 7

Abbildung 58: Scan-Antwort-Dialog des Master-DTM (Beispiel)
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6.12.4 Einstellungen im Scan-Antwort-Dialog
» Einstellungen im Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM

vornehmen.

2 In der Spalte DTM Gerét erscheinen die zu den ermittelten Identcodes
gehodrigen DTM-Gerate.

65635 78786642 (le04b2Zn/a
65534 66072658 (0303 n/a
65533 66072658 (0303 n/a
65532 131608658 ((x07dEn/a
65531 131608658 ((07dEn/a
65530 144322642 (x08%n/a
65529 144322642 (x08% n/a
65528 144322642 ((x08% n/a

.’- netDevice - Scan Antwort vom Gerat: CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]< »(#1) Kanal: /EtherCAT "|. =[G 5= |
-
Die folgenden Gerate wurden beim Auslesen des Metzwerks gefunden.
Bitte Gberprifen Sie die automatische Auswahl in der Spalte 'DTM Gerat' bevor Sie 'Gerate erstellen’ ausfihren.
Stationsadr..|  Geratetyp ID__| Sub Geratetyp | DTM zum Erste... | Gerteklasse| DTM Gerat | Qualitat Adion [ =
M o £72100946 (lalddcznia Generischer Hilsct DTM spezifisc EK1100 V17.0 [3] generisch |Einfiigen I

Generizcher Hileck DTM spezifisc EL1202 V16.0
Genenischer Hilsck DTM spezifisc EL1008 V16.0
Generischer Hilsct DTM spezifisc EL1008 V16.0
Generischer Hilsct DTM spezifisc EL2008 V16.0
Generizcher Hileck DTM spezifisc EL2008 V16.0
Genenscher Hilsck DTM spezifisc ELZ202 V16.0
Genenscher Hilsct DTM spezifisc ELZ202 V16.0
Generischer Hilsck DTM spezifisc ELZ202 V16.0

[3] generizch |Einfiigen
[3] genensch |Einfligen
[3] generisch |Einfligen
[3] generisch |Einfiligen
[3] generizch |Einfiigen
[3] genensch |Einfligen =
[3] generisch |Einfuigen
[3] generisch |Einfligen &

m

= Gerateinformationen von der Hardware | Informationen wam DTM -

N [*Eaermt EK1100 V17.0 1

| [DTM Progld Hilscher ECATGenSlave DTM. 1

| |Stationsadresse - E

| |Hersteller 2 (Ix00000002) Beckhoff Automation GmbH

| |Geratetyp 1D 72100546 ((x044c2c52) 72100946 (x044c2c52) —

| |Sub Geratetyp n/a 1

FITM =i Fretallan hirht enasfiziat MTM enavfierha (Gnnne
Erstellungsmodus: |Generische Hilscher DTMs verwenden wenn maglich j | Gerate erstellen | Cancel

Abbildung 59: Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM (Beispiel)

» In der Spalte DTM Gerét flr jedes identifizierte Gerat das DTM-Gerat
entsprechend der in dem EtherCAT-Slave-Gerat geladenen Firmware

auswahlen.

e Wenn unter DTM Gerat kein DTM-Gerat oder ein nicht erwlnschtes
DTM-Gerat erscheint, im Geratekatalog die erforderlichen DTM-Gerate

erganzen,

e oder unter Erstellmodus den Erstellmodus anpassen.
» In der Spalte Aktion festlegen, ob das gefundene DTM-Gerat bei der

Geréateerstellung:

e eingefligt oder lbersprungen
(wenn im Projekt noch kein Gerat an dieser Adresse vorhanden ist),

o bzw. ersetzt oder libersprungen werden soll
(wenn im Projekt bereits ein Gerat vorhanden ist).
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6.12.5 Scan-Antwort-Dialog

In der folgenden Tabelle finden Sie eine Beschreibung zum Scan-Antwort-
Dialog des EtherCAT-Master-DTM.

Spalte Beschreibung

Titelzeile Mit den Angaben: ,Symbolischer Name [Geratebeschreibung] <Gerédteadresse> (#Netzwerk-ID)
Kanal/[Netzerkname]*. Dabei handelt es sich um den symbolischen Namen des EtherCAT-
EtherCAT-Master-Geréat.

Anweisung Im Dialog erscheint der Anweisungstext: Die folgenden Gerate wurden beim Auslesen des

Netzwerks gefunden. Bitte liberpriifen Sie die automatische Auswahl in der Spalte ,,DTM
Gerat“ bevor Sie ,,Gerét erstellen® ausfiihren.

Stationsadresse

EtherCAT-Stationsadresse, die die logische Reihenfolge der Gerate in einem EtherCAT-Netzwerk
anzeigt.

Farben

Bedeutung der Farben im Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM:

Rot Erscheint in der Spalte Stationsadresse ein Feld rot markiert, ist das entsprechende
DTM-Gerat schon im Netzwerk vorhanden.
Gelb Erscheint ein Feld gelb markiert, besteht eine Auswahlmdglichkeit tber ein Aufklappfeld.

Geraetetyp ID

Identifikation (ID): Aus jedem gefundenen Gerat ausgelesener Identcode (Unique Identifier)

Sub Geratetyp |Untergeratetyp des Geratetyps, falls anwendbar (bei PROFIBUS nicht verwendet).
DTM zum Anzeige der DTM-Geréte, die zu den beim Einlesen gefundenen Identcodes gehoren.
Erstellen

Wird Generizche Hilzcher DTMs venvenden wenn maglich ohne Farbmarkierung angezeigt, besteht

keine Auswahlmdéglichkeit.
Wird Fenensche Hilscher DTMs venwenden wenn maglich gelb markiert angezeigt, besteht folgende
Auswahlimdglichkeit:

Gerdte-DTMs der Hersteller venwenden wenn miglich

(In der gezeigten Abbildung sind Beispiel-DTM-Gerate zu sehen.)

Eine Auswahl wird nur angezeigt, wenn unter Erstellmodus > Fiir jedes Gerat einzeln wahlen
festgelegt wurde und wenn fiir das betreffende Gerat ein anderes DTM gefunden worden ist.

Gerateklasse

Gerateklasse des EtherCAT-Slave-Gerates.

DTM-Gerit Gefundenes DTM-Gerat (Geratenamen, so wie er dem DTM entnommen wurde).
In der Spalte DTM Gerat konnen nur die Geratebeschreibungsdateien oder DTM-Gerate angezeigt
werden:
¢ welche fiir den ausgelesenen Identcode im Geratekatalog zur Verfligung stehen,
e bzw. welche der unter Erstellmodus festgelegten Auswahl entsprechen
¢ und welche bei Erstellmodus > Fiir jedes Gerat einzeln wahlen der unter DTM zum Erstellen
festgelegten Auswahl entsprechen.
Fir jede Geratetyp ID werden in | D. h., im netDevice-Geratekatalog stehen fiir den gefundenen
der Spalte DTM Gerat angezeigt: |ldentcode und bei dem festgelegten Erstellmodus zur Verfiigung:
e kein Gerat, e kein DTM,
e ein Gerat e eine Geratebeschreibungsdatei beziehungsweise ein DTM-
Gerat eines Herstellers,
e oder mehrere Gerate ¢ ein oder mehrere Geratebeschreibungsdateien bzw. DTM-
(in einem Aufklappfeld). Gerate eines Herstellers.
Qualitat Zugehdrige Qualitatsinformation

Anzeige: [1] DTM gefunden, [3] generisch gefunden
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Spalte Beschreibung
Aktion Aktion, die beim Gerateerstellungsprozess mit dem betreffenden Gerat ausgefuhrt werden soll.

e Wenn im Prgjekt noch kein Geréat an dieser Adresse vorhanden ist, erscheint die Auswahl
Einfligen / Uberspringen.

e Wenn im Projekt bereits ein Geréat vorhanden ist, erscheint die Auswahl Ersetzen / Uberspringen.

Einfiligen erganzt beim Gerateerstellungsprozess an der neu gefundenen Gerateadresse eine neue
Instanz fur das gewahlte DTM.

Uberspringen iiberspringt den Gerateerstellungsprozess fiir die entsprechende Gerateadresse.

Ersetzen I6scht beim Gerateerstellungsprozess die Instanz des z. Z. an dieser Adresse befindlichen
DTMs und ersetzt diese durch die Instanz des gewahlten DTMs.

Tabelle unten

Die untere Tabelle im Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM vergleicht verschiedene
mogliche Unterschiede in der Gerateinformation, die von den folgenden Informationsquellen
eingeholt wurden:

e Der Hardware des Gerats (dargestellt in der mittleren von 3 Spalten)
e und dem DTM (dargestellt in der rechten von 3 Spalten)

Die linke Spalte enthalt die jeweilige Bezeichnung der Information, die zwischen den beiden
Informationsquellen ,Geratehardware” und ,DTM* verglichen wird.

Hinweis! Wenn ein Feld den Text ,n/a“ enthalt, ist die zugehdrige Information im aktuellen
Zusammenhang (Feldbus) nicht anwendbar.

Erstellmodus Unter Erstellmodus kann eine der folgenden Optionen festgelegt werden:

e Generische Hilscher DTMs verwenden, wenn mdglich

e Gerate DTMs der Hersteller verwenden, wenn mdéglich

e Fur jedes Gerat einzeln wahlen

Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM > ,Erstellmodus*:

Generische Hilscher DTMs verwenden wenn nj

enerische Hilscher DTMs verwenden wenn magl
Gerdte-DTMs der Hersteller werwenden wenn mi
Fir jedes Gerdt einzeln wahlen

Gerite erstellen | Uber Gerit erstellen wird ...
o fir jedes EtherCAT-Slave-Geréat das zuvor ausgewahlte DTM-Gerét erzeugt und

o die EtherCAT-Slave-Geratekonfiguration wird per Upload in das erzeugte EtherCAT-Slave-DTM
hochgeladen und dadurch die Modulkonfiguration erstellt.

Bei Konfliktfallen zwischen einer Geratebeschreibungsdatei und einem Gerat erscheint das Fenster
Upload mit einer in rot markierten Meldung zu dem Konflikt.

Abbrechen Uber Abbrechen verlassen Sie den Dialog ohne ein Gerat zu erstellen.
Tabelle 28: Beschreibung zum Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM

6.12.6 Gerate erstellen

» Im Scan-Antwort-Dialog des EtherCAT-Master-DTM Geréte erstellen
anklicken.

2> Fur jedes EtherCAT-Slave-Gerét wird das ausgewahlte DTM-Gerat
erzeugt.

2 Der Dialog netDevice erscheint, mit den Fortschrittsbalken Erstellen
des DTM-Geréts. Der Dialog zeigt den Fortschritt des
Gerateerstellungsprozesses an.

. Hinweis:
Abhangig vom Geratehersteller kann auch ein hiervon
abweichender Dialog angezeigt werden.
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B SYCON.net - [Untitled spj] = | B R

|| Datei Ansicht Gerst Metzwerk Exras  Hilfe

bW @ |z =a 3o |[m)mee

[netProject - x| | meBevie e —
-0 Projekt: Untitled - [
E @m-[] CANopen -

SEE EL1202 V16.0[EL1202 V16.0]<257> L E g EE:::N&

4EF EL1008 V16.0[EL1008 V16.0]<258> @[] DeviceMet
% ELL008 V16.0-001[EL1008 V16.0]<: -1 EtherCAT 3

[0 Gateway / Stand-Alol

4 EL2008 V16.0[EL2008 ¥16.0]<260>
H -] Master

b CIFX REZECM
Erstellen des DTM Gerats Hilscher ECATGenSlavelTM, 1 | LE COMX 1005¢-RE/
53 % erledigt (DTM 7 von 12) ¢ Lmebd NETX 100 RE/ECH

etz NETX 500 REJECH
2% M) 1003X-RE/ECI

LIS
4 m 3
4 j \ Feldbus  Hersteller %, DTh

DTHM: EtherCAT Master »
DTM
Info: -
Hersteller: Hischer GmbH E
Version: V0.0922.2.8390
Datum: 2012-10-10

Gerdk: CIFX REJECM
m el 1 J L Info: CIFX RE ECM T

Far ein Busscan muss die I0-Datenkommunikation angehalten werden. Fortsetzen? -» Device: CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM] <> (#1)

Ausgabefenster « %

(4| 4l p [ ]y SYCOM.net Y, netDevice ikl D
Bereit |Administrator [ [[mum]| | 4

Abbildung 60: Erstellen der DTM-Geréte (Beispiel)

= Die erzeugten EtherCAT-Slave-Gerat werden im Netzwerk an der
Master-Buslinie eingefligt.

” Datei  Ansicht Gerdt MNetzwerk Extras Hilfe

inE= = e [ [ =)

| netProject « x| | netDevice a x|
=10 Projekt: Untitled - ]
=™ CIFX RE ECM[CIFX RE/ECM]<>{#1)| {1 CANopen pn

1

7 EK1100 V17.0[EK1100 V17.0]<256> - CC-Link

7 EL1202 V16.0[EL1202 V16.0]=257> B3 CompoMet

7 EL1008 V16.0[EL1008 V16.0]<258> -] DeviceNet

7 EL1008 V16.0-001[EL1008 V16.0]< . ] ] L] -7 EtherCAT
- {5 EL2008 V16.0[EL2008 V16.0]<260> h

[0 Gateway / Stand-Alol
-5 EL2008 V16.0-001[EL2008 V16.0]<. [ Master

-~ EL2202 V16.0[EL2202 V16.0]< 262> EK1100 V17.0[EK1100 V17.0]<256> Jim, CIFX RE/ECM
- EL2202 V16.0-001[EL2202 V16.0]<! EL1202 V16.0[EL1202 V16.0]<257> 1 COMX 100K4-R
- EL2202 V16.0-002(EL2202 VI6.0]< .. = EL1008 V16.0[EL10! & e e
{5 EL2004 VD.0[EL2004 VO.0]<265> = ' 2 NETX 500 REFEC
.- O[EKL110 V0.0]<266> | | N L00CREVECH
[
4 13
<[ » [, Feldbus DTh
EL2202 V16.0-001[EL2202 V16.0]<263> Dy Ether(ATMaster |-
EL2202 V16.0-002[EL2202 V16.0]<264 Info: -
m EL2004 VO.0[EL200¢ | Hersteller: Hischer GmbH
H I Version: ¥0.0922.2.8390
H |' Datum:  2012-10°10
I T | Gerst:  CIFX RE/ECM
< 1] | N KN m | 3 Info: CIFX RE ECM -
2 Fir ein Busscan muss die I0-Datenkommunikation angehalten werden. Fortsetzen? -» Device: CIFX_RE_ECM[CIFX RE/ECM]< = (#1)
4
£
E [ 4[> [#ii, SYCON.net’, netDevice 1« 3
Bereit Administrator NUM Y
Abbildung 61: Erzeugte EtherCAT-Slave-Gerét im Netzwerk (Beispiel)
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6.12.7 Konfiguration herunterladen

Sicherheitsvorkehrungen

Beachten Sie die notwendigen Sicherheitsvorkehrungen, um
Personenschaden und Sachschaden vorzubeugen. Weitere Angaben dazu
finden Sie im Kapitel Sicherheit.

Vorgehen

Uber die Download-Funktion des EtherCAT-Master-DTM die gednderten
Konfigurationen der EtherCAT-Slave-Gerate in das EtherCAT-Master-Gerat

herunterladen:
» In netDevice: Rechtsklick auf das Geratesymbol des EtherCAT-Master-
DTM.
p SYCON.net - [Untitled.spj S
| Datei Ansicht Gerst MNetawerk Extras Hilfe
D@l | & %o (=)
| netProject a x| |netDevice - x|
[+ Projekt: Untitled -~ (7]
- CIFX_RE ECMICIFX RE/ECM] < > (313 1 (21 CANopen -
-5 EK1100 V17 0[EK1100 V17.0]<256> . = e CC-L|:k
f EL1202 V16.0[EL1202 V16.0]<257>
| @23 CompoNet
11008 V16.0[EL1008 V16.0]<258>
) -2 DeviceMet L
; EL1008 V16.0-001[EL1008 V16.0]<; y . . ' -0 EtherCAT E
EL2008 V16.0[EL2008 V16.0] <260 ; Verbinden [0 Gateway / Stand-Alo
f EL2008 V16.0-001[EL2008 V16.0]< £ &1 Master |

| EL2202 V16.0[EL2202 V16.0]<262> T 17.0]<256>
f EL2202 V16.0-001[EL2202 V16.0]< e 2 V16.0[ELL202 V16.01<257>
12202 V16.0-002[FL2202 V16.0]<! EL1008 V16.0[EL10(

- CIFX RE/ECM
-8 COMX 100XX-RE/

Upload 1 ; | i NETX 100 RE/ECH,
12004 VO.0[EL2004 V0.0]<285> II_ JB NETX 500 RE/ECH,
EK1110 V0.0[EK1110 V0.0]< 266> Ausschneiden | 2% M) 100XX-RE/ECN
Kopieren - IL [y £hoeen | .
Einfiigen 4/ » ', Feldbus DTh
Netzwerkstruktur einlesen... 2 V16.0]<263> [')3_;":“ EtherCAT Master -
- 2 V16.0-002[FL2202 V16.0] <264 Info: _
Konfiguration... EL2004 VO.0[EL200¢ Hersteller: Hischer GmbH =
Wi — 3 Version: V0.0922.2.8390
Beobachte Werte... o Datum: 2012-10-10 B

I ] ‘ Simulation.. i~ Gerat:  CIFX RE[ECM
E] n LA 9 Diagnose... C nfo: CIFX RE ECM =
’: Fr ein Busscan muss die 10-Datenkommunikation angehalten werd. Weitere Funktionen * |RE/ECM]<>(#1)
5 Léschen
i
i Symbaolischer Name...
I 147 [ [»1, SYCON.net , netDevice 4 o
Bereit Administrator NUM Y
Abbildung 62: Download’ - gednderte Konfiguration in das EtherCAT-Master-Gerét
herunterladen (Beispiel)
» Im Kontextmeni Download wahlen.
2 Der Dialog netDevice - Download erscheint: ,Sollte der Download
wahrend des Busbetriebes durchgeflhrt werden, wird die
Kommunikation zwischen dem Master und den Slaves eingestellit.
Wollen Sie den Download wirklich durchflihren?*
» Ja anklicken.
2 Der Dialog netDevice erscheint, mit den Fortschrittsbalken Download
active, device performs initialisation...
= Im Fenster netDevice wird die Meldung angezeigt (Beispiel):
,Download war erfolgreich auf das Gerat CIFX_RE_ECM[CIFX_RE/
ECMI<1>(1#).”
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6.13 Onlinevergleich

SYCON.net bietet die Mdglichkeit an, online einen Vergleich zwischen den
konfigurierten Geraten und den Ergebnissen eines Netzwerkscans
durchzufuhren.

Online-Verbindung zum Gerét

.9 Hinweis:

Um das Fenster Onlinevergleich des EtherCAT-Master-DTM 6ffnen
zu koénnen, ist eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM
zum EtherCAT-Master-Gerat erforderlich. Weitere Informationen
finden Sie in Abschnitt Gerét verbinden/trennen [ Seite 88].

Mit Hilfe des Menu-Eintrags ,Onlinevergleich® im Navigationsbaum kann
dieser Online-Vergleich durchgeflihrt werden.

» Dazu wahlen Sie im Navigationsbereich Onlinevergleich aus.

2 Eine zweispaltig aufgebaute Bildschirmanzeige erscheint, die lhnen
einen prazisen Vergleich ermdglicht zwischen

o Der Gerateinformation, die in der SYCON.net-Konfiguration gespeichert
ist und in der linken Bildschirmhalfte dargestellt wird.

e Der Gerateinformation, die durch einen Netzwerkscan gewonnen wurde
und in der rechten Bildschirmhalfte dargestellt wird.

Topologie. Onlinevergleich

Konfigurierte Gerate: (aescannke Gerdke:

= Slave 0 [CFg 1] - islave 0 [CIF% S0-RE ECM]:
Herskeller-I0: 0x0005 Hersteller-10: 0x0002
Produkt-Code: 0x0000000E Produkk-Code: 0x00000401
Revision: 0x0000006F Revision: Ox00000076
Slave 1:1 [Klemme 1] Slave 1 [Klemme 1]

Herskeller-I0: 0x0003

Produkt-Code: 0x00000140
Revision: 0x00000075
Yorhergehendes Port: Slave 0, Port 1

o Slave 2:3 [Cfg 2]

Herskeller-10: 0x0007

Produkt-Code: 0x0000000E
Revision: Ox0000006F
Yorhergehendes Port: Slave 1, Pork 0

2t iSlave 3:2 [Klermme 1]}

Herskeller-I0: 0x0004

Produkt-Code: 0x0000000C
Revision: 0x00000064
Yorhergehendes Port: Slave 2, Pork 0

Cnline vergleichen

Hersteller-10: 0x0008

Produkk-Code: 0x00000140
Revision: Ox00000073
Vorhergehendes Port: Slave 0, Port 1

Slave 2 [Klemme 1]

Hersteller-10: 0x0004

Produkk-Code: 0x0000000C
Revision: Ox00000054
Vorhergehendes Port: Slave 1, Port 0

Slave 3 [Klemme 2]

Hersteller-10: 0x0007

Produkk-Code: 0x0000000E
Rervision: Ox0000005F
Vorhergehendes Port: Slave 0, Port 3

Slave 4 [Klemme 2]

Hersteller-10: 0x0009

Produkk-Code: Dx000000C4
Rervision: Ox0000005F
Vorhergehendes Port: Slave 2, Port 3

Abbildung 63: Onlinevergleich (vor Klick auf ,Online vergleichen’)
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Unten finden Sie einen Button ,,Online vergleichen®. Um den
Vergleichsvorgang zwischen der gespeicherten Konfiguration im
SYCON.net und der aktuellen Konfiguration, die sich aus dem Ergebnis
des Netzwerkscans ergibt, zu starten, gehen Sie bitte wie folgt vor:

» Klicken Sie auf den Button Online vergleichen, den Sie am unteren
Rand finden konnen.

R Wenn Sie auf den Button klicken, &ndert sich sein Text sofort auf
Prozess anhalten. Dies sieht dann also so aus:

Topologie, Onlinevergleich

Konfigurierte Gerake: Gescannte Gerake:

¥ Slave 0 [Cfg 1]

| islave 0 [CIFY 50-RE ECM]:

Hersteller-I0; 0x0005 Hersteller-I10n 00002

Produkt-Code: 0x0000000E Produkk-Code: 0x00000401

Revision: 0x0000006F Revision: 0x00000076
Slave 1:1 [Klemme 1] = Slave 1 [Klemme 1]

Hersteller-I0; 0x0003 Hersteller-I10n 00005

Produkt-Code: 0:x00000140 Produkk-Code: 0x00000140

Revision: 0x00000075 Revision: 0x00000075

Yorhergehendes Port; Slave 0, Park 1 Yorhergehendes Port; Slave 0, Port 1
o= Slave 2.3 [Cfg 2] - Slave 2 [Klemme 1]

Hersteller-I0s 0x0007 Hersteller-I10n 0:x0004

Produkt-Code: 0x0000000E Produkk-Code: 0x0000000¢C

Revision: 0x0000006F Revision: Ox00000064

Yorhergehendes Port; Slave 1, Part 0 Yorhergehendes Port; Slave 1, Pork 0
st iSlave 3:2 [Klemme 17} —|- Slave 3 [Klerme 2]

Hersteller-I0s 0x0004 Hersteller-I10n 00007

Produkt-Code: 00000000 Produkf-Code: 0x0000000E

Revision: 0x00000064 Revision: Ox0000006F

Yorhergehendes Port; Slave 2, Pork 0 Yorhergehendes Port; Slave 0, Pork 3

I slave 4 [Klemme 2]
Hersteller-I10n 00009
Produkk-Code: 0x000000C4
Revision: Ox0000006F
Yorhergehendes Port; Slave 2, Pork 3

Prozess anhalken

Abbildung 64: Onlinevergleich (nach Klick auf ,Online vergleichen®)

Um den oben beschriebenen Vergleichsprozess wieder anzuhalten:
» Klicken Sie einfach noch einmal auf den Button Prozess anhalten.
2 Der Vergleichsprozess wird sofort beendet.

Die fur jedes Gerat angezeigten Informationen umfassen:

e Die Hersteller-ID (Vendor ID)

e Den Produktcode

¢ Die Revisionsnummer

¢ Information Uber verwendete Ports

Unterschiede zwischen abgespeicherter und gescannter Konfiguration

werden in Rot angezeigt. Sind dagegen die Ergebnisse gleich, so werden
sie in schwarz angezeigt.
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Vor dem Namen des betreffenden Slave-Gerats kann zusatzliche
Information angezeigt werden. In diesem Falle ist die Bedeutung die

folgende:
Zeichen Beschreibung
Kein Zeichen Das konfigurierte Gerat stimmt mit dem Ergebnis des Netzwerkscans
Uberein einschliellich der Position, d.h., die Positionsadressen sind
gleich.
b 4 Ein rotes x zeigt an, dass konfigurierte Gerate nicht auf dem Bus
gefunden werden konnten.
o Das konfigurierte Gerat stimmt mit dem Ergebnis des Netzwerkscans

Uberein, aber befindet sich auf einer anderen Position, d.h. die
Positionsadressen sind nicht gleich. Beide Werte werden durch einen
Doppelpunkt voneinander getrennt angegeben, z.B. 2:3 bedeutet, dass
das Gerat, das unter der Adresse 2 konfiguriert wurde, im
Netzwerkscan an der Adresse 3 zu finden ist.

Ein rotes Ausrufezeichen zeigt einen Slave an, der vom Netzwerkscan
entdeckt wurde, aber nicht in der Konfiguration im SYCON.net
vorkommt. Dies kann nur im rechten Teil des Bildschirms vorkommen

Tabelle 29: Beschreibung zu den angezeigten Zeichen bei Onlinevergleich
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/7 Diagnose

7.1 Ubersicht Diagnose

Der Dialog Diagnose dient dazu das Gerateverhalten oder
Kommunikationsfehler zu diagnostizieren. Zur Diagnose muss sich das
Gerat im Online-Zustand befinden.

M avigationsbereich =

=3 Diagnose

ey Alloemeindiagnose
Masterdiagnose
Stationsdiagnose
Firrmware-Diagnose

[_7] Erweiterte Diagnose

Abbildung 65: Navigationsbereich — Diagnose

Online-Verbindung zum Gerit

Hinweis:
Um die Diagnose-Fenster des EtherCAT-Master-DTM 6ffnen zu

kdnnen, ist eine Online-Verbindung vom EtherCAT-Master-DTM
zum EtherCAT-Master-Gerat erforderlich. Weitere Informationen
finden Sie in Abschnitt Gerét verbinden/trennen [ Seite 88].

Vorgehen

>

Im Diagnosedialog prufen, ob die Kommunikation OK ist: Diagnose >
Allgemeindiagnose > Geratestatus ,,Kommunikation“ muss grin
sein!

,Kommunikation“ ist griin: E/A-Monitor aufrufen und Ein- bzw.
Ausgangsdaten testen.

»Kommunikation® ist nicht griin: Diagnose und Erweiterte Diagnose
zur Fehlersuche verwenden.

Erweiterte Diagnose

Die Erweiterte Diagnose hilft Kommunikations- und Konfigurationsfehler
zu finden, wenn die Funktionen der Standarddiagnose nicht mehr
weiterhelfen.
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7.2 Allgemeindiagnose

Im Dialog Allgemeindiagnose werden Angaben zum Geratestatus und zu
weiteren Allgemeindiagnose-Parametern angezeigt:

[Geratestatus M etzwerk statuz
0 Kornmunikation o Betrieb
0 Run i) Leerlauf
Eereit IJ Skopp
iy Fehler i Offling

K.onfigurationsstatus

Q Konfiguration gesperrt

I‘J Meue Konfiguration wverfligbar
I‘J Meustart angefordert:

i Bus EIN

Komrunikationsfehler: L
ansprechiberwachungszeit: 1000 ms

Fehlerzahler: z

Abbildung 66: Allgemeindiagnose

LED Beschreibung | Farbe | Zustand
Geratestatus
Kommuni- Zeigt an, ob das EtherCAT-Gerét die (] (griin) KOMMUNIKATION
kation Netzwerkkommunikation ausfihrt. -
(% (grau) Keine KOMMUNIKATION
Run Zeigt an, ob das EtherCAT-Gerét korrekt konfiguriert | g (griin) Konfiguration OK
wurde. - - -
u (grau) Konfiguration nicht OK
Bereit Zeigt an, ob das EtherCAT-Geréat korrekt gestartet (gelb) Gerat BEREIT
wurde. Das EtherCAT-Geréat wartet auf eine P
Konfiguration. '\J (grau) Gerat nicht BEREIT
Fehler Zeigt an, ob das EtherCAT-Geréat einen Fehler beim 0 (rot) FEHLER
Geratestatus meldet. Weitere Angaben zur Art und -
Anzahl der Fehler liefert die Erweiterte Diagnose. ) (grau) Keine FEHLER
Netzwerkstatus
Betrieb Zeigt an, ob das EtherCAT-Geréat sich im g (griin) In BETRIEB
Datenaustausch befindet. In einem zyklischen —
Datenaustausch werden die Eingangs- bzw. die '-.) (grau) Nichtin BETRIEB
Ausgangsdaten des EtherCAT-Master an den
EtherCAT-Slave Ubertragen.
Leerlauf Zeigt an, ob das EtherCAT-Gerét sich im Leerlauf (gelb) LEERLAUF
befindet. Der Verbindungsaufbau zwischen EtherCAT- —
Master und EtherCAT-Slave ist in Bearbeitung. [ (grau) Nicht im LEERLAUF
Stopp Zeigt an, ob das EtherCAT-Geréat sich im Zustand 0 (rot) STOPP
Stopp befindet: Es findet kein zyklischer —
Datenaustausch am EtherCAT-Netzwerk statt. Das + ) (grau) Nichtim STOPP
EtherCAT-Gerat wurde durch das Anwenderprogramm
angehalten oder musste aufgrund eines Busfehlers in
den Zustand Stopp gehen.
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LED Beschreibung Farbe Zustand
Offline Offline ist der EtherCAT-Master solange er noch keine (gelb) OFFLINE

glltige Konfiguration hat.
Das EtherCAT-Slave hat keine glltige Konfiguration.

‘q‘J (grau)

Nicht OFFLINE

Konfigurationsstatus

Konfiguration |Zeigt an, ob die EtherCAT-Geratekonfiguration (gelb) Konfiguration GESPERRT
gesperrt gesperrt ist, damit die Konfigurationsdaten nicht - - -

tiberschrieben werden. [ (grau) g‘é’g‘g;‘:g?r” nicht
Neue Zeigt an, ob eine neue EtherCAT-Geratekonfiguration (gelb) Neue Konfiguration
Konfiguration |verfligbar ist. verfugbar
verfiigbar . - -

J (grau) nicht verfugbar

Neustart Zeigt an, ob ein Neustart der Firmware gefordert wird, (gelb) NEUSTART angefordert
angefordert da eine neue EtherCAT-Geratekonfiguration in das -

Gerit geladen wurde. @ (grau) gr?élf'j)lrz dUeiTART
Bus EIN Zeigt an, ob die Buskommunikation gestartet bzw. [+ (griin) Bus EIN

gestoppt wurde. D. h., ob das Gerat aktiv am Bus Bus A

teilnimmt oder keine Buskommunikation zum Gerat @ (grau) us AUS

moglich ist und keine Antwort-Telegramme versendet

werden.

Tabelle 30: Anzeigen Allgemeindiagnose

Parameter Beschreibung

Kommunikation
s-fehler

Zeigt den Fehlermeldungstext des Kommunikationsfehlers an. Wurde der aktuelle Fehler behoben,

wird ,, — “ angezeigt.

Ansprechiiber-
wachungszeit

Zeigt die Ansprechliiberwachungszeit in ms an.

Fehlerzahler

Zeigt die Gesamtzahl der Fehler an, die seit dem Geratestart bzw. nach einem Gerate-Reset

aufgetreten sind. Darin sind alle Fehler enthalten, egal ob es sich um Netzwerkfehler oder um

gerateinterne Fehler handelt.

Tabelle 31: Anzeigen Allgemeindiagnose

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich

© Hilscher 2008 — 2023



Diagnose

106/150

7.3 Master-Diagnose

Im Dialog Master-Diagnose werden Angaben zum Slave-Status, zu Slave-
Fehlern und zu konfigurierten, aktiven bzw. in Diagnose befindliche Slaves

angezeigt:
Slave-Status failed
Slave-Fehlermeldung available
Konfigurierte Slaves 2
Akfive Slaves n
Slaves mit Diagnose 2

Abbildung 67: Master-Diagnose

Parameter

Beschreibung

Wertebereich /
Default-Wert

Slave-Status

Zeigt an, ob der Slave-Status ok ist oder nicht.

Das Slave-Status-Feld bei der Master-Diagnose gibt an, ob der Master sich im
zyklischen Datenaustausch mit allen konfigurierten Slaves befindet. Wenn nur
ein Slave fehlt oder wenn beim Slave eine Diagnoseanfrage ansteht, wird der
Status auf FAILED gesetzt. Fur Protokolle, die nur nichtzyklische
Kommunikation unterstitzen, wird der Slave-Status auf OK gesetzt, sobald eine
glltige Konfiguration gefunden wurde.

UNDEFINED, OK,
FAILED

Anzahl der konfigurierten Slaves im Netzwerk, entsprechend der von der
Konfigurationssoftware generierten Slave-Liste. Die Liste umfasst die Slaves, zu
welchen der Master eine Verbindung aufbauen muss.

Slave-Fehler- | Zeigt an, ob die Slave-Fehlerzahler-Anzeige verfugbar ist. EMPTY,
meldungen Das Feld Slave-Fehlermeldungen gibt die Anzahl der Eintréage im internen AVAILABLE
Fehlerprotokoll an. Wenn alle Eintrage aus dem Protokoll ausgelesen worden

sind, wird das Feld auf null gesetzt.
Konfigurierte Zeigt die Anzahl der konfigurierten Slaves an.
Slaves

Aktive Slaves

Zeigt die Anzahl der aktiven Slaves an.

Anzahl der im Datenaustausch stehenden Slaves. Die Liste umfasst die Slaves,
zu welchen der Master eine Verbindung aufgebaut hat.

Slaves mit
Diagnose

Zeigt die Anzahl der sich in Diagnose befindlichen Slaves an.
Anzahl der Slaves mit Diagnose bzw. fehlerhafte Slaves.

Tabelle 32: Parameter Master-Diagnose
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7.4 Stationsdiagnose

Status | StationAddress AutolncAddress SlaveMame
256 ] cif RE ECS V2.0
[ aketine [ ] Diagnose [ micht gefunden B Fehler

Abbildung 68: Stationsdiagnose

Unter Stationsdiagnose wird der Status fur alle EtherCAT-Slave-Gerate
angezeigt, die im EtherCAT-Master konfiguriert sind. Der EtherCAT-

Master-DTM aktualisiert diese Anzeige zyklisch.

Spalte Beschreibung Wertebereich /
Wert
Status Der aktuelle Status des unter der angezeigten Stationsadresse Aktiv, Diagnose,
angesprochenen Gerats. Nicht gefunden,
Fehler
Stationsadresse Stationsadresse, unter der das Gerat angesprochen wird. Giltige
Stationsadresse

Auto-Inkrement-Adresse

Adressierung der Slave-Gerate anhand ihrer physikalischen
Reihenfolge.

Slave-Name

Name des unter der angezeigten Stationsadresse angesprochenen |1 - 240 Zeichen
Gerates.

Tabelle 33: Spalten der Tabelle Stationsdiagnose

Die Legende unten beschreibt die moglichen Werte fir den Status eines
Gerates unter einer Stationsadresse:

Farbe Name

Beschreibung

grin Aktiv

Das mit dieser Stationsadresse verbundene Geréat ist in Betrieb.

gelb Diagnose

Fir das mit dieser Stationsadresse verbundene Gerat sind Diagnosedaten vorhanden.

blau Nicht gefunden

Das mit dieser Stationsadresse verbundene Gerat wurde parametriert, aber nicht
gefunden.

rot Fehler Fur das, mit dieser Stationsadresse verbundene Gerat, liegt eine Fehlermeldung vor.
Fir den Status ,Fehler’ kdnnen zusatzlich textuelle Fehlermeldungen erscheinen.
Tabelle 34: Mdgliche Werte fiir den Status
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7.5 Firmware-Diagnose

Im Dialog Firmware-Diagnose werden die aktuellen Task-Information der

Firmware angezeigt.

Unter Firmware bzw. Version erscheinen der Name der Firmware und

deren Version mit Datum.

Fitrrmstare: EtherCAT Master

Wersion: 2.0.0 (Build 653)

Dratum: 16.5.2005

Task-Information:
Task | Task-Mame Version Priarit &k | Beschreibung | Skakus
1] R¥_IDLE 1.0 63 R IDLE Task. Der Task Skatus ist Ok, (0x00000000)
1 R¥_TIMER 1.0 1 rei Timer . Der Task Skatus ist Ok, (0000000000
z R _S¥aTEM 1.16 g Middlewware Svskem Task, Der Task Status ist OF, (0x00000000)
3 DPM_COMO_SMERX 1.0 =0 TLR-Router DPM, Der Task Status ist OK, (0x00000000)
4 DPM_COMO_RME: 1.0 51 TLR-Raouter DPM, Der Task Skatus ist Ok, (0x00000000)
5 ECAT_MASTER 2.4 41 EtherCAT Master Stack Task, Der Task Skatus ist Ok, (0000000000
& ECAT_MASTER_AP 2.4 42 EtherCAT Master AP Task, Der Task Status ist OK, (0x00000000)
7 IMARSHALLER, z.0 56 Marshaller: Haupt-Task, Der Task Status ist OF, (0x00000000)
8 PACKET_ROIUTER, 2.0 57 Marshaller: Paket-Router-Task, Der Task Status ist Ok, (0x000000007)
a tDpriTask. 0.0 39 Det Task-Identifier isk nicht bekannt,  Der Task Status ist Ok, (0000000007
10 intHandled 0.0 15 Der Task-Identifier isk nicht bekannt,  Der Task Status ist Ok, (0x000000007%

Abbildung 69: Firmware-Diagnose

Task-Information:

Die Tabelle Task-Information listet die Task-Information der einzelnen

Firmware-Tasks auf.

Spalte Beschreibung

Task Nummer der Task

Task Name Name der Task

Version Versionsnummer der Task
Prioritat Prioritat der Task
Beschreibung Beschreibung der Task
Status Aktueller Status der Task

Tabelle 35: Beschreibung Tabelle Task-Information
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8 Erweiterte Diagnose

8.1  Ubersicht Erweiterte Diagnose

Die ,Erweiterte Diagnose” des EtherCAT-Master-DTM hilft
Kommunikations- und Konfigurationsfehler zu finden. Dazu enthalt sie eine
Liste von Diagnosestrukturen wie Online-Zahler, Stati und Parameter.

In der nachfolgenden Tabelle finden Sie eine Ubersicht der
Beschreibungen der zugehérigen Dialogfenster des EtherCAT-Master-

DTM:

Ordnername / Abschnitt Unterabschnitt

verschiedene Ordner Task Information [ Seite 110]
RX-SYSTEM IniBatch-Status [ Seite 111]
ECAT_MASTER Low Level Fehlerzéhler [ Seite 112]

Packet Counter Stack [ Seite 113]
Interner Status-Stack [ Seite 114]
ECAT_MASTER_AP Packet Zahler AP-Task [ Seite 115]
DPM Statistik [ Seite 117]

Interner Status AP-Task [ Seite 118]
Tabelle 36: Beschreibungen der Dialogfenster Erweiterte Diagnose

.9 Hinweis:

Um die Erweiterte Diagnose-Fenster des EtherCAT-Master-DTM
offnen zu kénnen, ist eine Online-Verbindung vom EtherCAT-
Master-DTM zum EtherCAT-Master-Geréat erforderlich. Weitere
Informationen finden Sie in Abschnitt Geréat verbinden/
trennen [ Seite 88].
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8.2 Task Information

Task-Status

Marne Werk

Bezeichner
Major-Version
Minar-Yersion

Maximale Packet-Grifie
Defaulk-Cue

I
Inikialisierungsergebnis

e anpereigten lWerte sind abhdngio von
der Jewelligen Task]

Abbildung 70: Erweiterte Diagnose > [Ordnername] > Task-Informationen

Beispieldarstellung

Name Beschreibung

Bezeichner Identifzierungsnummer der Task

Major-Version Task-Version, enthélt inkompatible Anderungen

Minor-Version Task-Version, enthélt kompatible Anderungen

Maximale Packet-GroRe Maximale Paket-Grof3e von Paketen, die die Task verschickt

Default-Queue Handle der Queue, welche lGber das DPM per Mailbox erreichbar ist.

uuID Unique User ID, 16-Byte-Kennziffer fur Informationen zur Erkennung der Task und deren
Zugehorigkeit z. B. zu einem Stack (darin sind verschiedene Identifizierungsdaten
einkodiert)

Initialisierungsergebnis Fehlercode, 0= kein Fehler
Die Beschreibungen der Fehlercodes sind in diesem Handbuch oder in den zugehdrigen
Software-Referenzhandbtichern zu finden.

Tabelle 37: Erweiterte Diagnose > [Ordnername] > Task-Informationen
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8.3

IniBatch-Status

Task-5tatus

Mame I Wifer

Communication Channel

Akkueller Skakus Fehler
IniBatch-Fehlercode keine DEM-Datei
Dbm-SFfnen-Fehlercode 24966

SendPacket-Fehlercode 0
Confirmation-Fehlercode
Letzte Paketnummer
Lekzkes Paketkormmando
Lekztes Paketlange
Lekztes Paketziel

oo o oo

Abbildung 71: Erweiterte Diagnose > [Ordnername] > IniBatch-Status Beispieldarstellung

Name

Beschreibung

Kommunikationskanal

Nummer des Kommunikationskanals den das Gerat verwendet.

Aktueller Status

Leerlauf;

IniBatch-Pakete werden gesendet;
Letztes Paket wird wiederholt;
Fehler

IniBatch-Fehlercode

Ok;

Keine DBM-Datei;

Keine Paket-Tabelle;

Kein Datensatz vorhanden;

Datenteil ist kiirzer als die Paketlange;
Paketbuffer ist kiirzer als Paketlange;
Ungliltiges Paketziel;

Logische Queue ist nicht vorhanden
Das Senden des Pakets ist fehlgeschlagen;
Zu viele Versuche;

Fehler in Confirmation Paketstatus

Dbm-Offnen-Fehlercode

Fehler beim Offnen der IniBatch-Datenbank
Unter "Dbm-Offnen-Fehlercode" wird der Fehlercode eingetragen, wenn "IniBatch
Result" == "No DBM File" (1) ist.

SendPacket-Fehlercode

Fehler beim Senden eines Paketes
Unter "SendPacket-Fehlercode" wird der Fehlercode eingetragen, wenn "IniBatch
Result" == "Send Packet Failed" (8) ist.

Confirmation-Fehlercode

Confirmation-Fehler beim Senden von Paketen

Unter "Confirmation-Fehlercode" wird der paketspezifische Fehlercode aus dem ulSta
eingetragen, wenn "IniBatch Result" == "Error in confirmation packet status" (10) ist.

Letzte Paketnummer

Wert hangt vom Kommunikationssystem ab.

Letztes Paketkommando

Wert hangt vom Kommunikationssystem ab.

Letztes Paketlange

Wert hangt vom Kommunikationssystem ab.

Letztes Paketziel

Wert hangt vom Kommunikationssystem ab.

Tabelle 38: Erweiterte Diagnose > [Ordnername] > IniBatch-Status

Der Task-Status "Confirmation-Fehlercode® ist busspezifisch. Die Ubrigen
Task-Status sind rcx-bezogene Fehlercodes.
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8.4 ECAT_MASTER

8.4.1 Low Level Fehlerzahler

Task-Status

Marme

‘Werk

CVCCMD WS ERROR Zahler
MASTER_INITCMD Wk C_ERROR Z&hler
SLAYE _INITCMD _WEC_ERROR Z3hler
EQE_MBXRCY_WKC_ERROR Z&hler
COE_MBXRCY_wWhkC_ERRCOR Zahler
FoE_MB®RCY _WiKC_ERROR Zahler
ECE_MB®SMD_WiKC_ERFOR Zahler
COE_MB=SMD Wik C_ERROR Z3hler
FOE_MB®SMD_WKC_ERROR Zihler
FRAME_RESPOMNSE_ERROR Z&hler

CMD_MISSING Z3hler
MBSLAVE_INITCMD_TIMEOUT Z3hler
MOT_ALL_DEWICES_OPERATIONAL Zahler
ETH_LIMK_MOT_COMMECTED Zahler
CYCCMD_TIMEOUT Z3hler

RED_LINEERK Z&hler
STATUS_SLAVE_ERROR Z3hler
SLAYE_ERROR_STATUS_INFO Z3hler
SLAYE_NOT_ADDRESSAELE Z3hler

SLAVE_INITCMD_RESPOMSE_ERROR Z3hler
MASTER_INITCMD_RESPOMSE_ERROR Z3hler

e e e s e N s e ) e o O s e ) O o e |

Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER > Low Level Fehlerzahler

Name

Beschreibung

CYCCMD_WKC_ERROR Zahler

Zahler fuir CYCCMD_WKC_ERROR

MASTER_INITCMD_WKC_ERROR Zahler

Zahler fur MASTER_INITCMD_WKC_ERROR

SLAVE_INITCMD_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir SLAVE_INITCMD_WKC_ERROR

EOE_MBXRCV_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir EOE_MBXRCV_WKC_ERROR

COE_MBXRCV_WKC_ERROR Zéhler

Zahler fir COE_MBXRCV_WKC_ERROR

FOE_MBXRCV_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir FOE_MBXRCV_WKC_ERROR

EOE_MBXSND_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir EOE_MBXSND_WKC_ERROR

COE_MBXSND_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir COE_MBXSND_WKC_ERROR

FOE_MBXSND_WKC_ERROR Zahler

Zahler fir FOE_MBXSND_WKC_ERROR

FRAME_RESPONSE_ERROR Zahler

Zahler fir FRAME_RESPONSE_ERROR

SLAVE_INITCMD_RESPONSE_ERROR Zahler

Zahler fir SLAVE_INITCMD_RESPONSE_ERROR

MASTER_INITCMD_RESPONSE_ERROR Zahler

Zahler fir MASTER_INITCMD_RESPONSE_ERROR

CMD_MISSING Zahler

Zahler fir CMD_MISSING

MBSLAVE_INITCMD_TIMEOUT Zahler

Zahler fur MBSLAVE_INITCMD_TIMEOUT

NOT_ALL_DEVICES_OPERATIONAL Zahler

Zahler fur NOT_ALL_DEVICES_OPERATIONAL

ETH_LINK_NOT_CONNECTED Z&hler

Zahler fur ETH_LINK_NOT_CONNECTED

CYCCMD_TIMEOUT Zahler

Zahler fur CYCCMD_TIMEOUT

RED_LINEBRK Zahler

Zahler fur RED_LINEBRK

STATUS_SLAVE_ERROR Zahler

Zahler fur STATUS_SLAVE_ERROR

SLAVE_ERROR_STATUS_INFO Z&hler

Zahler fur SLAVE_ERROR_STATUS_INFO

SLAVE_NOT_ADDRESSABLE Zahler

Zahler fir SLAVE_NOT_ADDRESSABLE

Tabelle 39: Erweiterte Diagnose

> ECAT_MASTER > Low Level Fehlerzéhler
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84.2 Packet Counter Stack

Task-3tatus

Mame

ulEthercatMasterCrdBusCnRen
ulEthercatMasterCmdBusOFfReq

ulRcxGetslaveHandleReq

ulRcxGetslaveConnInfoReq
ulConfigurationfeloadReq

ulnknownCommandfeq

LlEthercatMasterCmdReqister AESkackP e
ulEthercatMasterCmdSetBusparamien

ulEthercatMasterCmdHostw dgTinmeoutReq

ulEthercatMasterCrmdUpdateCommunicationSkateRes
wEthercatMaster CrmdUpdateclobalSlavelnfoRes

uEthercatMaster Crmd3dolploadreq
ulEthercatMasterCmdSdoDownloadreq
uEkhercatMasterCrdGetOdlistRen
ulEthercatMasterCmdGetobjectDescReq
LEthercatMasterCmdGetEntryDescReq
ulEthercatMasterCmdReadEmergencyReq
uEthercatMaster CridGetDeDeviationReq
ulEthercatMasterCmdStartBusScanfeq
ulEthercatMaster CrdBusScaninfoReq

L I T o N e e O e e e e ) N N e N Y s R A S

Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER > Packet Counter Stack

Name

Beschreibung

ulEthercatMasterCmdRegisterAtStackReq

Counter for ulEthercatMasterCmdRegisterAtStackReq

ulEthercatMasterCmdSetBusparamReq

Counter for ulEthercatMasterCmdSetBusparamReq

ulEthercatMasterCmdBusOnReq

Counter for ulEthercatMasterCmdBusOnReq

ulEthercatMasterCmdBusOffReq

Counter for ulEthercatMasterCmdBusOffReq

ulEthercatMasterCmdHostWdgTimeoutReq

Counter for ulEthercatMasterCmdHostWdgTimeoutReq

ulRcxGetSlaveHandleReq

Counter for ulRcxGetSlaveHandleReq

ulRcxGetSlaveConninfoReq

Counter for ulRcxGetSlaveConninfoReq

ulConfigurationReloadReq

Counter for ulConfigurationReloadReq

ulEthercatMasterCmdUpdateCommunicationStateRes

Counter for
ulEthercatMasterCmdUpdateCommunicationStateRes

ulEthercatMasterCmdUpdateGlobalSlavelnfoRes

Counter for
ulEthercatMasterCmdUpdateGlobalSlavelnfoRes

ulUnknownCommandReq

Counter for ulunknownCommandReq

ulEthercatMasterCmdSdoUploadReq

Counter for ulEthercatMasterCmdSdoUploadReq

ulEthercatMasterCmdSdoDownloadReq

Counter for ulEthercatMasterCmdSdoDownloadReq

ulEthercatMasterCmdGetOdListReq

Counter for ulEthercatMasterCmdGetOdListReq

ulEthercatMasterCmdGetObjectDescReq

Counter for ulEthercatMasterCmdGetObjectDescReq

ulEthercatMasterCmdGetEntryDescReq

Counter for ulEthercatMasterCmdGetEntryDescReq

ulEthercatMasterCmdReadEmergencyReq

Counter for ulEthercatMasterCmdReadEmergencyReq

ulEthercatMasterCmdGetDcDeviationReq

Counter for ulEthercatMasterCmdGetDcDeviationReq

ulEthercatMasterCmdStartBusScanReq

Counter for ulEthercatMasterCmdStartBusScanReq

ulEthercatMasterCmdBusScaninfoReq

Counter for ulEthercatMasterCmdBusScaninfoReq

Tabelle 40: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER > Packet Counter Stack
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84.3 Interner Status-Stack

Task-3tatus

Marne Werk

harter Reset nitig nein

Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER > Interner Status-Stack

Name

Beschreibung

aktueller Status

Aktueller Status des EtherCAT Stacks:
Maogliche Werte sind:
ETHERCAT_MASTER_NOT_INIT
ETHERCAT_MASTER_WAIT_FOR_BUSPARAM
ETHERCAT_MASTER_CONFIGURED
ETHERCAT_MASTER_WAIT_FOR_LINK
ETHERCAT_MASTER_RUNNING
ETHERCAT_MASTER_COMMUNICATING
ETHERCAT_MASTER_IDLE
ETHERCAT_MASTER_WATCHDOG_ERROR
ETHERCAT_MASTER_BUS_SCAN

Fehler wahrend Reset

Wenn wahrend des Resets ein Fehler auftritt, wird dessen Fehlercode hier angezeigt.
Bei erfolgreichem Reset steht an dieser Stelle der Wert 0.

Link

Status von Link
Mogliche Werte sind:
nicht vorhanden
vorhanden

harter Reset nétig

Ein harter Reset ist notig
Mogliche Werte sind:
e nein

oja

Tabelle 41: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER > Interner Status-Stack
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8.5 ECAT _MASTER AP

8.5.1

Packet Zahler AP-Task

Task-Status

Marme

Werk

ulDiagInfocetCommaonskakeR.er
ulDiagInfoEetwatchdoaTimeReq
ulDiagInfosSetyatchdogTimeReq
ulRcxGetslaveHandleReq
uRCxGetslaveHandleCnf

ulRcxGetslave onnInfoReq
WRCxGetSlaveConnInfonf
ulUnknownCommandReq
UEthercatMasterCmd3etBusparamien
ulEthercatMasterCmdSetBusparamCnf
wEthercatiMaster”mdBusonCnf
LEthercatMasterCmdBusOFFCnf
LEthercatMasterCmdUpdate CammunicationskakeInd
ulEthercatMaster”mdUpdateGlobalslavelnfolnd
ulZanfigurationReloadreq
ulConfigurationReloadCnf
ulEthercatMasterApCmdHostWdgTimeoutReq

=)

4

ulEthercatMaster”mdHostw dgTimeoukZnf
ulEthercatMasterCmdRegisterakstacknf
LEthercatMasterCmdSdolploadreq
ulEthercatMasterCmdSdoDownloadReq
uEthercatMasterZmdGetOdListReq
ulEthercatMasterCmdizetobjectDescReq
LEthercatMasterCmdGetEntryDescReq
ulEthercatMasterCmdR eadEmergencyReq
UEthercatMasterCmdGetDecDeviationfen
ulEthercatMasterCmdstartBusscanfeq
ulEthercatMaster CmdBusScaninfoReq
ulRcxSkartStopCommPeq

Lo o N e e e e e O e ) R s e Y o R o Y e L e O e N e R O e}

Abbildung 72: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > Packet Z&hler AP-Task

Name

Beschreibung

ulDiagInfoGetCommonStateReq

Zahler fur ulDiagIinfoGetCommonStateReq

ulDiagIinfoGetWatchdogTimeReq

Zahler fur ulDiagInfoGetWatchdogTimeReq

ulDiagInfoSetWatchdogTimeReq

Zahler fir ulDiaglnfoSetWatchdogTimeReq

ulRcxGetSlaveHandleReq

Zahler fur ulRcxGetSlaveHandleReq

ulRcxGetSlaveHandleCnf

Zahler fir ulRcxGetSlaveHandleCnf

ulRcxGetSlaveConninfoReq

Zahler flr ulRcxGetSlaveConninfoReq

ulRcxGetSlaveConninfoCnf

Zahler fur ulRcxGetSlaveConninfoCnf

ulUnknownCommandReq

Zahler fur ulUnknownCommandReq

ulEthercatMasterCmdSetBusparamReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdSetBusparamReq

ulEthercatMasterCmdSetBusparamCnf

Zahler fur ulEthercatMasterCmdSetBusparamCnf

ulEthercatMasterCmdBusOnCnf

Zahler fur ulEthercatMasterCmdBusOnCnf

ulEthercatMasterCmdBusOffCnf

Zahler fur ulEthercatMasterCmdBusOffCnf

ulEthercatMasterCmdUpdateCommunicationStatelnd

Zahler flr

ulEthercatMasterCmdUpdateCommunicationStatelnd

ulEthercatMasterCmdUpdateGlobalSlavelnfolnd

Zahler fur ulEthercatMasterCmdUpdateGlobalSlavelnfolnd

ulConfigurationReloadReq

Zahler fur ulConfigurationReloadReq
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Name

Beschreibung

ulConfigurationReloadCnf

Zahler fur ulConfigurationReloadCnf

ulEthercatMasterApCmdHostWdgTimeoutReq

Zahler fur ulEthercatMasterApCmdHostWdgTimeoutReq

ulEthercatMasterCmdHostWdgTimeoutCnf

Zahler fur ulEthercatMasterCmdHostWdgTimeoutCnf

ulEthercatMasterCmdRegisterAtStackCnf

Zahler fur ulEthercatMasterCmdRegisterAtStackCnf

ulEthercatMasterCmdSdoUploadReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdSdoUploadReq

ulEthercatMasterCmdSdoDownloadReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdSdoDownloadReq

ulEthercatMasterCmdGetOdListReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdGetOdListReq

ulEthercatMasterCmdGetObjectDescReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdGetObjectDescReq

ulEthercatMasterCmdGetEntryDescReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdGetEntryDescReq

ulEthercatMasterCmdReadEmergencyReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdReadEmergencyReq

ulEthercatMasterCmdGetDcDeviationReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdGetDcDeviationReq

ulEthercatMasterCmdStartBusScanReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdStartBusScanReq

ulEthercatMasterCmdBusScaninfoReq

Zahler fur ulEthercatMasterCmdBusScaninfoReq

ulRcxStartStopCommReq

Zahler fur ulRcxStartStopCommReq

Tabelle 42: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > Packet Zahler AP-Task
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8.5.2 DPM Statistik

Task-Status

Marne | ‘Werk

Zahler der Anforderungen Fir Austausch der zyvklischen Eingangsdaten

Zahler der Anforderungen Far Austausch der zvklischen Ausgangsdaten a0

F&hler der Ausfithrungen Fir Austausch der zvklischen Eingangsdaken n

Zahler der Ausfithrungen fir Austausch der zyvklischen Ausgangsdaten 1]

Gréfe der Eingangs-Prozessdaten 5760

Gréfle der Ausgangs-Prozessdaten 5760

< »

Abbildung 73: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > DPM Statistik

Name

Zahler der Anforderungen fiir Austausch der zyklischen Eingangsdaten
Zahler der Anforderungen fir Austausch der zyklischen Ausgangsdaten
Zahler der Ausfihrungen fir Austausch der zyklischen Eingangsdaten
Zahler der Ausfihrungen flr Austausch der zyklischen Ausgangsdaten
Grole der Eingangs-Prozessdaten

Grole der Ausgangs-Prozessdaten
Tabelle 43: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > DPM Statistik
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8.5.3 Interner Status AP-Task

Task-3tatus

Marme Werk

harter Reset nitig nein

Abbildung 74: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > Interner Status AP-Task

Name

Beschreibung

harter Reset notig

Ein harter Reset ist nétig
Mégliche Werte sind:
e nein

oja

Tabelle 44: Erweiterte Diagnose > ECAT_MASTER_AP > Interner Status AP-Task
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9 Werkzeuge

9.1

Ubersicht Werkzeuge

Unter ,Werkzeuge®“ stehen die Paketliberwachung und der E/A-Monitor zu
Test- und Diagnosezwecken zur Verfligung.

Bei der ,Paketiberwachung“ werden Datenpakete zur Kommunikation
mit der Firmware benutzt und zwischen Applikation
(Konfigurationssoftware) und der Firmware im Gerat ausgetauscht.

Der ,E/A Monitor® bietet eine einfache Mdglichkeit Daten des
Prozessabbilds anzuzeigen und die Ausgangsdaten zu verandern.

Mavigationshersich =

(L] Diagnose
(L1 Erweiterte Diagnose

=

iy Paketiberwachung
EvA-Monitor
Process Image Maonitor

Abbildung 75: Navigationsbereich - Werkzeuge (Beispiel)

Online-Verbindung zum Gerat

Hinweis:
Um die Dialogfenster Werkzeuge des EtherCAT-Master-DTM

offnen zu kénnen, ist eine Online-Verbindung vom EtherCAT-
Master-DTM zum EtherCAT-Master-Gerat erforderlich. Weitere
Informationen finden Sie in Abschnitt Gerét verbinden/
trennen [ Seite 88].

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Werkzeuge

120/150

9.2 Paketuberwachung

Die Paketuberwachung dient zu Test- und Diagnosezwecken.

Datenpakete, d. h. Nachrichten, sind in sich geschlossene Datenbl6cke
definierter Lange. Die Pakete werden zur Kommunikation mit der Firmware
benutzt und zwischen Applikation (Konfigurationssoftware) und der
Firmware im Gerat ausgetauscht. Die Pakete kbnnen anwendergesteuert
einmalig oder zyklisch an das verbundene Gerat gesendet und
empfangene Pakete kdnnen angezeigt werden.

Datenpakete bestehen aus einem Paketkopf und den Sendedaten bzw.
aus einem Paketkopf und den Empfangsdaten. Der Paketkopf kann vom
Empfanger des Paketes ausgewertet werden und enthalt die Sende- und
Empfangeradresse, die Datenlange, eine ID-Nummer, Status- und
Fehlermeldungen, sowie die Befehls- bzw. Antwortkennung. Die
MindestpaketgroRRe betragt 40 Byte flir den Paket-Kopf. Hinzu kommen die
Sende- bzw. die Empfangsdaten.

» Die Paketiiberwachung Uber Werkzeuge > Paketiiberwachung
aufrufen.

Angaben zur Paketbeschreibung sind im Protocol APl Manual
enthalten.

anzeigemodus:  |Hexadezimal | |Zahler rgcksetzen|

Senden
Paket-Kapf Sendedaten: Zahler: 0
Dest: ||:||:||:||:||:||:||j|:| j __EIEI 01 02 03|04 |05 06 07 08|09
arc: IM Skate: IM gggﬂ =
Dest ID: IM Zmd: IM ooid
Src IO IM Exk: IM DO1E
Len: IM Rouk: IM gg;g
I IM Auto Inkrement I0 W |003C hd
Sende zvklisch | | Sende Paket ||
Empfangen
Pak.et-Kopf Empfangsdaten: Zahler: 0
Diest: | #EIEI 00203 |04 |05 06 07| 08|09 A~
are; li Skate: li gggﬂ E.
Dest 1D Ii Crnd: Ii 0014
Sre IDu li Ext: li DME
Len: li Routk: li gg;g
1 003C v

Abbildung 76: Paketiiberwachung

Anzeigemodus stellt die Darstellung der Sende- und Empfangsdaten
zwischen dezimal und hexadezimal um.

» Zahler riicksetzen anklicken, um den Paket-Zahler zuriickzusetzen.
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9.2.1 Paket senden
Senden
Paket-.opf Sendedaten: Zahler: 0
Dest: |c||:||:||:||:||:|2|:| ﬂ _.DL 1 2 3 4|5 |B (7 8 3 =~
Sre: 00000000 Stabe: | 00ODOODO 1D|:| B
Dest ID: | 00000000 Crnd: 00002F00 20
SrcID: | oooooooo Ext: 00000000 30
Len: 00000012 Rout: 00000000 ;g
I BO000001 &uto Increment I00 W |60 w
Sende zvklisch | | Sende Paket
Abbildung 77: Senden > Paket-Kopf und Sendedaten
Paket-Kopf
Unter Senden > Paket-Kopf erscheinen die Elemente des Paket-Kopfes
des Sendepaketes, welches von der Applikation (Konfigurationssoftware)
an das Gerat Ubermittelt wird. Der Paket-Kopf der Sendepakete enthalt die
in der folgenden Tabelle beschriebenen Elemente.
Element Beschreibung
Dest Destination Queue Handle Enthalt den Identifier fir den Empfanger des Paketes

(Ziel-Task-Queue der Firmware).

Src Source Queue Handle Enthalt den Identifier des Senders des Paketes (Sende Task).
Dest ID |Destination Queue Reference |Enthalt einen Identifier fir den Empfanger von unaufgefordert gesendeten
Paketen von der Firmware an die Applikation (Konfigurationssoftware).
SrcID | Source Queue Reference Enthalt einen |dentifier des Senders.
Len Packet Data Length (in Bytes) |Lange der Sende- bzw. Empfangsdaten.
ID Packet Identification Identifiziert gleiche Datenpakete untereinander.
As Unique Number
State Status / Error Code Ubermittelt Status- bzw. Fehlermeldungen an den Paketabsender.
Cmd Command / Response Code |Befehls- bzw. Antwortkennung.
Ext Extension Feld fur Erweiterungen (reserviert).
Rout Routing Information Interner Wert der Firmware.

Tabelle 45: Beschreibung Paket-Kopf
» Unter Dest den Empfanger (Ziel-Task-Queue) auswahlen.
» Unter Cmd die Befehlskennung (Request) eingeben.

Auto Inkrement ID ist ein Inkrement flr den Identifier der Datenpakete und
erhoht die ID flr jedes neu versendete Paket um 1.

Sendedaten

» Unter Senden > Sendedaten die Sendedaten fur das Paket eingeben,
welches von der Applikation (Konfigurationssoftware) an die Mailbox
des Gerates ubermittelt werden soll. Die Bedeutung der Sendedaten
hangt von der Befehls- bzw. Antwortkennung ab.

Pakete einmalig bzw. zyklisch senden
» Um Pakete ,einmalig” zu versenden, Sende Paket anklicken.
» Um Pakete ,zyklisch“ zu versenden, Sende zyklisch an
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9.2.2 Paket empfangen
Empfangen
Paket-k.opf Empfangsdaten: Zahler: 0
Dest: | DODOODZO Sl 12 |3 |4 |56 |7 |8 |9 |4
Src: 00000000 State: | 00000000 0 5)0,z00 00 00 00 00 00 00 00 04
10 (00 00 01 00 01 00 00 00
Dest ID: | 00000000 Crnd: 00002F01 20
SrcID: | 00000000 Ext: 00000000 30
Len: 0000001z Fuouk: 0ooaoaog ;g
Abbildung 78: Empfangen > Paket-Kopf und Empfangsdaten
Paket-Kopf
Unter Empfangen > Paket-Kopf erscheinen die Elemente des Paket-
Kopfes des Empfangspaketes welches vom Geréat an die Applikation
(Konfigurationssoftware) tbermittelt wird. Der Paket-Kopf der
Empfangspakete enthalt die in der folgenden Tabelle beschriebenen
Elemente.
Element Beschreibung
Dest |Destination Queue Handle Enthalt den Identifier fir den Empfanger des Paketes

(Ziel-Task-Queue der Firmware).

Src Source Queue Handle Enthalt den Identifier des Senders des Paketes (Sende Task).
Dest |Destination Queue Reference |Enthalt einen Identifier fir den Empfanger von unaufgefordert gesendeten
ID Paketen von der Firmware an die Applikation (Konfigurationssoftware).
Src ID | Source Queue Reference Enthalt einen Identifier des Senders.
Len Packet Data Length (in Bytes) |Lange der Sende- bzw. Empfangsdaten.
ID Packet Identification Identifiziert gleiche Datenpakete untereinander.
As Unique Number
State |Status/ Error Code Ubermittelt Status- bzw. Fehlermeldungen an den Paketabsender.
Cmd |Command/ Response Code |Befehls- bzw. Antwortkennung.
Ext Extension Feld fur Erweiterungen (reserviert).
Rout | Routing Information Interner Wert der Firmware.

Tabelle 46: B

Empfangs

eschreibung Paket-Kopf

daten

Unter Empfangen > Empfangsdaten erscheinen die Empfangsdaten des
Paketes, welches vom Gerat an die Applikation (Konfigurationssoftware)

ubermittelt

wird. Die Bedeutung der Empfangsdaten hangt von der Befehls-

bzw. Antwortkennung ab.

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

© Hilscher 2008 — 2023

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Werkzeuge 123/150

9.3 E/A-Monitor

Der E/A Monitor dient zu Test- und Diagnosezwecken. Er bietet eine
einfache Mdglichkeit Daten des Prozessabbilds anzuzeigen und die
Ausgangsdaten zu verandern. Die Darstellung erfolgt immer byteweise.

.) Hinweis:

Ausgangsdaten nur verandern und schreiben, wenn bekannt ist,
dass dadurch keine Anlagenstérungen verursacht werden. Alle vom
E/A-Monitor geschriebenen Ausgangsdaten werden am Bus
Ubermittelt und wirken sich auf nachgeordnete Antriebe, E/A, u. s.
W. aus.

Spalten: 10 - Anzeigemodus  |Dezimal -

Eingangsdaten

COffset: 0 Go
1

i 2 3 4 5 3 7 8 9 ~
(T t207 i i i 0 0 0 i i
10 0 0 0 0 0 0 0 0 0
20 0 0 0 0 0 0 0 0 0
a0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
40 0 0 0 0 0 0 0 0 0
amc o PP p o °c 0 P P 0 |m
Auzgangsdaten
Offset: 0 Go
1 2 a 4 3 3 7 8 9 A
i Hi 0 0 0 0 0 0 0 0
10 1] 1] 1] 1] 0 0 0 1] 1]
20 1] 1] 1] 1] 0 0 0 1] 1]
0 1] 1] 1] 1] 0 0 0 1] 1]
40 1] 1] 1] 1] 0 0 0 1] 1]
O N O
Abbildung 79: E/A-Monitor
Spalten stellt die Anzahl der Spalten um.
Anzeigemodus stellt die Darstellung der Ein- und Ausgangsdaten
zwischen dezimal und hexadezimal um.
Offset / Go versetzt die Anzeige der Daten auf den eingegebenen Offset-
Wert.
» Geben Sie den Ausgangswert ein und driicken dann auf Aktualisieren.
= Es werden immer die Daten des Prozessabbildes angezeigt, auch dann
wenn diese Bytes durch die Konfiguration nicht belegt sind.
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9.4 Process Image Monitor

Das Fenster Process Image Monitor listet die am Master
angeschlossenen Slave-Gerats auf, sowie die konfigurierten Module oder
Eingangs- bzw. Ausgangssignale der Gerate. Damit wird die
Feldbusstruktur bzw. die Datenstruktur der am Bus Ubertragenen
Eingangs- bzw. Ausgangsdaten der Gerate sichtbar. Zudem werden die
Werte der am OPC-Server zur Verfigung gestellten Signaldaten angezeigt.

» Werkzeuge > Process Image Monitor aufrufen.

Process Image Monitor

Darstellung: Dezimal -

| Typ | Tag Wert | 4
= CIFX RE/ECS V0.2 <0x0100  CIFX RE/ECS V0.2 -
= Cutputsd <RxPdo 0x1600= Outputs0 -
w1 Byte_Out_0 1_Byte_Out_0 a
s’ 1 _Byte_Out_1 1 Byte_Out_1 a
w' 1 _Byte_Cut_2 1_Byte_Out_2 a
w1 _Byte_Out_3 1_Byte_Out_3 i
' 1_Byte_Out_4 1_Byte_Out_4 a
s 1_Byte_Out_5 1_Byte_Out_5 a
s/ 1_Byte_Out_& 1_Byte_Out_& a
w' 1 _Byte_COut_7 1_Byte_Out_7 a
w1 _Byte_Out_3 1_Byte_Out_8 i
w1 _Byte_Out 9 1 Byte_Out_9 a
s 1_Byte_Out_10 1_Byte_Out_10 a
s/ 1_Byte_Out_11 1_Byte_Out_11 a
' 1 _Byte_Out_12 1_Byte_Out_12 a
w 1_Byte_Out_13 1_Byte_Out_13 a

s’ 1_Byte_Out_14 1_Byte_Out_14 a i

Last error:

COM-flag not set

Abbildung 80: Fenster ,Process Image Monitor”

Weiterhin Beschreibung der am Gerat konfigurierten Module oder Eingangs-
bzw. Ausgangssignale.

Parameter Beschreibung Wertebereich /
Wert
Darstellung Anzeige der Zahlenwerte in der Spalte Wert in dezimaler oder hexadezimaler Dezimal (Default),
Darstellung. Hexadezimal
B 1 Die Baumstruktur zeigt die Struktur der Gerate (1), Module (2) bzw. der
= 2 Eingangsdaten (3) und Ausgangsdaten (4).
'3
v 4
2 Anzeige bis die Eingangs- und Ausgangsdaten nicht vollstédndig eingelesen und
) analysiert sind.
! Anzeige wenn die Eingangs- und Ausgangsdaten nicht gultig sind.
vy Anzeige wenn die Eingangs- und Ausgangsdaten gliltig sind.
Typ Von der Hardware vorgegebene Geratebezeichnung.
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Parameter Beschreibung Wertebereich /
Wert

TAG Von der Hardware vorgegebener Geratename (im FDT-Container nicht
anderbar) bzw. symbolischer Name fiir die am Gerat konfigurierten Module oder
Eingangs- bzw. Ausgangssignale (anderbar im Fenster Konfiguration >
Prozessdaten).

Wert Anzeige der Werte fir die glltigen Eingangs- und Ausgangsdaten.

Letzter Fehler |Zuletzt aufgetretener Fehler (Beschreibung siehe zugehdriges Application
Programming Manual)

Tabelle 47: Beschreibung zum Fenster ,Process Image Monitor*
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10 Anhang

10.1 Referenzen

[1]1 FDT Joint Interest Group (www.fdt-jig.org, FDT-JIG Working Group):
Device Type Manager (DTM) Style Guide, Version 1.0; FDT-JIG - Order
No. <0001-0008-000>, Englisch, 2005.

[2] Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH: Protocol API,
EtherCAT Master, V 4.5.0, Protocol APl Manual, Revision 6,
DOC150601APIO6EN, Englisch, 2020-09.

[3] Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH: Protocol API,
EtherCAT Salve, V 5.3.0, Protocol APl Manual, Revision 4,
DOC181005API04EN, Englisch, 2021-09.

[3] EtherCAT Technology Group: EtherCAT-Kommunikationsspezifikation,
August 2007

[4] International Electrotechnical Commission: International Standard, IEC
61158 Industrial communication networks - Fieldbus specifications, Teil 2-6
Typ 12 Dokumente

[5] Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH: Bedienerhandbuch,
netDevice und netProject, FDT-Container, Revision 15,
DOC0404010I115DE, Deutsch, 2018-03.

[6] Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH: Bedienerhandbuch,
SYCON.net, Rahmenapplikation, Revision 14, DOC0404020114DE,
Deutsch, 2018-03.

[7] Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH: API, Hilscher status
and error codes, Firmware and driver, Revision 5, DOC100802API05EN,
Englisch, 2019-11.

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Anhang

127/150

10.2 Benutzerrechte

Die Benutzerrechte werden im FDT-Container eingestellt. In Abhangigkeit
von der Benutzerstufe, kann der Bediener auf die Konfiguration zugreifen

oder er hat nur Lesezugriff.

Um auf die Dialogfenster Einstellungen, Konfiguration und Diagnose
des EtherCAT-Master-DTM zugreifen zu kénnen, bendtigen Sie keine
besonderen Benutzerrechte. Aulierdem kdnnen alle Benutzer zwischen der

dezimalen bzw. hexadezimalen Darstellung der Werte wahlen.

Hinweis:
Um in den Dialogfenstern Einstellungen bzw. Konfiguration die
Parameter editieren bzw. konfigurieren zu kénnen, benétigen Sie
die personlichen Benutzerrechte als ,Wartungspersonal®,
.Planungsingenieur® bzw. als ,,Administrator®.

Die folgenden Tabellen geben einen Uberblick zu den Benutzergruppen
und welche Benutzerrechte Sie bendétigen, um die einzelnen Parameter
konfigurieren zu kénnen.

10.2.1 Einstellungen

Einstellungen Beobachter |Bediener [Wartungs- |Planungs- Adminis-
personal ingenieur trator
Treiber Treibereinstellungen priifen oder A A X X X
anpassen [ Seite 24]
netX Driver A A X X X
konfigurieren [ Seite 27]
Gerate- Geréte suchen [ Seite 34] A A X X X
zuord- | pas Gerat auswahlen (mit oder A A X X X
nung ohne Firmware) [ Seite 37]
Das Gerét (mit Firmware) erneut A A X X X
suchen und
auswaéhlen [ Seite 37]
Firmware auswéhlen und A A X X X
herunterladen [ Seite 39]
Lizen- Lizensierung [ Seite 45] A A X X X
sierung

Tabelle 48: Benutzerrechte Einstellungen (A = Anzeigen, X = Editieren, Konfigurieren)

10.2.2 Konfiguration

Gerateparameter konfigurieren Beobachter |Bediener |Wartungs- |Planungs- Adminis-
personal ingenieur trator
Allgemein [ Seite 60] A A X X X
Prozessdaten-Handshake [ Seite 63] A A X X X
Topologie [ Seite 64] A A X X X
Mailbox [ Seite 70] A A X X X
FMMU/SyncMan [ Seite 77] A A X X X
Prozessdaten [ Seite 81] A A X X X
Adresstabelle [ Seite 83] A A X X X
Init-Kommandos [ Seite 85] A A X X X

Tabelle 49: Benutzerrechte Konfiguration (A = Anzeigen, X = Editieren, Konfigurieren)
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10.3 Objektverzeichnis

Das Objektverzeichnis ist ein spezieller Bereich zur Speicherung von
Parametern, Anwendungsdaten und der PDO Zuordnung, also der
Zuordnung von Prozessdaten und Anwendungsdaten. Es kann als
Container fur Datenstrukturen angesehen werden.

Die Funktionalitat des Objektverzeichnisses ist ahnlich wie die, die im
CANopen Standard definiert wird. Dies erfolgt in der Absicht, CANopen-
basierte Gerate- und Anwendungsprofile auch unter EtherCAT einsetzen

zu konnen.

Der Zugriff auf das Objektverzeichnis erfolgt mit Hilfe von Service Data
Objects (SDO) Uber Mailboxen.

Auf alle Datenobjekte im Objektverzeichnis kann in einer standardisierten
Weise, die sehr dem CANopen-Standard angelehnt ist, zugegriffen werden.

Die folgenden SDO Dienste stehen fir die Pflege des Objektverzeichnisses

zur Verfugung:
e SDO Upload
e SDO Download

10.3.1  Generelle Struktur

Das Objektverzeichnis ist in separate Bereiche gegliedert. Jedem Bereich
sind ein spezieller Anwendungszweck und ein eigener erlaubter
Indexwertebereich zugeordnet, siehe die nachfolgende Tabelle:

Indexbereich

Bereichsname

Anwendungszweck

0x0000 — OxOFFF

Datentypbereich

Definition und Beschreibung von Datentypen.

0x1000 — Ox1FFF

CoE Kommunikationsbereich

Definition von allgemein anwendbaren Variables
(Kommunikationsobjekte fir alle Gerate wie im CANopen
Standard DS 301 definiert).

0x2000 — Ox5FFF

Hersteller-spezifischer Bereich

Definition von Hersteller-spezifischen Variablen.

0x6000 — Ox9FFF

Profile Area

Definition von Profil-spezifischen Variablen

0xA000 — OxFFFF

Reservierter Bereich

Reserviert fir zuklnftige Zwecke.

Tabelle 50: Generelle Struktur des Objektverzeichnisses

10.3.2 Objekte

Die folgenden Arten von Objekten kdnnen im Objektverzeichnis definiert

werden:
Objektcode Objektname
0002 DOMAIN
0005 DEFTYPE
0006 DEFSTRUCT
0007 VAR
0008 ARRAY
0009 RECORD
Tabelle 51: Definition von Objekten
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10.3.3 Datentypen

Datentypen kénnen im Datentypbereich des Objektverzeichnisses angelegt
werden, in dem man das Objekt DEFTYPE verwendet.

Datentyp-Index Name des Datentypen
0001 BOOLEAN

0002 INTEGERS

0003 INTEGER16

0004 INTEGER32

0005 UNSIGNEDS8

0006 UNSIGNED16

0007 UNSIGNED32

0008 REAL32

0009 VISIBLE_STRING
000A OCTET_STRING
0ooB UNICODE_STRING
0ooC TIME_OF_DAY
000D TIME_DIFFERENCE
000E Reserviert

000F DOMAIN

0010 INTEGER24

0011 REAL64

0012 INTEGER40

0013 INTEGER48

0014 INTEGER56

0015 INTEGERG4

0016 UNSIGNED24

0017 Reserviert

0018 UNSIGNED40

0019 UNSIGNED48

001A UNSIGNED56

001B UNSIGNEDG64
001C-001F Reserviert fir zuklnftige Benutzung

Tabelle 52: Verfligbare Datentypdefinitionen — Teil 1
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Datentyp Index Name Objekt

0020 Reserviert

0021 PDO_ZUORDNUNG DEFSTRUCT
0022 Reserviert

0023 IDENTITY DEFSTRUCT
0024 Reserviert

0025 COMMAND_PAR DEFSTRUCT
0026 IP_PAR DEFTYPE
0027-003F Reserviert

0040-005F Hersteller-spezifische komplexer Datentyp DEFSTRUCT
0060-007F Gerateprofil 0-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0080-009F Gerateprofil 0-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
00A0-00BF Gerateprofil 1-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
00CO0-00DF Gerateprofil 1-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
00EO-00FF Gerateprofil 2-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0100-011F Gerateprofil 2-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
0120-013F Gerateprofil 3-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0140-015F Gerateprofil 3-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
0160-017F Gerateprofil 4-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0180-019F Gerateprofil 4-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
01A0-01BF Gerateprofil 5-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
01C0-01DF Gerateprofil 5-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
01E0-01FF Gerateprofil 6-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0100-021F Gerateprofil 6-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
0220-023F Gerateprofil 7-spezifischer Standard-Datentyp DEFTYPE
0240-025F Gerateprofil 7-spezifischer komplexer Datentyp DEFSTRUCT
0260-0FFF Reserviert Reserviert

Tabelle 53: Verfiigbare Datentypdefinitionen — Teil 2

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich

© Hilscher 2008 — 2023



Anhang

131/150

10.3.4 Der CoE-Kommunikationsbereich

Der CoE-Kommunikationsbereich ist gemaf den in der nachfolgenden
Tabelle enthaltenen Definitionen aufgebaut:

CoE-Kommunikationsbereich
Datentyp Index | Objekt Name Type M/O/C
1000 VAR Gerétetyp [ Seite 132] UNSIGNED32 M
1001 Reserviert
1007 Reserviert
1008 VAR Hersteller Gerdtename [ Seite 132] String (0]
1009 VAR Hersteller Hardware-Version [ Seite 132] | String (0]
100A VAR Hersteller Software-Version [ Seite 132] | String (0]
100B Reserviert
1017 Reserviert
1018 RECORD Identitats-Objekt [ Seite 133] Identitat (23h) M
101A Reserviert

Tabelle 54: CoE-Kommunikationsbereich - Allgemeiner Uberblick

Die nachfolgenden Abschnitte enthalten fur die einzelnen Objekte des CoE-

Kommunikationsbereichs die folgenden Informationen:

e Name

¢ Objektcode

e Datentyp

e Kategorie (Vorgeschrieben oder optional)

o Zugriffsart (Nur-Lese-Zugriff oder Schreib-Lese-Zugriff)

e PDO Zuordnung (Ja/Nein)

e Erlaubte Werte
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10.3.4.1 Geratetyp
Index 0x1000
Name Geratetyp
Objektcode VAR
Datentyp UNSIGNED32
Kategorie Vorgeschrieben
Zugriff Nur-Lese-Zugriff
PDO Zuordnung Nein
Wert Bit 0-15: enthalten das benutzte Gerateprofil
0x0000 wenn kein Standardgerat benutzt wird
Tabelle 55: CoE-Kommunikationsbereich - Geréatetyp
10.3.4.2 Hersteller Geratename
Index 0x1008
Name Hersteller Geratename
Objektcode VAR
Datentyp VISIBLE_STRING
Kategorie Optional
Zugriff Nur-Lese-Zugriff
PDO Zuordnung Nein
Wert Name des Gerats (wird als nicht-nullterminierter String
angegeben)
Tabelle 56: CoE-Kommunikationsbereich - Hersteller Gerdtename
10.3.4.3 Hersteller Hardware-Version
Index 0x1009
Name Hersteller Hardware Version
Objektcode VAR
Datentyp VISIBLE_STRING
Kategorie Optional
Zugriff Nur-Lese-Zugriff
PDO Zuordnung Nein
Wert Hardware-Version des Gerats (wird als nicht-
nullterminierter String angegeben)
Tabelle 57: CoE-Kommunikationsbereich — Hersteller Hardware-Version
10.3.4.4 Hersteller Software-Version
Index 0x100A
Name Hersteller Software Version
Objektcode VAR
Datentyp VISIBLE_STRING
Kategorie Optional
Zugriff Nur-Lese-Zugriff
PDO Zuordnung Nein
Wert Software-Version des Gerats (wird als nicht-nullterminierter

String angegeben)

Tabelle 58: CoE-Kommunikationsbereich — Hersteller Software-Version

DTM fir Hilscher-EtherCAT-Master-Gerate | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten

© Hilscher 2008 — 2023

DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Anhang

133/150

10.3.4.5 Identitats-Objekt

Index 0x1018

Name Identitats-Objekt

Objektcode RECORD

Datentyp IDENTITY

Kategorie Vorgeschrieben
Tabelle 59: CoE-Kommunikationsbereich — Identitdts-Objekt
Anzahl der Eintrage

Index 0

Beschreibung Anzahl der Eintrage

Datentyp UNSIGNEDS

Eintrags-Kategorie Vorgeschrieben

Zugriff Nur-Lese-Zugriff

PDO Zuordnung Nein

Wert 4
Tabelle 60: CoE-Kommunikationsbereich — Identitéts-Objekt - Anzahl der Eintrdge
Verkauferidentifikation

Index 1

Beschreibung Verkauferidentifikation

Datentyp UNSIGNED32

Eintrags-Kategorie Vorgeschrieben

Zugriff Nur-Lese-Zugriff

PDO Zuordnung Nein

Wert Verkauferidentifikation des Gerats
Tabelle 61: CoE-Kommunikationsbereich — Identitdts-Objekt - Verkduferidentifikation des
Geréts
Produktcode

Index 2

Beschreibung Produktcode

Datentyp UNSIGNED32

Eintrags-Kategorie Vorgeschrieben

Zugriff Nur-Lese-Zugriff

PDO Zuordnung No

Wert Produktcode des Gerats
Tabelle 62: CoE-Kommunikationsbereich — Identitdts-Objekt - Produktcode des Geréts
Revisionsnummer

Index 3

Beschreibung Revisionsnummer

Datentyp UNSIGNED32

Eintrags-Kategorie Vorgeschrieben

Zugriff Nur-Lese-Zugriff

PDO Zuordnung Nein

Wert Bit 0-15: Revisionsnummer des Gerats (unterer Teil)

Bit 16-31: Revisionsnummer des Gerats (oberer Teil)

Tabelle 63: CoE-Kommunikationsbereich — Identitdts-Objekt - Revisionsnummer des Geréts
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Seriennummer

Index 4

Beschreibung Seriennummer

Datentyp UNSIGNED32
Eintrags-Kategorie Vorgeschrieben

Zugriff Nur-Lese-Zugriff

PDO Zuordnung Nein

Wert Seriennummer des Gerats

Tabelle 64: CoE-Kommunikationsbereich — Identitdts-Objekt - Seriennummer des Geréts
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10.4 EtherCAT-Terminologie

Die folgende Tabelle fuhrt wichtige in diesem Handbuch verwendete
EtherCAT-Terminologie auf sowie Beschreibungen einiger fur EtherCAT
verwendeter allgemeiner Benennungen.

Term Beschreibung

CoE CANopen over EtherCAT
CoE bezeichnet ein Verfahren zum Zugriff auf das Objektverzeichnis, das fir die Benutzung in
EtherCAT weitgehend von CANopen libernommen wurde.

DC Distributed Clocks/Verteilte Uhren

E-Bus Bussystem, das auf dem LVDS-Standard basiert

EtherCAT- Master

Ein Geréat, das fur die Konfiguration und Parametrisierung eines EtherCAT Segments, der
Controller aller damit verbundenen Gerate und die die Dienste fir zyklischen
Prozessdatenaustausch, Mailboxen und Diagnose verantwortlich ist

EtherCAT-Port

Physikalischer Typ der Datenubertragung, der von EtherCAT verwendet wird. Ein EtherCAT-
Slave Controller kann bis zu 4 EtherCAT-Ports haben. Diese kdnnen zu einer der folgenden 3
Alternativen gehoren:

e E-Bus
e 100Base-TX
e 100Base-FX

EtherCAT- Slave

Ein Gerat, das vom EtherCAT-Master konfiguriert wird, Datentelegramme mit Ausgabedaten
empfangt, Befehle vom Master und das Eingabe- und Statusdaten zur Verfligung stellt.

FMMU Fieldbus Memory Management Unit
Eine FMMU organisiert das Zuordnung von logischen EtherCAT-Adressen zu physikalischen
Adressen.

LVDS Low Voltage Differential Signals

Ein Datenibertragungsstandard, der in ANSI/TIA/EIA-644-1995 spezifiziert wurde und in
Beckhoff's E-Bus eingesetzt wird.

Object Dictionary /
Objektverzeichnis

Ein Objektverzeichnis ist ein Speicherbereich fir Parameterdatenstrukturen, die
Geratebeschreibungen enthalten. Der Zugriff auf das Objektverzeichnis von EtherCAT ist
standardisiert und sehr ahnlich wie der bei CANopen. Er erfolgt Gber einen Index (16 Bit,
Wertebereich 0...65535) zur Auswahl des Objekts und einen Subindex (8 Bit, Wertebereich O...
255) zur Auswahl des Sub-Objekts innerhalb des Objekts.

Status (Zustand)

EtherCAT-Master-Gerate kénnen durch eine Zustandsmaschine beschrieben werden. Der
Status eines EtherCAT-Master-Gerats entspricht seinem aktuellen Zustand. Es gibt folgende
Zustande:

* Init

* Pre-Operational

» Safe-Operational

* Operational

Nur im Zustand “Operational” steht die volle Funktionalitat zur Verfigung.

Sync Manager

Synchronization Manager

Ein Sync Manager synchronisiert die Datenkommunikation auf einem bestimmten
Kommunikationskanal. Dieser Kanal wird in der DDF-Geratebeschreibungsdatei entweder fiir
Eingabe oder Ausgabe und entweder fiir zyklische oder azyklische Kommunikation konfiguriert.
Bis zu 4 Sync Manager, die mit den Ziffern von 0 bis 3 nummeriert sind, kénnen konfiguriert
werden.

Topologie

Die Topologie eines Netzwerks beschreibt, welche Knoten in welcher Weise mit anderen
Knoten des Netzwerks verbunden sind. Im EtherCAT-Master-DTM kann die Netzwerk-
Topologie auf zwei Arten dargestellt werden:

+ als Baumansicht
« als Verbindungsansicht
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Term Beschreibung

XML Extensible Markup Language/ Erweiterbare Auszeichnungssprache

Ein vielseitig anwendbares Datenspeicherungsformat, das vom World Wide Web Consortium
(W3C) definiert wurde und auf Elementen und Attributen basiert. In EtherCAT wird es flir
Geratebeschreibungen in DDF Dateien eingesetzt.

Zeitsynchronisation Ein Verfahren, das angewendet wird, um in einem EtherCAT-Netzwerk Ereignisse im Master
und den Slaves mdoglichst genau gleichzeitig erfolgen zu lassen und hochprazise
Zeitmessungen vorzunehmen.

Es verwendet dazu verteilte Uhren im Master und in den Slaves (DC = Distributed Clocks). Ein
international normiertes Verfahren zur Zeitsynchronisation wird im Standard IEEE 1588
festgelegt. Dieser Standard wird von EtherCAT aber nur fir die Ankopplung externer Uhren
verwendet. Das eigentliche EtherCAT-Zeitsynchronisations-Verfahren orientiert sich in einigen
Punkten an IEEE 1588, weicht aber in manchen Punkten auch davon ab.

Zeitsynchronisation ist besonders wichtig fiir die Antriebstechnik.
Tabelle 65: EtherCAT-Terminologie

10.5 Konventionen in diesem Dokument

Handlungsanweisungen
1. Handlungsziel

2. Handlungsziel
» Handlungsanweisung

Ergebnisse
2 Zwischenergebnis

= Endergebnis

Piktogramme

Piktogramm |Hinweis

.a Aligemeiner Hinweis

Wichtiger Hinweis, der befolgt werden muss, um Fehlfunktionen
l auszuschlielen
[ |

Hinweis auf weitere Informationen

Tabelle 66: Piktogramme

Signalworter

Signalwort | Beschreibung

GEFAHR [kennzeichnet eine Gefahr mit hohem Risiko, die zu Tod oder schwerer
Verletzung flihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG | kennzeichnet eine Gefahr mit mittlerem Risiko, die zu Tod oder schwerer
Verletzung flihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT [ kennzeichnet eine Gefahr mit einem geringen Risiko, die zu leichter oder
mittlerer Verletzung flihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

ACHTUNG [Hinweis, der befolgt werden muss, damit kein Sachschaden eintritt.
Tabelle 67: Signalwbrter
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10.6 Rechtliche Hinweise

Copyright
© Hilscher Gesellschaft fur Systemautomation mbH
Alle Rechte vorbehalten.

Die Bilder, Fotografien und Texte der Begleitmaterialien (in Form eines
Benutzerhandbuchs, Bedienerhandbuchs, Statement of Work Dokument
sowie alle weiteren Dokumenttypen, Begleittexte, Dokumentation etc.) sind
durch deutsches und internationales Urheberrecht sowie internationale
Handels- und Schutzbestimmungen geschitzt. Sie sind ohne vorherige
schriftliche Genehmigung nicht berechtigt, diese vollstandig oder teilweise
durch technische oder mechanische Verfahren zu vervielfaltigten (Druck,
Fotokopie oder anderes Verfahren), unter Verwendung elektronischer
Systeme zu verarbeiten oder zu Ubertragen. Es ist lhnen untersagt,
Veranderungen an Copyrightvermerken, Kennzeichen, Markenzeichen
oder Eigentumsangaben vorzunehmen. Darstellungen werden ohne
Rucksicht auf die Patentlage mitgeteilt. Die in diesem Dokument
enthaltenen Firmennamen und Produktbezeichnungen sind moglicherweise
Marken bzw. Warenzeichen der jeweiligen Inhaber und kénnen
warenzeichen-, marken- oder patentrechtlich geschiitzt sein. Jede Form
der weiteren Nutzung bedarf der ausdriicklichen Genehmigung durch den
jeweiligen Inhaber der Rechte.

Wichtige Hinweise

Vorliegende Dokumentation in Form eines Benutzerhandbuchs,
Bedienerhandbuchs sowie alle weiteren Dokumenttypen und Begleittexte
wurden/werden mit groRter Sorgfalt erarbeitet. Fehler kbnnen jedoch nicht
ausgeschlossen werden. Eine Garantie, die juristische Verantwortung flr
fehlerhafte Angaben oder irgendeine Haftung kann daher nicht
ubernommen werden. Sie werden darauf hingewiesen, dass
Beschreibungen in dem Benutzerhandbuch, den Begleittexten und der
Dokumentation weder eine Garantie noch eine Angabe Uber die nach dem
Vertrag vorausgesetzte Verwendung oder eine zugesicherte Eigenschaft
darstellen. Es kann nicht ausgeschlossen werden, dass das
Benutzerhandbuch, die Begleittexte und die Dokumentation nicht
vollstdndig mit den beschriebenen Eigenschaften, Normen oder sonstigen
Daten der gelieferten Produkte Ubereinstimmen. Eine Gewahr oder
Garantie beziglich der Richtigkeit oder Genauigkeit der Informationen wird
nicht tGbernommen.

Wir behalten uns das Recht vor, unsere Produkte und deren Spezifikation,
sowie zugehdrige Dokumentation in Form eines Benutzerhandbuchs,
Bedienerhandbuchs sowie alle weiteren Dokumenttypen und Begleittexte
jederzeit und ohne Vorankindigung zu andern, ohne zur Anzeige der
Anderung verpflichtet zu sein. Anderungen werden in zukinftigen Manuals
berlcksichtigt und stellen keine Verpflichtung dar; insbesondere besteht
kein Anspruch auf Uberarbeitung gelieferter Dokumente. Es gilt jeweils das
Manual, das mit dem Produkt ausgeliefert wird.

Die Hilscher Gesellschaft flir Systemautomation mbH haftet unter keinen
Umstanden flr direkte, indirekte, Neben- oder Folgeschaden oder
Einkommensverluste, die aus der Verwendung der hier enthaltenen
Informationen entstehen.
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Haftungsausschluss

Die Hard- und/oder Software wurde von der Hilscher Gesellschaft fir
Systemautomation mbH sorgfaltig erstellt und getestet und wird im reinen
Ist-Zustand zur Verfiigung gestellt. Es kann keine Gewahrleistung fur die
Leistungsfahigkeit und Fehlerfreiheit der Hard- und/oder Software fur alle
Anwendungsbedingungen und -falle und die erzielten Arbeitsergebnisse bei
Verwendung der Hard- und/oder Software durch den Benutzer
Ubernommen werden. Die Haftung fir etwaige Schaden, die durch die
Verwendung der Hard- und Software oder der zugehérigen Dokumente
entstanden sein konnten, beschrankt sich auf den Fall des Vorsatzes oder
der grob fahrlassigen Verletzung wesentlicher Vertragspflichten. Der
Schadensersatzanspruch fir die Verletzung wesentlicher Vertragspflichten
ist jedoch auf den vertragstypischen vorhersehbaren Schaden begrenzt.

Insbesondere wird hiermit ausdricklich vereinbart, dass jegliche Nutzung
bzw. Verwendung von der Hard- und/oder Software im Zusammenhang

e der Luft- und Raumfahrt betreffend der Flugsteuerung,

o Kernspaltungsprozessen in Kernkraftwerken,

¢ medizinischen Geraten die zur Lebenserhaltung eingesetzt werden
e und der Personenbeférderung betreffend der Fahrzeugsteuerung

ausgeschlossen ist. Es ist strikt untersagt, die Hard- und/oder Software in
folgenden Bereichen zu verwenden:

e fur militarische Zwecke oder in Waffensystemen;

e zum Entwurf, zur Konstruktion, Wartung oder zum Betrieb von
Nuklearanlagen;

e in Flugsicherungssystemen, Flugverkehrs- oder
Flugkommunikationssystemen,;

e in Lebenserhaltungssystemen,;

e in Systemen, in denen Fehlfunktionen der Hard- und/oder Software
korperliche Schaden oder Verletzungen mit Todesfolge nach sich
ziehen konnen.

Sie werden darauf hingewiesen, dass die Hard- und/oder Software nicht fir
die Verwendung in Gefahrumgebungen erstellt worden ist, die
ausfallsichere Kontrollmechanismen erfordern. Die Benutzung der Hard-
und/oder Software in einer solchen Umgebung geschieht auf eigene
Gefahr; jede Haftung flr Schaden oder Verluste aufgrund unerlaubter
Benutzung ist ausgeschlossen.
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Gewahrleistung

Die Hilscher Gesellschaft flir Systemautomation mbH Gbernimmt die
Gewabhrleistung fur das funktionsfehlerfreie Laufen der Software
entsprechend der im Pflichtenheft aufgefuhrten Anforderungen und dafir,
dass sie bei Abnahme keine Mangel aufweist. Die Gewahrleistungszeit
betragt 12 Monate beginnend mit der Abnahme bzw. Kauf (durch
ausdrickliches Erklarung oder konkludent, durch schlissiges Verhalten
des Kunden, z.B. bei dauerhafter Inbetriebnahme).

Die Gewahrleistungspflicht fir Gerate (Hardware) unserer Fertigung betragt
36 Monate, gerechnet vom Tage der Lieferung ab Werk. Vorstehende
Bestimmungen gelten nicht, soweit das Gesetz gemal § 438 Abs. 1 Nr. 2
BGB, § 479 Abs.1 BGB und § 634a Abs. 1 BGB zwingend langere Fristen
vorschreibt. Sollte trotz aller aufgewendeter Sorgfalt die gelieferte Ware
einen Mangel aufweisen, der bereits zum Zeitpunkt des Gefahriibergangs
vorlag, werden wir die Ware vorbehaltlich fristgerechter Mangelrtige, nach
unserer Wahl nachbessern oder Ersatzware liefern.

Die Gewahrleistungspflicht entfallt, wenn die Mangelrtigen nicht
unverzuglich geltend gemacht werden, wenn der Kaufer oder Dritte
Eingriffe an den Erzeugnissen vorgenommen haben, wenn der Mangel
durch natirlichen Verschleil3, infolge unginstiger Betriebsumstande oder
infolge von VerstoRen gegen unsere Betriebsvorschriften oder gegen die
Regeln der Elektrotechnik eingetreten ist oder wenn unserer Aufforderung
auf Rucksendung des schadhaften Gegenstandes nicht umgehend
nachgekommen wird.

Kosten fiir Support, Wartung, Anpassung und Produktpflege

Wir weisen Sie darauf hin, dass nur bei dem Vorliegen eines Sachmangels
kostenlose Nachbesserung erfolgt. Jede Form von technischem Support,
Wartung und individuelle Anpassung ist keine Gewahrleistung, sondern
extra zu verguten.

Weitere Garantien

Obwohl die Hard- und Software mit aller Sorgfalt entwickelt und intensiv
getestet wurde, Ubernimmt die Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation
mbH keine Garantie fir die Eignung fir irgendeinen Zweck, der nicht
schriftlich bestatigt wurde. Es kann nicht garantiert werden, dass die Hard-
und Software |hren Anforderungen entspricht, die Verwendung der Hard-
und/oder Software unterbrechungsfrei und die Hard- und/oder Software
fehlerfrei ist.

Eine Garantie auf Nichtlbertretung, Nichtverletzung von Patenten,
Eigentumsrecht oder Freiheit von Einwirkungen Dritter wird nicht gewahrt.
Weitere Garantien oder Zusicherungen hinsichtlich Marktgangigkeit,
Rechtsméangelfreiheit, Integrierung oder Brauchbarkeit fir bestimmte
Zwecke werden nicht gewahrt, es sei denn, diese sind nach geltendem
Recht vorgeschrieben und kénnen nicht eingeschrankt werden.
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Vertraulichkeit

Der Kunde erkennt ausdriicklich an, dass dieses Dokument
Geschaftsgeheimnisse, durch Copyright und andere Patent- und
Eigentumsrechte geschutzte Informationen sowie sich darauf beziehende
Rechte der Hilscher Gesellschaft fur Systemautomation mbH beinhaltet. Er
willigt ein, alle diese ihm von der Hilscher Gesellschaft fur
Systemautomation mbH zur Verfiigung gestellten Informationen und
Rechte, welche von der Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH
offen gelegt und zuganglich gemacht wurden und die Bedingungen dieser
Vereinbarung vertraulich zu behandeln.

Die Parteien erklaren sich dahin gehend einverstanden, dass die
Informationen, die sie von der jeweils anderen Partei erhalten haben, in
dem geistigen Eigentum dieser Partei stehen und verbleiben, soweit dies
nicht vertraglich anderweitig geregelt ist.

Der Kunde darf dieses Know-how keinem Dritten zur Kenntnis gelangen
lassen und sie den berechtigten Anwendern ausschlieRlich innerhalb des
Rahmens und in dem Umfang zur Verfigung stellen, wie dies flr deren
Wissen erforderlich ist. Mit dem Kunden verbundene Unternehmen gelten
nicht als Dritte. Der Kunde muss berechtigte Anwender zur Vertraulichkeit
verpflichten. Der Kunde soll die vertraulichen Informationen ausschliellich
in Zusammenhang mit den in dieser Vereinbarung spezifizierten Leistungen
verwenden.

Der Kunde darf diese vertraulichen Informationen nicht zu seinem eigenen
Vorteil oder eigenen Zwecken, bzw. zum Vorteil oder Zwecken eines
Dritten verwenden oder geschaftlich nutzen und darf diese vertraulichen
Informationen nur insoweit verwenden, wie in dieser Vereinbarung
vorgesehen bzw. anderweitig insoweit, wie er hierzu ausdrucklich von der
offen legenden Partei schriftlich bevollmachtigt wurde. Der Kunde ist
berechtigt, seinen unmittelbaren Rechts- und Finanzberatern die
Vertragsbedingungen dieser Vereinbarung unter
Vertraulichkeitsverpflichtung zu offenbaren, wie dies flr den normalen
Geschéftsbetrieb des Kunden erforderlich ist.

Exportbestimmungen

Das gelieferte Produkt (einschlief3lich der technischen Daten) unterliegt
gesetzlichen Export- bzw. Importgesetzen sowie damit verbundenen
Vorschriften verschiedener Lander, insbesondere denen von Deutschland
und den USA. Das Produkt/Hardware/Software darf nicht in Lander
exportiert werden, in denen dies durch das US-amerikanische
Exportkontrollgesetz und dessen erganzender Bestimmungen verboten ist.
Sie verpflichten sich, die Vorschriften strikt zu befolgen und in eigener
Verantwortung einzuhalten. Sie werden darauf hingewiesen, dass Sie zum
Export, zur Wiederausfuhr oder zum Import des Produktes unter
Umstanden staatlicher Genehmigungen bedurfen.
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10.7 Warenmarken

Windows® XP, Windows® Vista, Windows® 7, Windows® 8, Windows® 8.1
und Windows® 10 sind registrierte Warenmarken der Microsoft Corporation.

EtherCAT® ist eine registrierte Warenmarke und patentierte Technologie,
lizenziert von Beckhoff Automation GmbH, Deutschland.

CODESYS® ist eine registrierte Warenmarke der 3S-Smart Software
Solutions GmbH, Deutschland.

Alle anderen erwahnten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen
rechtmafigen Inhaber. Die in diesem Dokument enthaltenen Firmennamen
und Produktbezeichnungen sind moglicherweise Marken (Unternehmens-
oder Warenmarken) der jeweiligen Inhaber und kénnen marken- oder
patentrechtlich geschitzt sein.
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CODESYS

Datenpaket

DDF

DTM

EtherCAT

EtherCAT-Master

EtherCAT-Slave

Ethernet

FDT

Glossar

COntroller DEvelopment SYstem: Entwicklungsumgebung fir
Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) nach dem IEC
61131-3 Standard fiir die Applikationsentwicklung in der
Industrieautomation

Datenpakete, d. h. Nachrichten, sind in sich geschlossene
Datenblocke definierter Lange. Die Pakete werden zur
Kommunikation mit der Firmware benutzt und zwischen Applikation
(Konfigurationssoftware) und der Firmware im Gerat ausgetauscht.

Device Description File: Datei mit Konfigurationsinformationen Gber
ein Gerat, das Teil eines Netzes ist und von Mastern zur
Systemkonfiguration ausgelesen werden kann.
Geratebeschreibungsdateien verwenden verschiedene Formate, die
vom jeweiligen Kommunikationssystem abhangen. Haufig basieren
diese Formate auf XML, wie z. B. EDS _files oder GSDML _files.

Device Type Manager: Softwaremodul mit grafischer
Benutzeroberflache zur Konfiguration und/oder zur Diagnose von
Geraten

Ethernet for Control Automation Technology: Kommunikationssystem
auf der Basis von Industrial Ethernet, das von der Beckhoff
Automation GmbH, Verl, entwickelt wurde

Gerat, welches verantwortlich ist fir die Konfiguration und
Parametrisierung: eines EtherCAT-Segments bzw. der Controller aller
damit verbundenen Gerate sowie der Dienste fur den zyklischen
Prozessdatenaustausch, Mailboxen und Diagnose

Gerat, das vom EtherCAT-Master konfiguriert wird, Datentelegramme
mit Ausgabedaten empfangt, vom Master ausgegebene Befehle
ausfuhrt sowie Eingabe- und Statusdaten zur Verfliigung stellt

Netzwerktechnologie Uber elektrische oder optische Verbindungen,
die sowohl fir Blro- wie auch industrielle Kommunikation eingesetzt
wird. Es wurde entwickelt von Intel, DEC und XEROX, stellt
Datenubertragung mit Kollisionskontrolle zur Verfligung und erlaubt
zahlreiche verschiedene Protokolle. Weil Ethernet von sich aus nicht
echtzeitfahig ist, sind zahlreiche Echtzeiterweiterungen entwickelt
worden (Industrial Ethernet, Real-Time Ethernet).

Field Device Tool: FDT spezifiziert eine Schnittstelle, um DTM
(Device Type Manager) in unterschiedlichen Applikationen
verschiedener Hersteller nutzen zu kbnnen

DTM fiir Hilscher-EtherCAT-Master-Geréte | Konfiguration von Hilscher-Master-Geraten © Hilscher 2008 — 2023
DOC0804040112DE | Revision 12 | Deutsch | 2023-06 | Freigegeben | Offentlich



Glossar 148/150

IP Internet Protocol: Gehdrt zur TCP/IP-Protokollfamilie und ist definiert
in RFC791 (erhaltlich auf http://www.ietf.org/rfc/rfc791.txt). Es basiert
auf Schicht 3 des ISO/OSI 7-Schichten-Modells fir Netzwerke und ist
ein verbindungsloses Protokoll, d. h. man muss keine Verbindung zu
einem Computer aufbauen bevor man ein IP-Datenpaket dorthin
schickt. Deswegen kann IP nicht garantieren, dass die IP-Daten
wirklich beim Empfanger ankommen. Auf IP-Ebene werden weder die
Korrektheit der Daten noch ihre Konsistenz und Vollstandigkeit
Uberprift. IP definiert spezielle Adressierungsmechanismen, siehe IP-
Adresse.

IP-Adresse Identifiziert ein Gerat oder einen Computer in einem |IP-basierenden
Netzwerk und ist im Internet Protocol Version 4 (IPv4) als 32-bit-
Zahlenwerte definiert. Bessere Lesbarkeit wird erreicht durch eine
Aufteilung in vier 8-bit-Zahlenwerte in dezimaler Darstellung, die
durch Punkte voneinander getrennt sind: a.b.c.d. Jeder Buchstabe
steht fiir einen ganzzahligen Wert im Bereich zwischen 0 und 255, z.
B. 192.168.30.16. Nicht alle Kombinationsméglichkeiten sind erlaubt,
manche sind fur spezielle Anwendungen reserviert. Die IP-Adresse
0.0.0.0 ist als ungiiltig definiert.

Master Geratetyp, der die Kommunikation am Bus initiiert und steuert
Modul Hardware oder Steuerkomponente eines physischen Gerates
netX networX on chip, Hilscher-Netzwerk-Kommunikationscontroller. Hoch

integrierter Netzwerk-Controller mit einer auf Kommunikation und
maximalen Datentransfer optimierten Systemarchitektur

ODMV3 Online-Data-Manager Version 3: Anwendungsschnittstelle bzw.
arbeitet als Server und kann als Out-Proc-Server oder Systemdienst
ausgefuhrt werden. Seine Aufgabe ist es, verschiedenen
Anwendungen (z. B. SYCON.net), Zugriff auf mehrere Gerate bereit
zu stellen oder von mehreren Anwendungen auf ein Gerat
zuzugreifen.

PDO Process Data Objekt (Prozessdatenobjekt): Spezielles Datenobjekt
fur zyklische Datenkommunikation

SCADA Supervisory Control and Data Acquisition: Ein Konzept zur Steuerung
und Datenerfassung von technischen Prozessen

SDO Service Data Objekt (Servicedatenobjekt): Spezielles Datenobjekt fur
azyklische Datenkommunikation, d. h. mailbox-basierte
Kommunikation. Es wird typischerweise fur Zugriffe auf das
Objektverzeichnis verwendet.

Slave Geratetyp, der vom Master konfiguriert wird und welcher dann die
Kommunikation ausfiihrt

Submodul Hardware oder Steuerkomponente eines physischen Gerates

SYCON.net Multiprotokoll-fahige Hilscher-Konfigurations- und Diagnosesoftware

(FDT-Rahmenapplikation), mit deren Hilfe kommunikationsfahige
Feldbusgerate verschiedener Hersteller in einem Projekt konfiguriert
werden kdnnen
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TCP/IP Transport Control Protocol / Internet Protocol,
verbindungsorientiertes, sicheres Ubertragungsprotokoll als Basis ftir
das Internet-Protokoll

usB Universal Serial Bus

XML Extended Markup Language (Erweiterbare Auszeichnungssprache):
Symbolische Sprache zur systematischen Strukturierung von Daten,
die als Standard vom W3C (World-wide web consortium) betreut wird.
Geratebeschreibungsdateien verwenden haufig XML-basierte
Formate, um geratebezogene Daten entsprechend ablegen zu
koénnen.
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Kontakte

HAUPTSITZ
Deutschland

Hilscher Gesellschaft fir
Systemautomation mbH
Rheinstralte 15

65795 Hattersheim

Telefon: +49 (0) 6190 9907-0
Fax: +49 (0) 6190 9907-50

E-Mail: info@hilscher.com
Support

Telefon: +49 (0) 6190 9907-990
E-Mail: hotline@hilscher.com

NIEDERLASSUNGEN
China

Hilscher Systemautomation (Shanghai) Co. Ltd.

200010 Shanghai
Telefon: +86 (0) 21-6355-5161

E-Mail: info@hilscher.cn
Support

Telefon: +86 (0) 21-6355-5161
E-Mail: cn.support@hilscher.com

Frankreich

Hilscher France S.a.r.l.
69800 Saint Priest
Telefon: +33 (0) 4 72 37 98 40

E-Mail: info@hilscher.fr
Support

Telefon: +33 (0) 4 72 37 98 40
E-Mail: fr.support@hilscher.com

Indien

Hilscher India Pvt. Ltd.
Pune, Delhi, Mumbai, Bangalore
Telefon: +91 8888 750 777

E-Mail: info@hilscher.in
Support

Telefon: +91 020-24243777
E-Mail: info@hilscher.in

Italien

Hilscher ltalia S.r.l.
20090 Vimodrone (Ml)
Telefon: +39 02 25007068

E-Mail: info@hilscher.it
Support

Telefon: +39 02 25007068
E-Mail: it.support@hilscher.com

Japan

Hilscher Japan KK
Tokyo, 160-0022
Telefon: +81 (0) 3-5362-0521

E-Mail: info@hilscher.jp
Support

Telefon: +81 (0) 3-5362-0521
E-Mail: jp.support@hilscher.com

Republik Korea

Hilscher Korea Inc.
13494, Seongnam, Gyeonggi
Telefon: +82 (0) 31-739-8361

E-Mail: info@hilscher.kr
Support

Telefon: +82 (0) 31-739-8363
E-Mail: kr.support@hilscher.com

Osterreich

Hilscher Austria GmbH
4020 Linz
Telefon: +43 732 931 675-0

E-Mail: sales.at@hilscher.com

Support

Telefon: +43 732 931 675-0
E-Mail: at.support@hilscher.com

Schweiz

Hilscher Swiss GmbH

4500 Solothurn

Telefon: +41 (0) 32 623 6633
E-Mail: info@hilscher.ch

Support

Telefon: +41 (0) 32 623 6633
E-Mail: support.swiss@hilscher.com

USA

Hilscher North America, Inc.
Lisle, IL 60532
Telefon: +1 630-505-5301

E-Mail: info@hilscher.us
Support

Telefon: +1 630-505-5301
E-Mail: us.support@hilscher.com
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